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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

® Ezakéziknyv a keészilék szerves részet képezi, €s a gyarto azért készitette, hogy a szilkséges informaciokkal lassa el
mindazokat, akik jogosultak a készilékkel annak varhato élettartama alatt dolgozni.

® Az utasitasok célja, hogy segitsék a helyes hasznalati technika alkalmazasat, ezért azokat a felhasznaloknak el kell
olvasniuk és szigoruan be kell tartaniuk..

® Agyarto ezt az informaciét sajat nyelvén (olaszul) adja meg; a jogi és/vagy kereskedelmi kdvetelményeknek valo
megfelelés érdekében mas nyelvekre is lefordithato.

® Kérjik, szanjon egy kis id6t ezen informaciok elolvasasara, hogy elkertlje a személyek egészségét és biztonsagat érinté
kockazatokat, valamint a gazdasagi karokat.

® Tartsa ezt a kézikdnyvet a készulék teljes élettartama alatt egy ismert és kdnnyen hozzaférheté helyen, hogy sziikség
esetén barmikor betekinthessen bele.

* Elsfordulhat, hogy a jelen kézikényvben talalhato egyes informaciok és illusztraciok nem felelnek meg teljesen az On
készilékének, de ez nem befolyasolja azok mikodesét.

® Agyarto fenntartja a jogot a valtoztatasokra elézetes értesités nélkil.

® Neéhany kilonésen fontos szévegrész kiemelésére vagy fontos el6irasok jelzésére néhany szimbolumot hasznaltunk,
amelyek jelentését az alabbiakban ismertetjuk.

d Veszély - Figyelem

A szimbélum kiilonésen veszélyes helyzeteket jelol. Ha ezeket elhanyagoljak, az emberek egészsége és
biztonsaga komolyan veszélybe keriilhet.

e Vigyazat - Figyelmeztetés

A szimbélum azt jelzi, hogy megfelel6 magatartas sziikséges ahhoz, hogy ne veszélyeztessék a személyek
egészségét és biztonsagat, és elkeriiljék a gazdasagi karokat.

A szimbélum kiilondsen fontos miszaki informacidkat jelol, amelyeket be kell tartani.
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A GYARTO ES AZ ESZKOZ AZONOSITASA

Az abrazolt azonosité tabla kdzvetlentl a készilékhez van
rogzitve. Ez megjegyzéseket és az lizembiztonsaghoz
nélkllozhetetlen informaciokat tartalmaz.

Ha probléma mertil fel, kérjik, forduljon a gyarté
ligyfélszolgalatahoz vagy egy hivatalos k6zponthoz. Minden
egyes tamogatasi kérelemhez adja meg az azonosito tablan
feltlintetett adatokat, a hozzavetdleges tizemoérat és a
bekdvetkezett meghibasodas tipusat.

A. A gyartd azonositasa.
B. CE Megfeleléségi jelolés.
C. Modell és valtozat / sorozatszam / gyartasi év.

D. Miszaki adatok: Fesziiltség, aram, védelmi osztaly, témeg,
vagasi szélesség.

| AZONOSITO TABLA

(A) A gyarto azonositasa

(C) Modell

©) Va’ltozat

©)A gyértés éve
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' Serial Number@
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(D) Miszaki ' !
Adatok (©) Sorozatszém (B) CE
Megfelel6ségi jelolés

BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gyarto kiilénos hangsulyt fektetett azokra a szempontokra, amelyek a késziilékkel kapcsolatba kerlilé személyek biztonsagat
és egészsegét veszélyeztethetik. Ez az informacio arra hivatott, hogy felhivja a felhasznalok figyelmét arra, hogy a kockazatok

megel6zése érdekében kilondsen ébernek kell lennitik.

P

BIZTONSAGI ELOIRASOK

EZ A TERMEK BEEPITETT PENGEVEL RENDELKEZIK ES NEM JATEK!

* Olvassa el figyelmesen a teljes kézikdnyvet, kilondsen a biztonsagra vonatkozé 6sszes
informaciot, és gydz&djon meg réla, hogy teljesen megértette azt. A készuléket csak a gyartd
altal meghatarozott célra hasznalja. Pontosan tartsa be az zemeltetési, karbantartasi és

javitasi utasitasokat.

* A robot mikodtetésekor Ugyeljen arra, hogy a munkateriieten ne tartdzkodjanak emberek,
kuléndsen gyermekek, idések vagy fogyatékkal élok, illetve haziallatok. Ellenkezd esetben
célszer( a robot tevékenységét azokra az 6rakra programozni, amikor nincsenek embereka
kornyéken. Figyeljen a készulékre, ha haziallatok, gyermekek vagy mas személyek
tartozkodnak a készulék kézelében. Azonnal allitsa le a robotot, ha a robot utjaban ember vagy

allat van.

* AKkdz- vagy maganteruletekkel hataros, nehezen atmaszhato keritéssel nem korulzart
munkaterlleteken a készuléket mikodés kdzben felugyelni kell.

» Ezt a robotot nem gyermekeknek vagy csdkkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képességekkel rendelkezd, illetve tapasztalat és/vagy ismeretek hianyaban nem hasznalhatjak,
kivéve, ha a biztonsagukeért felel6s személy felligyeli vagy kioktatja ket a készulék
hasznalatara vonatkozoan. A gyermekeket feligyelni kell, hogy ne jatszhassanak a készilékkel.

* Ne engedije, hogy a robotot olyan személyek hasznaljak, akik nem ismerik annak mikodését és

viselkedését.

* Akarbantartasi és javitasi munkakat végzé kezel6knek teljes mértékben ismernitk kell a
készilék kulonleges jellemzéit és a biztonsagi eldirasokat. A robot hasznalata el6tt olvassa el
figyelmesen a hasznalati utmutatot, és gy6z6djon meg réla, hogy megértette az abban foglalt

utasitasokat.

Hasznalati utasitas



* Csak eredeti potalkatrészeket hasznaljon, ne modositsa a robot kialakitasat, ne babralja, ne
hidalja at, ne tiltsa le és ne kerulje meg a beépitett biztonsagi berendezéseket. Nem eredeti
potalkatrészek hasznalata esetén a gyartd minden felel6sséget kizar. E kdvetelmény be nem
tartasa komoly veszélyt jelenthet a személyek biztonsagara és egészségere.

* Ellenbrizze, hogy a gyepen nincsenek-e olyan jatékok, szerszamok, agak, ruhak vagy egyéb
targyak, amelyek karosithatjak a pengéket. A gyepen hagyott targyak szintén karosithatjak a
robotot, vagy blokkolast okozhatnak.

* Teljességgel tilos a robotra ulni. Soha ne emelje fel a robotot a penge ellenérzéséhez vagy
szallitasahoz, amig az mozgasban van. Soha ne tegye kezét vagy labat a készulék ala, amikor
az mozgasban van.

* Ne hasznalja a robotot, ha a locsolérendszer Uzemel. Ebben az esetben programozza be a
robotot és a locsolét Ugy, hogy ne miikddjenek egyidejlleg. Ne mossa a robotot nagynyomasu
vizsugarral, és ne meritse részben vagy teljesen vizbe, mivel nem vizallo.

* Afelhasznalo altal elvégezhetd beallitasi vagy karbantartasi munkak elvégzése el6tt valasszale
a tapellatast és mikodtesse a biztonsagi berendezést. Hasznalja a gyarto altal biztositott
egyéni védofelszerelést. Védbkesztylt kell hasznalni, kilondsen a penge kezelésénél.

* A felhasznalé éltal elvégezhetd tisztitast és karbantartast nem végezhetik fellgyelet nélkuli
gyermekek.

* Ne hasznalja a robotot, ha a vagokés sértlt. A vagokést ki kell cserélni.

* Ne hasznalja a robotot, ha a kulsé alkatrészek sértltek. Ha ezek mechanikai sérulést mutatnak,
ki kell cserélni 6ket.

* Ne hasznalja a robotot, ha a transzformator tapkabele sérult. A sérult kabel feszlltség
alatt all6 alkatrészekkel valo érintkezéshez vezethet. A kabelt a gyartonak vagy annak
vevOszolgalatanak, vagy egy ezzel egyenértéki képesitéssel rendelkezd személynek kell
kicserélnie minden kockazat elkerulése erdekében.

* Ha a tapkabel hasznalat kozben megséril, nyomja meg a ,STOP” gombot a robot leallitasahoz,
és huzza ki a dugot a halézati aljzatbdl.

* Rendszeres id6k6zonként szemrevételezéssel ellenérizze a robotot, hogy a penge, a
rogzitdcsavarok és a vagoszerkezet nem kopott vagy serult-e meg. Gy6z6djon meg arrél, hogy
minden anya, csapszeg és csavar meg van-e huzva, hogy a robot j6 mikodési allapotban
legyen.

* Ha hasznalat kdzben a robot rendellenes rezgései jelentkeznek, nyomja meg a ,STOP” gombot
a robot leallitdsahoz, és huzza ki a dugoét a halézati aljzatbdl.

* Arobot hasznalata és toltése robbanasveszélyes vagy gyulékony kdrnyezetben szigoruan tilos.

e (Csak a gyarto altal szallitott akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A nem megfelelé
hasznalat aramutést, tulmelegedést vagy maré folyadékok szivargasat okozhatja az
akkumulatorbdl. Ha folyadék szivarog, az akkumulatort vizzel vagy semlegesit6 szerrel kell
lemosni. Ha folyadék kerll a szemébe, forduljon orvoshoz.

BIZTONSAGI BERENDEZESEK

1. Utkozésvédelem

Ha a készllék 10 cm-nél (3,94 ,) magasabb szilard targynak (tkozik, az Gtésérzékeld aktivalodik. A robot megall az adott
iranyba torténé mozgasban, és visszafordul, hogy elkertlje az akadalyt.

2. Doélésszenzor
Ha a robot a miiszaki leirasban megadottnal meredekebb lejtésii terepen dolgozik, vagy ha felborul, a vagokés leall.

3. Vészleallité kapcsolo

Hasznalati utasitas 4



A robot tetején talalhato “STOP” felirattal, és nagyobb, mint a billentylizet tobbi kezel6szerve. Ha miikddés kdzben
megnyomija ezt a gombot, a robotflinyiré azonnal leall, és a penge blokkolédik.

4. Talaramvédelem

A motorok (pengék és kerekek) mindegyikét folyamatosan figyelik mikodés kdzben, hogy észleljenek minden olyan helyzetet,
amely tulmelegedéshez vezethet. Ha a kerékmotorban tularam 1ép fel, a robot megprobal az ellenkezd iranybahajtani. Ha
a tularam tovabbra is fennall, a robot leall, és megjeleniti a hibat. Ha a tularam a pengemotoron jelentkezik, két
beavatkozasi szint Iétezik. Ha a paraméterek az elsé szint ala esnek, a robot mandvereket hajt végre a vagokeés
felszabaditasa érdekében. Ha a tuldram a védelmi szint ala csdkken, a robot leall és jelenti a motorhibat.

5. Az érzékeld jel nincs jelen

Ha nincs jel, a robot automatikusan leall.

BIZTONSAGI JELOLES

Olvassa el az utasitasokat a gép
hasznalata elétt figyelmesen, és
értelmezze azok jelentését.

/A

> B>

2N

“—
®
-

A
STOP

Ne érintse meg a forgd pengét, ne
tegye kezét vagy labat a készulék
ala, amikor az be van kapcsolva.
Varja meg, amig a penge és a
forgo alkatrészek teljesen leallnak,
mielétt dolgozni kezdene rajtuk.

=i

i

Mikodés kdzben tartson megfeleld
biztonsagi tavolsagot a géptdl.

Kérjuk, tgyeljen arra, hogy a
robot miikédése kdzben ne
tartdzkodjanak személyek
(ktlénoésen gyermekek, idések
vagy fogyatékkal élék) és
héaziallatok a munkatertleten.
A gép mikddése kozben tartsa
biztonsagos tavolsagban a
gyermekeket, haziallatokat és mas
személyeket.

E kockazatok elkertlése
érdekében ajanlott a robot
tevékenységét megfeleld
idépontokra programozni.

Ne alljon a gépre.

A gépen vagy a géppel végzett
munka elétt mikodtesse a
biztonsagi berendezést vagy a
STOP  gombot, vagy felemelné
azt.

Figyelem! Ne tisztitsa vagy mossa
a gépet vizsugarral.

Keérjik, ugyeljen arra, hogy a
robot mikodése kézben ne
tartézkodjanak személyek
(ktlénosen gyermekek, idések
vagy fogyatékkal élék) és
haziallatok a munkaterileten.
A gép mikodése kozben tartsa
biztonsagos tavolsagban a
gyermekeket, haziallatokat és mas
személyeket.

E kockazatok elkertlése
érdekében ajanlott a robot
tevékenységét megfeleld
idépontokra programozni.

A robotot csak a ,Mlszaki
informaciok” fejezet ,Miszaki
adatok” részében megadott
tapegységmodellekkel hasznalja.

Hasznalati utasitas
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MUSZAKI INFORMACIOK

MUSZAKI ADATOK

Modell

I R NN

A maximalisan ajanlott nyirhato tertlet

Munkakapacitas ( -20%(*)) m2(sq,) 3500 5000

Tulajdonsagok

Méretek (N x Ma x Mé) mm 890x440x700

A robot sulya akkumulatorral egyutt kg 15,3 16,2

Vagasi magassag (min.max.) mm (") 25-70 (0,99 - 2,76 ")

Penge atméréje mm (") 290 (11,42

Motorok Kefék nélkdl

Vago penge sebessége RPM 3000 Gyepapolas

Menetsebesség Méter / perc 30(98.43))
45% megengedett, a fliboritas allapotatol és a beszerelt tartozékoktol
flggden.

Maximalis teljesitett és ajanlott % mzfl(;rgélis teljesitett és ajanlott lejtés 35% Szabalyos gyepviszonyok

meredekség (*)
20% a kuls6é perem vagy a hatarkabel kdzelében.

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Kérnyezeti hémérséklet miikddés kézben Max °C TOLTOALLOMAS: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
AKKUMULATORTOLTO: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)

Mért hangteljesitményszint dB(A) 66
Viz elleni védelem mértéke 1P P44
Elektromos tulajdonsagok
Mean Well
Mean Well PB-360P-24KF
ELG-150-30ZCTE
Bemenet:

Bemenet: 100-120 V~; 7 A;

Tapegység (litium akkumulatorhoz) 100 - 240 V~; 2 A; 200-240 V~; 3 A;
50/60 Hz; 1. osztaly 50/60 Hz; 1. osztaly
Kimenet:
29,4V==;50A Kimenet:
29,4V==;125A

Haldzati és akkumulatortolték
Ujrat_c_JIth’eto litum-ion akkumulator(névleges 25.9V 1x7.5Ah 25.9V 2x7.5Ah
feszlltség)
Tolt6 29.4Vcc-5.0A 29,4Vcc - 125A
A toltési folyamat atlagos idétartama 60:pp 2:30 3:00
AtI’agoE, lizemid6 egy teljes toltési ciklus 66:pp 3:30 7:00
utan (*)

(*) Al allapotatdl, a flboritastdl és a nyirandé tertlet 6sszetettségétdl figgden.
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Tartalmazott alkatrészek / tartozékok / funkciok

Megmunkalasi zonak, beleértve a f6
terliletet is

8

Eséérzékel6

alapfelszereltség

ECO Uzemmod dnprogramozas
(szabadalmaztatott)

alapfelszereltség

Connect-Module (GPS, GPRS) nem elérhetd

alapfelszereltség

visszatérés a toltéallomasra

“V-Méter” - “Hurok kovetése”

A hatéarol6 kabel maximalis hossza
(hozzavetélegesen, szabalyos m (,)
kérvonal alapjan szamitva)

1000 (3280 ,)

(*) AfQ allapotatdl, a fliboritastol és a nyirandé terlilet 6sszetettsegetdl figgden.

A7 ESZKOZ ALTALANOS LEIRASA

A készllék egy olyan robot, amelyet arra terveztek és épitettek,
hogy automatikusan nyirja a fivet a lakdkertekben és a
pazsitokon a nap barmely szakaban. Kicsi, kompakt, csendes és
koénnyen szallithato.

A nyirando teriletek jellegétdl fliggéen a robot tébb terlletre
programozhatd: egy féterlletre és tobb masodlagos teriletre
(modelltél figgden).

A mikodési fazisban a robot a hatarold kabel altal hatarolt
teriletet kaszalja.

Amikor a robot a hatarol6 kabelhez vagy egy akadalyhoz ér,
véletlenszer(ien megvaltoztatja az Utvonalat, és az Uj iranyba
indul el. Arobot nem lépi at a keritésdrotot sajat hossza felénél
tovabb.

A Random-funkcio elvének kdszdnhet6en a robot automatikusan
és teljesen lekaszalja a korllhatarolt gyepet (lasd az abrat).

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy sir(ibb fiivet a kert
egy részén, és - ha szilkségesnek itéli - automatikusan
bekapcsolja a spiral funkciot a gyep tokéletes finom nyirasa
érdekében. A spirdlmozgast a kezel6 is bekapcsolhatja a robot
mikddése kézben az ,ENTER” gomb megnyomasaval.

A robot altal nyirhaté gyepterllet szamos tényez6tél fligg:
® Arobot és a telepitett akkumulatorok tipusa;

® Aterllet jellege (szabalytalan hatarok, egyenetlen felszin, a
terilet felosztasa stb.);

® Agyep allapota (fii tipusa és magassaga, nedvességtartalom
stb.);

® Apenge allapota (jol koszorilt), mentes a maradékoktol és a
lerakddasoktol stb.

tedodededucnae
cecoedoeooooonee

"RANDOM FUNKCIO
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FO RESZEK

MODELL L25i S25i

Valtozat A B A B

Robot h h h h
(2) | Kezel billentyiizet h h h h
(3 | Estérzékels h h h h
()| Akkumulator h h h h
(3) | Fogantyu h h h h
(8) | vagoépenge h h h h
(7) | Tekercses hatarolokabel 0 0 0 0
Szogek 20 20 20 20
(9) | Aramkabel a tapegységhez h h h h
Tapegység h h h h
(1) | Toltsallomas h h h h
@ | Ad6 h h h h
(13| Hasznalati utasitas h h h h
(@ | Kulcs a vagasi magassag beallitasahoz h h h h
(15) | Csatlakozo a keritéskabelhez : / - -
@®) | Toltsallomas burkolata - - - h
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TELEPITES
CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A késziilléket megfeleléen csomagolva szallitjak. Ovatosan csomagolja ki, és ellendrizze az alkatrészek épségét.

ey Vigyazat - Figyelmeztetés

A mianyag féliakat és milianyag tartalyokat tartsa tavol csecsemoktol és kisgyermekektdl, fennall a fulladas
veszélye!

Orizze meg a csomagoléanyagot késébbi felhasznalasra.

A RENDSZER TELEPITESENEK MEGTERVEZESE

A robot telepitését nem nehéz elvégezni, de minimalis el6zetes tervezést igényel a toltdallomas és a tapegység legjobb

helyének, valamint a hatarold kabel utvonalanak meghatarozasahoz.

® Atoltdallomast a gyep szélén kell elhelyezni, lehetdleg a
legnagyobb tertleten, ahonnan a tébbi gyeptertlet kénnyen
elérhet6. Azt a teriletet, ahol a toltéallomast telepitették, a
kdvetkezdkben a kdvetkez6képpen nevezziik ,F6 terilet”
megjeldlés.

,,% Vigyazat - Figyelmeztetés

A tapegységet gyermekek szamara
hozzaférhetetlen helyen helyezze el. Példaul tobb
mint 160 cm (63 cm) magassagban ,,.

..67 Vigyazat - Figyelmeztetés

Biztositani kell, hogy a hal6zati egységhez csak
felhatalmazott személyek férjenek hozza.

~

_ Tapegység csoport

\ —-— Vigyazat - Figyelmeztetés

Ahhoz, hogy az elektromos csatlakoztatast el lehessen végezni, a telepitési hely kézelében lennie kell egy
konnektornak. Gy6z6djon meg arrél, hogy a halézati tapegységhez valé csatlakozas megfelel a vonatkozé
jogszabalyi el6irasoknak. A teljesen biztonsagos miikodéshez az elektromos berendezésnek, amelyhez a
tapegységet csatlakoztatjak, megfelelden miikodo foldeléssel kell rendelkeznie. A taplalt aramkort olyan
differencialkapcsoléval (RCD) kell védeni, amelynek aktivalasi arama nem haladja meg a 30 mA-t.

2

Javasoljuk, hogy a csoportot olyan zarhat6 szekrényben helyezze el az elektromos alkatrészek szamara
(kiils6 vagy bels6 térben), amely jol szell6ztethetd a megfelel6 Iégaramlas fenntartasa érdekében.

®* Minden munkaciklus végén a robotnak képesnek kell lennie arra, hogy kdnnyen megtalélja a toltéallomast,
amely az Uj munkaciklus kiindulépontja, és ahonnan a tovabbiakban ,masodlagos teriletekként” emlegetett
munkateriletek elérhetok.
® Helyezze el a tolt6allomast a kdvetkezd szabalyok szerint:
- Sik felllet;
- tomor és stabil talaj, j6 vizelvezetéssel,
- lehetbleg a gyep legnagyohb teriiletén;
- gy6z8djon meg arrdl, hogy az éntéz8berendezések nem iranyitjak a vizsugarat a téltéallomasra;
- atoltéallomas bejarati oldalat az abran lathaté modon kell elhelyezni, hogy a robot az éramutato jarasaval
megegyez§ iranyba haladva be tudjon hajtani;
- azaéllomas el6tt az utnak 200 cm (78,74 ,) hosszan egyenesnek kell lennie.
- A toltéallomas kdzelében a gyep felosztasara hasznalt fémoszlopok vagy vasbeton szegélyek jelzavarokat
okozhatnak. Helyezze a toltéallomast a kert egy masik oldalara, vagy tavolitsa el a téltéallomast a
szegélytél. Tovabbi informaciokért forduljon a gyarté tgyfélszolgalatahoz vagy egy hivatalos kézponthoz.

9 Hasznalati utasitas



* Atodltéallomast alaposan kell régziteni a talajhoz. Kertlje el a bejarat el6tti 1épcséfok kialakitasat, esetleg egy kis miifiisz6nyeg
elhelyezésével a bejaratnal, hogy kiegyenlitse a bejarati szintkllonbséget. Alternativ megoldasként részben tavolitsa el a

flboritast, és telepitse az allomast a gyepfelllettel egy szintbe.

®* A toltéallomas egy vezetékes kabelen keresztill csatlakozik a tapegységhez, amelynek a vagasi teriileten kivili oldalon kell

elhagynia a toltéallomast.

® Helyezze el a téltéallomast a kdvetkezd szabalyok szerint:

- szellGztetett, idOjarastol és kdzvetlen napfénytdl védett
helyen;

- lehetbleg a hazban, garazsban vagy fészerben;

- ha kultéren helyezik el, nem szabad kdzvetlen
napsugarzasnak és esdviznek kitenni:

ezért szell6ztetett hazzal kell védeni. Nem

érintkezhet kdzvetlenil a padldval, és nem

kertlhet nedves kérnyezetbe;

- A késziiléket a gyepen kivil helyezze el, ne a gyepen belll;

- akassza fel a toltéallomasrol a halézati egységre a
felesleges vezetéket. A vezeték nem roviditheté vagy
hosszabbithato.

® A bejové kabelszakasznak egyenesnek kell lennie és
legalabb 200 cm (78,74 ,) hosszusagban derékszogben kell
allnia a toltéallomasra, a kimend szakasznak pedig a
toltéallomastdl a toltéallomasig kell huzédnia. Tavolitsa el a
toltéallomast, hogy a robot megfeleléen be tudjon menni.

Ha a robotot olyan terulet kdzelében telepitik, ahol mar van-egy
masik (azonos vagy mas gyartéhoz tartozo) robot; a robot adojat
és vevdjét a telepités soran-modositani kell, hogy a két robot
frekvenciai ne zavarjak egymast. Ebben az esetben forduljon a
legkozelebbi tgyfélszolgalati kdzponthoz.
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HATAROZZA MEG A HATAROLO KABEL NYOMVONALAT

A hatarol6 kabel telepitése elétt a teljes gyepteriletet ellendrizni & R .
kell. Ertékelje, hogy a robot megfelelé miikddése érdekében kell-e e ’ ' . HHHE
modositani a gyeptakardn, vagy ovintézkedéseket kell-e tenni a bt
hatarol6 kabel lefektetésénel. e ' e
Wl A hatéarolo kabel
W nyomvonala

1. Mérlegelje, hogy a toltéallomasra valé visszatérés melyik i
modjat részesiti elényben. Olvassa el a kdvetkez6 fejezetben bt

talalhato utasijtésokat__ o ) 8
,VISSZATERES A TOLTOALLOMASRA”. ot

2. Vegye figyelembe, hogy hol van sziikség a hatarold Kabel :: ' '
specidlis vezetésére, a KERESOHUROK A ROBOT GYORS s
VISSZAJUTASAHOZ A FELTOLTO ALLOMASRA” cimdi o0
fejezetben leirtak szerint. o9

3. A munkateriiletek el6készitése és elhatarolasa. o T

4. Ahatarolo6 kabel felszerelése. s i

5. Toltsallomas és tapegység telepitése. A hatarold kabel e *
fektetésénél vegye figyelembe a telepités iranyat (az we

o6ramutatd jarasaval megegyez6 iranyban) és a viragagyasok
korlli forgas iranyat (az 6ramutaté jarasaval ellentétes
iranyban). Lasd az abrat.

VISSZATERES A TOLTOALLOMASRA

A robotnak a téltéallomasra vald visszatérésére két kiilénbdzo
moddszer all rendelkezésre, attol fliggden, hogy a felhasznaloi
meniben a ,Beallitasok” - ,Visszatérés a toltéallomasra”
menupont alatt milyen beallitds van megadva. Csak akkor
hasznalja a ,Kabelen” modszert, ha a kertben és a hatarold kabel
kdzelében (2 m-nél kisebb tavolsagban) sok akadaly van. Minden
mas esetben hasznalja a ,V-Méter” mddszert a toltéallomasra
valo gyorsabb visszatérés érdekében.

“Hurok kovetése”. A toltéallomasra valo visszatérés ezen
modszere arra utasitja a robotot, hogy kévesse a hatarolo kabelt,
a kerekeket a vezeték folé helyezve. Ha ez a mddszer aktivalva
van, a ,Visszahivas a kabelen” nem sziikséges az alabbiakban
leirtak szerint.

| P
ool
. —,’Q(}‘.n;net

“V-Méter”. Ha a toltéallomasra valé visszatérés ezen

modszere be van allitva, a robot a hatarolé kabel mentén halad,
megkdzelitleg néhany cm-t6l 1 m-ig (3,2 ,) terjedé tavolsagban,
idérél idére lepattand mozgassal érintve azt, killondsena nem
egyenes szakaszokon, amig nem érzékeli a toltéallomas altal
kibocsatott jelet, igy a kabel mentén haladva helyesen Iéphessen
be a téltéallomasra.

Ha vannak szik atjarok vagy egy nyil a toltéallomasra vald gyors visszatéréshez, a kabelt specialis formaban kell lefektetni, az
ugynevezett ,visszahivas a kabellel”.

Amint ,visszahivast” észlel, a robot kis sebességgel és nagyobb pontossaggal koveti a hatarold kabelt kb. 10 m (33 ,) hosszan,
majd visszatér a ,V-méteres” visszatérési modba, ha nem talalta el a toltéallomast vagy nem sikerllt a gyors visszatérés.

A ,Visszahivas” telepitéséhez a kdvetkezd szabalyokat kell betartani:

° ?,,vissiahivés” egy olyan kabelszakasz, amely t6bb mint 2 m (6,6 ,) hosszusagu a kertben, és a két kabel k6z6tt 5 cm
1,96 ,) nagy.

® a,visszahivast’ a2 m (6,6 ,) alatti szlk atjarok el6tti szakaszon kell elhelyezni.

®* a,Visszahivast’ a,Gyors visszatérés” utvonalak elétti szakaszon kell elhelyezni.

Megjegyzés: Ha a robot egy bizonyos idén beliil nem tudja észlelni a téltéallomast, akkor ,,Hurok kdvetése”
tizemmodban koéveti a hatarolé kabelt.
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KERESOHUROK A ROBOT GYORS VISSZATERESEHEZ A TOLTOALLOMASRA

A gyors visszatérés a hatarolé kabel specialis vonalvezetése, amely lehetévé teszi a robot szamara, hogy lerdviditse a
toltéallomashoz valé visszatérés tavolsagat. Csak olyan kertekben alkalmazza a hatarolé kabel ezen kilonleges fektetését,
ahol a gyors visszatérés valoban az utvonal lerévidulését okozza, és ahol a hatarolé kabel hozzavetéleges hossza meghaladja
a 200 métert.

A gyors visszavezetés telepitéséhez fektesse le a hatarold kabelt a féldre ugy, hogy az egy haromszdget alkosson, oldalhossz:
50 cm (19,7 ,) és a két hatarolo kabel oldala40 cm (15,75 ,). Mindegyik esetben az abran lathaté modon.

Amikor a robot visszatér a toltéallomashoz a kerekekkel a vezeték fol6tt, amikor talalkozik ezzel a bizonyos haromszog alaku
formaval, megallitja az utjat, és korulbelul 90°-kal a kert belseje felé fordul, amig a tuloldalon nem talalkozik a hatarold kabellel.

Fektesse le a gyors visszatérési keres6hurkot egy legalabb 200 cm (78,74 ,,) hosszu egyenes vonalvezetést kdvetd ponton,
amelyet legalabb 150 cm (59,05 ,) hosszu egyenes vonalvezetés kovet.

A keresOhurkot nem szabad kodzvetlenll a toltéallomas elbtti egyenes szakaszon létrehozni, és nem szabad akadalyok
kozelébe fektetni. Gy6z6djon meg rola, hogy a gyors visszatérési utvonal mentén nincsenek olyan akadalyok, amelyek
akadalyozhatjak a gyors visszatérést.

Az el6készitést nem szabad tul meredek lejt6kon végezni, hogy a robot konnyen felismerje azokat. A maximalis meredekség
er6sen fligg a terepviszonyoktdl, iranyado, hogy 20 % alatt maradjon.

Ha a gyors visszatérési kereshurok nem megfelelé6 ponton van elhelyezve, el6fordulhat, hogy a robot nem
tud gyorsan visszatérni a toltéallomasra. Amikor a robot a hatarolo teriiletet jarja be, hogy egy masodlagos
teriiletre jusson, nem érzékeli a gyors visszatérési keresohurok.

Az abra néhany hasznos informaciot nyujt a gyors visszatéresi
keres6hurok helyes telepitéséhez.

-—
4_

/e@ mt.  min. 150 €me
4

10mt. 1,5mt.
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A MUNKATERULETEK ELOKESZITESE ES ELHATAROLASA

A nyirandé gyep el6készitése r

1. Ellen6rizze, hogy a nyirand6 gyep egyenletes legyen, és
ne legyenek rajta lyukak, kévek vagy egyéb akadalyok.
Ellenkez esetben el kell végezni a szlikséges javitasi
munkalatokat. Ha egyes akadalyok nem tavolithatok el,
akkor az érintett terileteket ennek megfeleléen hatarolja le a
hatarolo kabellel.

2. Ha afl egyenletes és szaraz, amelyen nem all fenn a
kerekek megcsuszasanak veszélye, akkor a beszerelt
tartozékoktdl fliggbéen a robot a munkaterileten belil
legfeljebb 45%-o0s lejtésl (méterenként 45 cm) terlleteket
tud kaszalni. Egyéb esetben a lejtés nem haladhatja meg a
35%-ot.

3. Atalaj, amelyen a hatarol6 kabel lefektetésre kertil,
nem lehet 20%-nal nagyobb lejtési (méterenként 20
cm), figyelembe véve, hogy a robotnak jobb tapadasra
van sziiksége a toltéallomasra valo visszatéréskor. A
talajviszonyokat ezért gondosan ellendrizni kell, és a
hatarértékeket szigoruan be kell tartani.

4. Haa hatarolo kabel 20%-nal nagyobb lejtén van lefektetve,a
robot a kdbnnyebb mozgas érdekében ugy dénthet, hogy
eltavolodik téle, mivel képtelen a sziik atjarékon atjutni,
és a gyors visszatérés érdekében nem tudja felismerni a
kereséhurok.

5. Legalabb 35 cm-rel a hatarold kabelen belll és kivil a lejtd
nem emelkedhet. Ha ezeket az utasitasokat nem koveti,
a lejt6s teriileteken végzett normal munkavégzeés soran,
amikor a robot érzékeli a kabelt, a kerekek megcsuszhatnak,
és a robot elhagyhatja a munkateriiletet.

6. Haazakadalyok a fenti hatarértékekhez kozeli lejtén vannak,a
lejté csdkkentése érdekében a talajt legalabb 35 cm-rel az
akadaly folé kell ki kell egyenliteni.

P

engedettnél nagyobb lejtésii teriilletek nem
nyirhatok a robottal. Ezért fektesse le a hatarolo
kabelt a lejté elé, és zarja ki ezt a gyepteriiletet a
nyirasbol.

Hatarol6 kabel

45% 45cm
771
100cm (39,3 ")
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A munkateriilet elhatarolasa

3.

Hasznalati utasitas

Vizsgalja meg a teljes gyepteruletet, és mérje fel, hogy az
alabbiakban ismertetett kritériumok alapjan tobb kilonallo
munkatertletre kell-e osztani. Miel6tt elkezdené a hatarolo
kabel telepitését, célszeril ellendrizni a teljes palyat a
kényelmesebb és kénnyebb kivitelezés érdekében. Az
abra egy példa a gyepre a hatarol6 kabel lefektetésére
szolgalo vonallal.

A rendszer telepitésekor meg kell hatarozni a
masodlagos terileteket és a zart tereket. A masodlagos
teriilet a gyep egy olyan része, amely a f6 gyephez

egy szlk, a véletlenszerlen futd robot altal nehezen
megkdzelithetd terulettel kapcsoladik. A terliletnek
Iépcsbk és a megengedett jellemz&knek nem megfeleld
magassagkillonbségek nélkil megkdzelithetdnek kell
lennie. Az, hogy a teriiletet ,Masodlagos tertletként”
kell-e meghatarozni, a f6 tertilet méretétdl is figg. Minél
nagyobb a f6 terlilet, annal nehezebb elérni a szlik
atjarokat. Altalaban a 200 cm-nél (78,74 ,) kisebb
atjaroszélességli terliletet masodlagos terlletteriletnek
kell tekinteni. A robot altal megmunkalhaté masodlagos
feliletek szama a modell jellemzéitél fligg (lasd ,Miszaki
adatok”).

Az atjaras megengedett legkisebb szélessége 70 cm
(27,56 ,) az egyik és a masik hatarolo kabel kdzott. A
hatarol6 kabelt a gyepen kivdli targyaktol az alabbiakban
megadott tavolsagban kell elhelyezni, 6sszesen 140

cm (55,12 ,) tavolsaggal, ha a gyep két oldalan fal vagy
sovény van.

Ha ez az atjaré nagyon hosszu, akkor lehetéleg tébb mint70
cm (27,56 ,) szélesnek kell lennie az egyik hatarold
kabeltdl a masikig.

A programozés soran be kell allitani a masodlagos
terlletek méreteit a gyepterilet szazalékaban, valamint
azt az iranyt, amelyben a leggyorsabban elérhetdk (az
o6ramutatd jarasaval megegyez6 vagy ellentétes iranyban),
tovabba a masodlagos teriletre vald eljutashoz sziukséges
hataroléhuzal hosszat Lasd ,Programozas”.

Ha a fent leirt minimalis kdvetelmények nem teljestinek,
azaz ha egy terlletet |épcs6fok vagy a robot jellemzdihez
képest tul nagy magassagkuilénbség valaszt el, vagy ha az
atjard szélessége a hatarold drétok kdzott kevesebb, mint
70 cm (27,56 ,), akkor ezt a gyepteriletet ,Zart teriiletnek”
kell tekinteni. Egy

A ,zart terilet” telepitéséhez fektesse le a hatarolé

kabel kifelé és vissza iranyuld szakaszat ugyanabban

az iranyban, 1 cm-nél (0,40 ,) kisebb tavolsagra. Ebben
az esetben a robot egyedil nem tudja elérni a fellletet.

A ,Zart fellletek kezelése” cimi fejezetben leirtak

szerint jarjon el. A ,Zart fellletek” csdkkentik azokat a
négyzetmétereket, amelyeken a robot 6nalléan dolgozhat.

H legalabb

: : g p i sEEEE=EEaE
¢ [ e L L
5

o

ol gt . A hatarolo kabel

29 i nyomvonala

o8 legalabb

14

Sy FO TERULET
Legalabb70 cm / 27&,

atjaro a hatarolé kabelek
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4. Haa munkaterileten bellil vagy kiviil, a gyepszényeggel azonos magassagban burkolt tertilet vagy kerti Ut van, a hatarolé
kabelt a burkolat szélétél 5 cm (1,96 ,) tavolsagra fektesse le. A robot egy kicsit tulhalad a gyepen, és az 6sszes flivet
lenyirja. Ha fém padldzat, vagy ha van fém lefolyd, ill. zuhanytélca vagy tapkabel talalhatd a kézelben, akkor a hatarold
kabelt legalabb 30 cm (11,81 ,) tavolsagra fektesse le, hogy elkerlilje a robot meghibasodasat és a hatarol6 kabellel vald
interferenciat.

@

Az abra egy példat mutat a munkateriileten és annak peremén elhelyezkedd elemekre és a hatarol6 kabel
fektetésénél betartandé tavolsagokra. Hataroljon el minden vasboél vagy mas fémbdl késziilt elemet
(csatornak, halézati csatlakozoék stb.), hogy elkeriilje a hatarolé kabel jelének zavarasat.

Ha a munkatertleten belll vagy kivil akadaly van, példaul jarda vagy fal, akkor a hatarolé kabelt legalabb 35 cm (13,78 )
tavolsagra helyezze el az akadalytol; ha el akarja kerilni, hogy a robot nekimenjen, akkor legalabb 40 cm (15,75 ,) tavolsagra
helyezze el a hatarolo kabelt.”.

A fl, amely annak a teriiletnek a szélén talalhato, ahol a robot nem dolgozik, ezutan trimmelével vagy bozétvagdval levaghato.

Ha a munkateruleten belll vagy kivil viragagyas, sévény, kiallé gyokerl névény, 2-3 cm-es kis arok vagy 2-3 cm-es kis jarda
van, a hatarolo kabeleket legalabb 30 cm (11,81 ,) tavolsagra helyezze el, hogy a robot ne sértse meg a meglévé akadalyokat,
vagy maga ne sériljon meg. A fii, amely azon a terlleten talalhato, ahol a robot nem dolgozik, ezutan trimmel&vel vagy
bozétvagoval levaghato.

"4

/0 cm.

/11,81
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Ha a munkaterileten belil vagy kivul van olyan medence, t6, lejtd, arok, Iépcsd vagy kdzut, amelyet nem véd kerités, vagy
csak olyan kerités véd, amelyen kdnnyen at lehet maszni, a keritésdrotot legalabb 90 cm (35,43”) tavolsagra kell felszerelni.
Annak érdekében, hogy a keritésdrot a lehetd legkdzelebb kerlljon a kaszaléterulet széléhez, javasoljuk, hogy kdzterulettel
hataros kerités esetén nehezen atmaszhato keritést, egyéb esetekben pedig legalabb 15 cm magas keritést allitson fel. Ez
lehetbvé teszi, hogy a keritésdrotot a fent leirtaknak megfeleléen fektessék le.

@

A hasznalati atmutatéban megadott tavolsagok és lejtések szigoru betartasa biztositja a robot optimalis
telepitését és megfelel6 miikodését. Lejton vagy csuszos talajon novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-el
/11,81” .

@

90 cm.
/3544"

Ha a munkatertleten beliil vannak olyan akadalyok, amelyekbe a robot sérilés nélkiil bele tud itkdzni, példaul fak, bokrok
vagy éles szélekkel nem rendelkezd oszlopok, akkor ezeket nem kell elhatarolni. A robot nekimegy az akadalynak, és

iranyt valtoztat. Ha azonban nem szeretné, hogy a robot akadalyokba (itk6zzon, akkor a biztonsagos és csendes mikodés
érdekében ajanlott minden rogzitett akadalyt elkeriteni. Az enyhén lejt6s akadalyokat, példaul viragcserepeket, koveket

vagy kiallé gyokeri fakat meg kell jeldlni, hogy elkertiljik a vagokés és az akadalyok esetleges sériilését. Az akadaly
elhatarolasahoz a kilsé hatarvonalnak az elhatarolandé objektumhoz legkézelebb esé pontjabol induljon ki, és fektesse le a
hatarold kabelt az akadalyig, keritse be az el6z6 pontokban leirt szabalyos tavolsagok betartasaval, majd térjen vissza a kabel
eredeti Utvonalara. Rogzitse a kimend és a visszaterd kabelt egymas folott ugyanazon szdg alatt, ebben az esetben a robot a
hatarol6 kabelen fog athaladni. A robot megfelel6 mikodesehez a hatarolo kabelnek legalabb 70 cm (27,56 ,) atfedéssel kell
rendelkeznie, hogy a robot szabalyosan tudjon mozogni.
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A HATAROLO KABEL FELSZERELESE

A hatarolé kabelt be lehet temetni vagy a féldre lehet fektetni. Ha
van gépe a kabel fektetésére, akkor azt be kell temetni, mivel ez
jobban védi a kbelt. Ellenkezd esetben a kabelt a helyszinen kell R
lefektetni az alabb leirt specialis szégekkel. Hatarol kabel

b
A Itéallomas telepitési teriiletérol kezdje el a
hatarolé kabel lefektetését, és adjon hozza még

néhany méter hosszusagot, majd a csoporthoz
valé csatlakozaskor vagja le a vezetéket méretre.

A kabel lefektetése a talajra

Kézi flinyiréval vagy bozétvagoval vagja le a flivet nagyon
alacsonyra a teljes terileten, ahol a kabelt lefektetik.

Ez megkonnyiti a vezeték talajjal valo érintkezését, és
megakadalyozza, hogy a robotflinyiré elvagja a kabelt vagy
megsértse a szigetelését.

1. Fektesse le a kabelt az 6ramutato jarasaval megegyez6
iranyban a teljes gyalogut mentén, és rogzitse a hozza
tartozo colopokkel kordlbelll 100 cm (39,37”) tavolsagra. A
kabelnek érintenie kell a foldet, hogy a robotflinyird ne tudja
megsérteni, miel6tt a f Ujra betakarja.

- Ahatarold kabel fektetésénél tartsa be a viragagyasok
koruli forgasiranyt (az éramutaté jarasaval ellentétes
iranyban).

- A nem egyenes szakaszokon rogzitse a kabelt ugy, hogy
az ne gubancolddjon dssze, hanem szabalyos kanyart (20
cm sugaru) irjon le.

09zit6szoge
a kabelhez

~
~ ——
---------------

Eltemetett kabel
1. Asson egy szabalyos barazdat a talajba (kb. 2-3 cm (0,787 - 1,181).

2. Fektesse a kabelt az 6ramutatod jarasaval megegyezd iranyban, néhany centiméteres mélységben. Ne éssa be a kabelt 5
cm-nél mélyebbre, hogy ne cstkkentse a robot altal fogadott jel minéségét és intenzitasat.

3. A kabel fektetésekor eléfordulhat, hogy néhany ponton a mellékelt szogekkel kell blokkolnia azt, hogy az arok
visszatoltésekor a helyén maradjon.

4. Fedje be az egész kabelt félddel, és Ggyeljen arra, hogy feszesen maradjon a foldben.
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Csatlakozas hatarolo kabel.

Ha a telepités befejezéséhez egy tovabbi keritésdrétra lenne
szukség, hasznaljon eredeti csatlakozét.

Helyezze be az egyes vezetékvégeket a csatlakozdba,
ellenbrizze, hogy a vezetékek teljesen be vannak-e dugva ugy,
hogy a végek a masik oldalon lathatéak legyenek. Nyomja be
teljesen a tetején 1évé gombot egy fogoval.

R a

- Csak eredeti csatlakozékat hasznaljon, mivel
csak ezek garantaljak a biztonsagos és
szoros elektromos csatlakozast.

- Ne hasznaljon mas tipusu csatlakozét,
amelyek nem garantalja a megfeleld
szigetelést (kabelsaruk, bilincsek stb.), mert
kiilonben a talajnedvesség egy bizonyos id6
utan oxidaciot okoz, és igy a keritéshuzal
megszakad.

ATOLTOALLOMAS ES A HALOZATI EGYSEG TELEPITESE

. Téapegység (A)

Lea Vigyazat - Figyelmeztetés

A munkalatok elvégzése elétt feltétlentil kapcsolja ki a fé | ™ |z ﬂ
tapellatast. ¥ | .

! Védelem(L)
A tapegységet gyermekek szamara hozzaférhetetlen helyen Minimalis
helyezze el. Példaul tébb mint 160 cm (63.00”) magassagban. Te%gi;sag

(63,00 j,) )

A toltéallomashoz vezet6 kabel nem roviditheté vagy v
hosszabbithato. A felesleges kabelt ,,8”-as alakban kell ~
feltekerni. Lasd az abrat.

A telepitéshez hasznalt hatarolé kabel nem lehet kevesebhb
50 m-nél. Forduljon a legkozelebbi ligyfélszolgalati
kézponthoz. S I

1. Tavolitsa el a védelmet (L).
2. Helyezze a tolt6allomast a korabban meghatarozott terlletre.

3. Helyezze be a hatarold kabelt (M) a toltéallomas vezetje mentén. Vagja le a felesleges keritésdrotot korulbelll 5 cm-rel a
csatlakozasok felett.

4. Csatlakoztassa a bemeneti vezetéket az ado piros csatlakozéjahoz (T). Csatlakoztassa a kimeneti vezetéket a fekete
csatlakozohoz.

“-v A kapcsok segitségével kizarélag az eredeti hatarolévezetéket csatlakoztassa.

Csatlakoztassa
a piros terminalhoz
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5. Régzitse a toltdallomast (N) a talajhoz a szégekkel (P). Ha
sziikséges, a toltéallomast terpeszdubelekkel rogzitheti.
(Q) rogziteni.

6. Telepitse a tapegységet (A).

7. Csatlakoztassa a toltéallomas (N) halézati kabelét (E) a
halozati egységhez (A).

8. Dugja be a halézati egység dugaszat (A) a haldzati aljzatba.

9. Haazadd LED-je villog, a bekétés helyes. Ellenkezé
esetben a hibat meg kell hatarozni
(lasd ,Hibakeresés”).

10. Szerelje fel a védelmet (L).

Adb (B)

(63,00,)

[ Minimalis magassag 160 cm

Halozati kabel (E)

Tolt6allomas (N)
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BEALLITASOK

A BEALLITASOKRA VONATKOZO AJANLASOK

2

A felhasznalénak a beallitasokat a kézikonyvben leirtak szerint kell elvégeznie. Ne végezzen olyan
beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten a kézikonyvben. A kézikonyvben kifejezetten nem
jelzett rendkiviili beallitasokat csak a gyartoé altal felhatalmazott szervizk6zpontok személyzete végezheti el.

A VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

A penge vagasi magassaganak beallitdsa el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a robot biztonsagos korlilmények kdzott megallt (Iasd
,Robot biztonsagi leéllitasa”).

Hasznaljon védoékesztyiit a kéz elvagasanak elkeriilése érdekében.

1.Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy a fedlap ne s
sériilhessen meg.

2. Forditsa el a konzolt (E) az 6ramutaté jarasaval megegyezé
iranyba a specialis kulccsal.

3. Emelje fel vagy eressze le a vagoszerkezetet (D) a kivant
vagasi magassag beallitasahoz. Az érték leolvashato a
mellékelt kulcson 1évé skalarol.

)

Ne hasznalja a robotot olyan fii levagasara, amely
1 cm-nél (0,40 ,,) magasabb mint a vagépenge.
Csokkentse a vagasi magassagot fokozatosan.
Javasoljuk, hogy a vagasi magassagot 1-2 naponta
kevesebb mint 1 cm-rel (0,40 ,,) csokkentse, amig el
nem éri az idedlis vagasi magassagot.

4. as befejezése utan forditsa el a konzolt (E) az
6ramutato jarasaval ellentétes iranyba.

5. Forditsa a robotot miik6dési helyzetbe.
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HASZNALAT ES MUKODESI MOD
KOTELEZETTSEGEK A FELHASZNALASSAL KAPCSOLATBAN

P

- Miel6tt el6szor hasznalna a robotot, ajanlott a teljes kézikonyvet figyelmesen elolvasni, és
megbizonyosodni arrél, hogy teljesen megértette azt. Kiilonésen fontos, hogy a biztonsagra
vonatkozé6 osszes informaciét megértse.

- Arobotot csak a gyarté altal meghatarozott célokra hasznalja, és ne manipulaljon semmilyen eszkozt
a tervezettol eltéré miikodési teljesitmény elérése érdekében.

- Keriilje arobot és perifériai hasznalatat rossz idéjarasi koriilmények ko6zott, kiilonésen, ha fennall a
villamcsapas veszélye.

A KEZELOPANEL LEIRASA ES A MENUK ATTEKINTESE

Az abra a gépen lévd kezelGszervek helyzetét és funkcidjat mutatja.

STOP. o

Nyomja meg ezt a gombot a flinyiré leallitasahoz L

biztonsagi kérilmények kézott. Ezt a gombot csak - —

kdzvetlen veszély esetén vagy a robot karbantartasi A C . :
munkalatainak elvégzéséhez szabad megnyomni. - . - 5

A kijelz6tol jobbra helyezkedik el, és lehet6vé teszi a o
robot be- és kikapcsolasat. SN

Megjeleniti a GPS-poziciovevd allapotat.

%O
37

* Megjeleniti a Bluetooth-vevd allapotat.

II Megjeleniti a GPRS-vevd allapotat az adatatvitelhez. O

Megijeleniti az akkumulator toltéttségi szintjét.
otinformacio

Telepitett verzio, valamint a munkaid6kre és
ciklusokra vonatkozé informaciok.

Kezddoldal. Hozzaférés a felhasznaldi menlhoz.

Online sugd: Megijeleniti a nézetben elérhetd
funkciok rovid leirasat.

U"’"’E

Visszatér az el6z6 szintre.

Megerdsiti a miveletet.

21
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o

Robot a toltéallomason

”Munka”
~=tuid A munkaciklus azonnali megkezdése. A munkaciklus

azonnali megkezdése. Mikézben a robot tolt6dik,
kivalaszthaté a munkaterilet és a toltéallomasra valé
visszatérés ideje.

Azonnal munkavégzés.

Letdvé teszi a munkaterilet és a
toltdallomasra vald visszatérés idejének
beallitasat.

”Sziinet”
' A robot megszakitja az automatikus programozast.
Beallithatd a hét azon napja, amelyen az automatikus
ciklus folytatodik.
Ha a munka egy hétnél hosszabb ideig szlinetel,

kapcsolja ki a robotot.

,Beallitasok.”
(P A robot programozasanak engedélyezése Lasd a
,Beallitasi menu - Programozasi médok” cim(i fejezetet.

Robot a kertben

”Visszatérés”
’ Azonnal visszatér a toltéallomasra.

Visszatér a  toltéallomasra, és a
’ programozasnak megfeleléen folytatia a
=  KSvetkez6 munkaciklust.

' Visszatér a toltéallomasra, és ott marad a
hét kivalasztott napjaig és idépontjaig.

»Munka”
i Lehetévé teszi a specialis munkafunkciok kivalasztasat.

F“ Folytatja a munkat.

5‘ A kivalasztott tertleten egy beallithato id6pontigmikodik.

{3 Zart teruleten dolgozik.

Menj el innen. A robot nem egy meghatarozott sugaru
O/' koérben dolgozik. (GPS-vevével felszerelt modellek esetén
elérhetd)

Végrehajtja a spiralt a vagas optimalizalasa érdekében
==X azon a terlleten, ahol a robot talalhato.

,Beallitasok.”
d} Lehet6vé teszi a robot programozasat Lasd a ,,Beallitasi mend -
Programozasi médok” cim( fejezetet.
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KEZDETI BEALLITAS

A robot elsd bekapcsolasakor megjelenik a Kezdeti beallitasok nézet, ahol beallithatja a nyelvet, a datumot, az idét és a robot
néhany f6 paraméterét.

Helyezze a robotot a toltéallomasra.

Nyomja meg az ON/OFF gombot.

A folytatés elétt olvassa el a biztonsagi informaciokat.
Allitsa be a kivant nyelvet.

Kovesse a kijelz6n megjelend eljarast a robot kezdeti konfiguralasahoz.

A kezdeti beallitasi folyamat ezzel befejez6détt. Most Iépjen a felhasznaloi menl bedllitasi eljarasaba a robot mikddési

paramétereinek a kaszaloterilet jellemzdi alapjan torténé modositasahoz/konfiguralasahoz.

HOZZAFERES A MENUHOZ

Lépjen a felhasznaloi meniibe a robot telepitési és miikddési paramétereinek beallitdsahoz. A felhasznaldi meni eléréséhez
nyomja meg a (], amikor a robot a téltéallomason van, am amikor a robot a gyepen dolgozik, a STOP gombot nyomja meg.

A beallitasok gomb megnyomasaval Iépjen a felhasznaldi mentbe.

23
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MENUBEALLITASOK - PROGRAMOZASI MODOK

)

- Ahhoz, hogy a termék képességeit a lehetd legjobban
kihasznalja, célszerii a robotot Gigy programozni, hogy
egész nap dolgozzon.

A robot programozasa

- Ha egynél tobb munkateriiletet kell beallitani, akkor a
teriiletek vagasi gyakorisaganak novelése érdekében
a programozas soran célszeriibb legalabb két
munkaprogramot hasznalni.

Lehetdség van 3 kildonb6zé munkaprofil beallitasara, amelyek
meghatarozott idépontokban hasznalhatok, példaul amikor a kertet a
szokasos idépontoktol eltéréen szabadda szeretné tenni.

Az utoljara beallitott profil mas szinnel jelenik meg, és ez az a profil, amely
a robot automatikus mikddése soran aktiv.

(=INyomja meg tébbszor a gombot a fémeniibe valé visszatéréshez.

A hét minden napjara akar 4 izemid6 is beallithatd. Nyomja meg a kijelzén a
konfiguralni kivant napnak megfelel6 teriletet, majd programozza be az
idépontokat.

(FIMEGJEGYZES: Ha egy nap beallitasat szeretné masolni, valassza
ki az ikont , majd a masolandé napot, majd egymas utan azokat a
napokat, amelyekre a masolast alkalmazni kivanja. Végul nyomja meg
Ujra.

Minden egyes munkaid6hoz (T1,T2,T3,T4) allitsa be a kezdési id6t, abefejezési
id6t és azokat a terlleteket, ahol a robot dolgozhat.

W ATL T2, T3 és T4 munkaid6k nem fedhetik egymast, a robot
eltavolitja az iitk6z6 munkaidét.

,Szélvagas” Amikor ez a ,funkcié aktivalva van, a robot a munkakért a gyep
szélén torténd vagassal kezdi. Tanacsos hetente kétszer aktivalni ezt a

funkcidt.
] Példaul a kévetkezdk beallitasaval:
Fé tertilet ) T1:9:00 - 11:00, AL, A2, A3, Ad
[ e R T2:15:00 - 17:00, A1, A2
Arobot 15:00-17:00 6ra kozott csak az A1 vagy A2 teruleten probalja meg
végrehajtani a munkaciklust.
>
; 3 w#? A munkateriletek eléréséhez, a toltéallomasra valo visszatéréshez
Masodlagos teriilet 1 vagy véletlenszer(i miikodés esetén a robot az A3 és A4 zénaba is
(30% 60m, az oravrlqtqto 3 b e | é p h et
jarasaval megegyez6 iranyban) -
Masodlagos ter'i]Iet2 e N *
MRG0 22 Sremutat rasival llentstos rony ber) A robot munkaidejének beallitasa alapvet6 fontossagu a termékjo
irdnyoan b Jarssaval mikodéséhez. Szamos paraméter befolydsolja a munkaiddk

konfiguracidjat, mint példaul a terlletek szama, az akkumulatorok
kapacitasa, a gyep Osszetettsége, a fl tipusa stb. stb.
Okdlszabalyként elmondhatd, hogy a tébb teriiletbél allo kertek,a
sok akadallyal rendelkez6 kertek és az Osszetett teriletek
esetében a munkaidéket kissé meg kell ndvelni. Az aldbbiakban
egy tablazatot talal, amelyet a kezdeti konfiguraciéhoz hasznalhat.
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Modell m? (ft2) T1 T2 T3 T4

500 (5380) 10:00 11:30
L25i 2000 (21520) 10:0012:30 15:00 17:00
2600 (27976’) 10:00 13:00 16:00 19:00
3200 (34432) 08:0011:00 14:00 17:00 20:00 23:00
4000 (43040 ,) 08:00 22:00
S25i 4500 (48420 ,) 07:00 23:30
5000 (53800 ,) 05:00 23:30

Visszatérés a toltoallomasra

Allitsa be a rob ot tavolsagat a keritéshuzaltél, mikdzben visszatér a
téltéallomasra.

“0 cm”. Ajanlott elhelyezés Osszetett kertekben, ahol sok akadaly van a
keritésdrét kozelében és sziik atjarokkal. A robot a kerekeket kozvetleniila
keritésdrot mellé helyezi, hogy visszatérjen a téltéallomasra.

w2 A keritéshuzal felszerelését a ,,Huzalon” médszer szerint
kell elvégezni, lasd a bekezdést ,,Visszatérési modszer a
toltéallomashoz”.

A tébbi paraméterrel a robot a toltéallomasra valé visszatéréskor
megkozelitbleg a beallitott tavolsagot tartja a keritéshuzaltdl. Ajanlott
megoldas meredek lejtékkel rendelkez6 terileteken és/vagy olyan
kertekben, ahol a keritésdrot kdzelében nincsenek bukkanok.

w? A keritéshuzal fektetését a ,,V-Méter” moédszer szerint kell
elvégezni, lasd a kovetkez6 bekezdést
,Visszatérési modszer a toltéallomashoz”.

Eso6érzékelo
Allitsa be a robot viselkedését, amikor az érzékeld esét érzékel.

ON: Ha es6t észlel, a robot visszatér a toltéallomasra. A toltési ciklus
befejezése utan a robot automatikusan folytatja a normal mikdédést, ha
az érzékeld nem észlel es6t.

DELAY: Ha eso6t észlel, a robot visszatér a toltéallomasra, és ott marada
,Delay” parancs megnyomasakor megjelend képernydn bedllitott ideig.

OFF: Az es6érzékel6 ki van kapcsolva.
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Beallitas Ke

DIMENSION

‘ 100}
m2

rt

DISTANCE

100
m

DISTANCEWIRE DIRECTION ECO MODE

‘l
cm

A

Irany megegyez6

F6 teriilet

Masodlagos tertilet 1
(30%, 60m, az dramutatd
jarasaval megegyez6é iranyban)

dlagos terlilet 2 -« t¢
(20%30m, az Gramutaté jarasaval ellentétes irényban)

Sramutatd

¥ irényban P> jarasaval____

Hasznalati utasitas

Allitsa be a vagasi terillet teriileteinek jellemzdit.

w? Azokban a kertekben, amelyek csak egy teriiletbdl allnak, legalabb
egy teriiletet akkor is be kell allitani.

Legfeljebb 8 tartomanyt lehet beallitani.
Nyomja meg a konfiguralni kivant teruletet.
Egy z6na kikapcsolasahoz a méretet 0 mz -re kell allitani.

A kert minden egyes terlletére a kovetkezdket kell beallitani:

Méret. A munkaterilet hozzavetéleges mérete mz-ben.

Tavolsag. A tavolsag, amelyet a robotnak meg kell tennie, hogy a
keritésdrotot kdvetve belépjen a terlletre. Célszeri referenciakénta
munkaterilet kozepéig tartd tavolsagot valasztani, hogy a robot a
kivant tavolsagon beliil végezze a munkajat. Allitsa be a 0 értéket arra
a terliletre, ahol a toéltéallomas talalhato.

Irany A munkaterilet elérésének legrévidebb iranya. Az irany lehet

,az oramutato jarasaval megegyez8” vagy ,az dramutato jarasaval
ellentétes”. Amikor a robot elhagyja a toltéallomast, kdveti a vezetéket a
megadott iranyba.

Tavolsag a vezetéktol. A robot tavolsaga a keritéshuzaltdl a
munkateriiletre valo belépéshez. Osszetett kertekben, ahol sok akadaly
van a keritésdroét kozelében és/vagy szlk atjarokkal, allitson be 0 cm-t.

OKO-MédHa ez aktivalva van, és a robot észleli, hogy a gyepet mar
lenyirtak, akkor csdkkenti a munkaidét az adott tertileten, hogy a
kovetkezé munkara léphessen.
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Altalanos beallitasok

Altalanos jelleg(i beallitasok.

A védelem lehet6veé teszi a robot PIN kodjanak engedélyezését/letiltasat/megvaltoztatasat.
@ A jelsz6 beallitasahoz vagy modositasahoz elészér a PIN kodot kell megadni, majd az dj PIN kdédot lehet beirni.
A vasarlaskor a gyarto altal megadott jelszé ,0000”.

A jelszo elfelejtésének elkeriilése érdekében célszeri olyan kombinaciét valasztani, amelyet konnyu
megjegyezni.

((((-)))) Csatlakoztathatdsag (csak néhany modellnél). Lehet6vé teszi a csatlakoztathatosaggal kapcsolatos
paraméterek beallitasat.

r_.\ Altalanos beallitasok.

A felhasznal6i menu és az Uzenetek megjelenitési nyelvének beadllitasa.
A robot datumanak és idejének beallitasa.

A tavolsagok és a tartomanyok mértékegységeinek beallitasa.
Aktivalja/deaktivélja a robot hangjelzéseit.

A robot alapveté mikodésének ellenérzésére szolgald funkcid. Aktivalas utan a robot egy sor vagasi funkciot
DEMO] hajt végre, hogy ellenérizze miikddésutiket. Az automatikus tzemmaodhoz vald visszatéréshez térjen vissza a
beallitasokhoz, és kapcsolja ki a demdfunkciokat.

Gyari beallitdsok visszaallitasa.
«O

D w2 Minden konfiguracio elveszik, és arobot és a kert beallitasait tjra kell konfiguralni. A beallitott PIN
KOD nem allithat6 vissza a gyari értékre.
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BEUZEMELES - AUTOMATIKUS UZEMMOD

Az automatikus ciklus inditasat az elsé tizembe helyezéskor vagy hosszabb allas utan is el kell végezni.

1. Ellenérizze, hogy a lenyirand6 gyep flikoszortja megfelel6 magassagu-e a robot megfeleld mikddéséhez (lasd a miszaki
adatokat).

2. Allitsa be a kivant vagasi magassagot (lasd: A vagasi magassag beallitasa).

3. Ellendrizze, hogy a munkatertlet megfeleléen el van-e hatérolva, és nincs-e a robot megfelel6 mikodését akadalyozéd
tényezd, a ,Munkaterllet el6készitése és lehatarolasa” cimi fejezetben és az azt kdvet6 fejezetekben leirtak szerint.

4. Helyezze a robotot a toltéallomasra.

Nyomja meg a ,ON/OFF” gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kévesse a kijelz6n
megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a jelszot.

6. Arobot elsd Gzembe helyezésekor el kell végezni a programozast. Ha viszont a robotot hosszu inaktiv id6szak utan inditja be,
ellendrizze, hogy a beprogramozott funkciok megfelelnek-e a nyirandé gyep tényleges allapotanak (pl. ha ujonnan
medence, ndvények stb. keriltek bele) (lasd ,Programozas”).

7. Néhany masodperc mulva a kijelzén megjelenik a ,TOLTES” lizenet.
8. Arobot megkezdi a nyirast a beprogramozott médozatoknak megfeleléen.

9. Gondoskodjon arrél, hogy heves es6zések utan ne legyenek nagy tocsak a kertben. Ha ez a helyzet, akkor ezt a terUletet
rendbe kell tenni, vagy gondoskodni kell arrél, hogy a robot ,sziinetben” legyen.

A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

El6fordulhat, hogy a robotot hasznalat k6zben le kell allitani. Normal kdriilmények kdzoétt a robot a ,STOP” gombbal allithato le.
Veszély esetén vagy karbantartasi munkak elvégzéséhez a robotot biztonsagos kérilmények kozott kell megallitani, hogy
elkerllje a penge varatlan beindulasanak kockazatat. EI6szor

nyomja meg a ,STOP” gombot, majd a ,ON/OFF” gombot a robot leallitasahoz. Hiuzza ki a dugét a konnektorbal.

A robot biztonsagos koriilmények kozott torténo
ledllitasa sziikséges a karbantartasi és javitasi munkak
elvégzéséhez (pl.: A penge cseréje, tisztitasi munkak stb.).

A robot inditasahoz a kdvetkez&képpen jarjon el:

- helyezze a robotot a nyirando teriletre;

- nyomja meg az ON/OFF gombot a robot bekapcsolasahoz,
és végezze el Ujra az inditasi eljarast.

Ha a robotot a kaszalando tertlleten kivul kapcsoljak be, a
pengemotor nem indul el, és a jel rovid keresése utan a robot
kijelzéjén a , TARTOMANYON KiVULLI” felirat jelenik meg.
Nyomja meg a ,OFF” gombot, helyezze a robotot a kaszalando
teriletre, és ismételje meg az inditasi eljarast.

AUTOMATIKUS VISSZATERES A TOLTOALLOMASRA

Arobot ledllitja a munkaciklust, ha az alabbiakban felsorolt feltételek bekdvetkeznek:
- Munkaid6 vége: a munkaidd leteltével a robot automatikusan visszatér a toltéallomasra, majd a programozott
maddozatoknak megfelelen folytatja a munkat (lasd ,,Programozas”).

- Esé: ha a funkcié aktiv, a robot es6 esetén automatikusan visszatér a toltéallomasra, majd a programozastél fliggéen (lasd
,Programozas”) folytatja a mikdodést.

- lemeriilt akkumulatorok: a robot automatikusan visszatér a tolt6allomasra.

- OKO-Méd: amikor az érzékeld a lenyirt filvet érzékeli, a robot automatikusan visszatér a toltéallomasra, majd a
beprogramozott moédozatok szerint folytatja a munkat (lasd ,Programozas”).
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A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN, TOLTOALLOMAS NELKUL

A robot zart terilet lzemmodban térténé inditasa olyan zart terliletek kaszalasara szolgal, amelyeket keritésdrét hatarol, és
amelyeken nincs toltéallomas.

A
L’ Vigyazat - Figyelmeztetés

A robotot a mellékelt fogantyu segitségével szallitsa. Keriilje a robot hazanal fogva torténé
megfogasat, és mindig hasznalja a mellékelt fogantyut.

1.Helyezze a robotot a munkatertileten legalabb 100 cm
(39,37”) tavolsagra a keritéshuzaltél és minden mas
akadalytol.

2. Nyomja meg a ,ON/OFF” gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kévesse
a kijelz6n megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a IRERE
jelszot.

min. 100 cm

3. Gomb o, Jkivalasztasa.

4. Valassza a ,Zart terllet” gombot. m

5. Allitsa be a munka befejezésének idépontjat, és valassza
az «OK» lehet&séget.

A munka végeén allitsa le a robotot biztonsagi kdrilmények kozott
(lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”), és vigye vissza a teriletre,
ahol a toltéallomas talalhato.

Allitsa vissza a robot normal izemmadjat a « UZEMBE
HELYEZES - AUTOMATIKUS MOD» fejezetben leirtak szerint.
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KIJELZES MUNKA KOZBEN

Mikdzben a flinyiré dolgozik, a kijelzén a kovetkezd adatok
jelennek meg:

SO )mw

- aflnyiré sebessége;
- avagokés sebessége;
- az akkumulator toltottsegi szazaléka.

Amig a flnyird toltédik, a kijelz6n a toltési folyamat allapota
lathato.

A flinyiré munkaidején kivil a kijelzén megjelenik a kdvetkezd
munkakezdés napja és idépontja.

HOSSZABB LEALLAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszabb ideig tarté hasznalaton kivili allapota esetén és a kaszalasi szezon el6tt egy sor miveletet kell elvégezni, hogy
a robot Ujra tzembe helyezésekor biztositsa a megfeleld mikodését.

1. Toltse fel teljesen az akkumulatort, mielétt a robotot télire elrakja. Az akkumulatort legalébb 5 havonta fel kell
tolteni.

2.Végeztesse el a tervezett karbantartasi munkalatokat hivatalos markakeresked6vel. Ez az intézkedés rendkivil
fontos a robot jo allapotban tartasahoz. Az értékesités utani szolgaltatas altalaban a kdvetkezd intézkedéseket
foglalja magaban:

® Arobot vazanak, a vagokésnek és minden mas mozgoé alkatrésznek a teljes tisztitéasa.

® Arobot belsé tisztitasa.
® Arobot mikddési tesztje.

® Ellendrizés és sziikség esetén csere az elhasznalddott alkatrészek esetén, pl. a vagokés, a kefék (csak kefés
motorral rendelkezd robotmodelleknél);

® Az akkumulator teljesitményének ellenérzése.
® Szlkség esetén a szerzédéses kereskedd uj szoftvert is be tud tolteni.

3. Arobot és a toltéallomas gondos tisztitasa (lasd ,A robot tisztitasa”).

4. Ellendrizze az elhasznalodott vagy sérilt alkatrészeket, példaul a vagokést, és sziikség esetén cserélje ki.
5. Helyezze a robotot egy védett és szaraz, 10-20 °C-os szobah6mérsékletl helyre. Ez a hely nem lehet kdnnyen

hozzaférhetd illetéktelen személyek (gyermekek, allatok stb.) szamara. A robotot 20 °C alatti h6mérsékleten
tarolja, hogy elkerllje az akkumulator onkisulését.

6. Huzza ki a halozati tapegység dugaszat (A) a haldzati aljzatbol.

7.Fedje le a toltéallomast (C), hogy megakadalyozza idegen targyak (levelek, papir stb.) bejutasat, és védje az
érintkez8lemezeket.

Ujbéli iizembe helyezés —

Miel6tt hosszabb allas utan djrainditja a robotot, jarjon el a ’ Tapegyseg (A)
jelzett modon.

1. Dugja be a halézati egység dugaszat (A) a halozati aljzatba.

2. Kapcsolja be ujra az altalanos tapellatast.

Allitsa vissza a robot normal lizemmodjat a « UZEMBE
HELYEZES - AUTOMATIKUS MOD» fejezetben leirtak szerint.

Toltéallomas (C)
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AZ AKKUMULATOROK TOLTESE HOSSZABB INAKTIVITAS ESETEN

‘.d Figyelem - Veszély

A robotot robbanasveszélyes és gyulékony kdrnyezetben tilos tolteni.

1 Kapcsolja be a toltéallomas aramellatasat, és gyéz6djon meg
arrol, hogy a téltélemezek tisztak.

2 Helyezze a robotot a toltéallomasba anélkdl, hogy
bekapcsolna.

3 Ellendrizze, hogy a toltégombok a tdltélemezekhez érnek-e, és
hogy a kijelz6 vilagit-e az akkumulator téltéttségi szintjének
kijelzésére.

4 A toltés befejezése utan (kb. 6 6ra) vegye le a robotot a
toltéallomasrol.

5 A robotot 10-20 °C-os kornyezeti hémérsékletl, védett és
szaraz, gyermekek, éllatok, idegen targyak stb. altal nem
kénnyen hozzaférhetd helyen helyezze el.

HASZNALATI JAVASLATOK

Az alabbiakban néhany, a robot hasznalatakor kdvetendd adatot talal:
- még ha kell6képpen meg is ismerkedett a hasznalati utasitassal, az els6é hasznalat soran szimulaljon néhany
probamandvert, hogy megismerje a legfontosabb kezel6szerveket és funkciokat;

- ellendrizze, hogy a fédarabok rogzitécsavarjai meg vannak-e huzva;
- gyakran nyirja a flvet, hogy elkertllje a f(i tdlzott novekedését;

- Ne hasznalja a robotot olyan fii levagasara, amely 1 cm -nél (0,40 ,) magasabb mint a vagopenge. Emelje fel a
vagokest, amikor a fi magas, majd a kévetkez6 napokban fokozatosan csokkentse;

- haagyepen automata locsolérendszer van, a robotot igy kell programozni, hogy az 6ntézés megkezdése el6tt
legalabb 1 6raval térjen vissza a téltéallomasra;

- ellendrizze a terep lejtését, és gy6z6djon meg arrdl, hogy az nem haladja meg a megengedett maximalis
értékeket, hogy a robot hasznalata ne okozzon veszélyes helyzeteket;

- javasoljuk, hogy a robotot Ggy programozza, hogy ne dolgozzon tébbet a sziikségesnél, figyelembe véve a fi
eltéré ndvekedéseét az év kulénbdzé idészakaiban, hogy ne kopjon el feleslegesen, és ne roviditse le feleslegesen az
akkumulatorok Uzemidejét;

- a biztonsagi kockazatok elkerllése érdekében lgyeljen arra, hogy a robot mikodése kdzben ne tartézkodjanak
emberek (kilondsen gyermekek, idések vagy fogyatékkal élék) és haziallatok a miikddési teriileten. E kockazatok
elkeriilése érdekében ajanlott a robot tevékenységét megfelel6 idépontokra programozni.

A gyarté nem garantalja a robotflinyiré teljes kompatibilitasat mas tipusu vezeték nélkili rendszerekkel, példaul

taviranyitokkal, radidadokkal, akusztikus eszkdzokkel, foldbe asott elektromos keritésekkel allatok szamara vagy
hasonlokkal.
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HELYES KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

@

Hasznalja a gyart6 altal eléirt egyéni védofelszerelést a karbantartasi munkalatok soran, kiilonésen
a pengén végzett munka soran. A karbantartas elvégzése el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy a robotot
biztonsagos koriilmények kozott leallitottak (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”).

KARBANTARTASI TERV TABLAZAT.

Tisztitsa me%a penget, es )
ellendrizze a hatekonysagat. | Lasd ,A robot tisztitasa”
Ha ahpqeln e Utéstol
meghajlott vagy erésen ; fion
Penge elhasznalédoft, ki kell Lasd ,A penge cseréje
cserélni.
Hetente Gombok az akkumulatorok | Tisztitsa meg és tavolitsa el | Lasd ,A robot tisztitasa”
toltéséhez az oxidaciot
Tisztitsa meg és tavolitsa el | Lasd ,Arobot tisztitasa”
Kontakt lemezek az oxidaciot
Tisztitsa meg és tavolitsa el | Lasd ,A robot tisztitasa”
EsGérzékelo az-oxigiaciot
Lasd ,A robot tisztitasa”
Havonta Robot A tisztitas elvégzése
. s végeztesse el egy ] o
Evente egyszer, a kaszalasi | popot felnatalmazott Lasd ,Hosszabb leéllas és
szezon végen. lgyfélszolgalati kozpontban Ujrainditas”
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A ROBOT TISZTITASA

1. Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények kdzétt (Iasd «Robot biztonsagi leéllitasa»).

— Vigyazat - Figyelmeztetés

Hasznaljon véddékesztyiit a kéz elvagasanak elkeriilése érdekében.

2. Tisztitsa meg a robot minden kulsé fellletét langyos vizzel és semleges szappannal megnedvesitett szivaccsal. Hasznalat

el6tt erésen nyomja ki a szivacsot, hogy ne legyen tul nedves.

— Vigyazat - Figyelmeztetés

Ha tal sok vizet hasznal, az behatolhat az elektromos alkatrészekbe, és karosithatja azokat.

3.Ne hasznaljon oldoszereket vagy benzint, hogy elkertlje a festett felliletek és a mlianyag
alkatrészek karosodasat.

4.A robot belsd részeit nem szabad mosni. Ne hasznaljon nagynyomasu vizsugarat, hogy elkerlje
az elektromos és elektronikus alkatrészek karosodasat.

— Vigyazat - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében a

robotot nem szabad részben vagy teljesen vizbe meriteni, mivel nem vizallé.

5.Ellendrizze a robot alsé részét (vagokeés tertlete, els6 és
hatsoé kerekek), és tavolitsa el a robot megfelelé miikodését
akadalyozé karcokat és/vagy maradvanyokat.

6.Tavolitsa el a robot fogantyuja koérali fi- és
levélmaradvanyokat.

Gombok a toltéshez (A)

.

7.Tisztitsa meg az akkumulatorok toltésére szolgalé gombokat
(A), az érintkez6lemezeket (B), és sziikség esetén szaraz
ruhaval és finom szemcsés csiszoldpapirral tavolitsa
el a haldzati érintkez6kdn keletkezett oxidacioét vagy
maradvanyokat.

8. Tisztitsa meg az es6érzékel6t (C), és tavolitsa el a
szennyezddéseket vagy az oxidacié nyomait.

9. Tisztitsa meg a toltéallomas belsejét a felgyllemlett
tormeléktol.
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HIBAKERESES

HIBAK, OKOK ES ORVOSLAS

Az alabbi informaciok célja, hogy segitsenek Onnek azonositani és kijavitani a hasznalat soran esetlegesen eléforduld
rendellenességeket vagy meghibasodasokat. Egyes hibak a felhasznald altal is orvosolhatok, masok pontos miszaki
szakértelmet vagy specialis készségeket igényelnek. Ezeket csak olyan szakképzett személyzet végezheti, amely a

beavatkozas konkrét tertiletén

elismert tapasztalattal rendelkezik.

A‘}- Vigyazat - Figyelmeztetés

Allitsa le a robotot biztonsagi koriilmények kozott (lasd «Robot biztonsagi leallitasa»), ha a robotot
ellendrizni kell, hogy elkeriilje a nem szandékos pengeinditas kockazatat.

Rendellenes rezgések A robot
nagyon hangos

Sérllt vagépenge

Cserélje ki a pengét egy uj pengére (lasd
,A penge cseréje”)

A vagopenge beakadt a tdrmelékbe
(szalagok, zsinérok, miianyagdarabok
sth.).

Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények
kozott (lasd «Robot biztonsagi leallitasa»)
Tisztitsa meg a pengét.

kezét a vagasoktol

A robot elinduldsa nem kivant akadalyok
(letort agak, elfelejtett targyak stb.)
kdzelében tortént.

Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények
kozott (Iasd «Robot biztonsagi ledllitasa»)

Téavolitsa el az akadalyokat, és inditsa Ujra a
robotot (lasd ,Inditas - Automatikus tzemmaod”).

Elektromos motor hibas

Javittassa meg vagy cseréltesse ki a motort a
legkozelebbi hivatalos szervizben.

Afi tal- magas

Allitsa be a kivant vagasi magassagot (lasd: ,A
vagasi magassag beallitasa”)

El8szor nyirja le a teruletet egy normal flinyirdval.

A robot nem helyezi magat
megfeleléen a toltdallomasra

Hiba a hatarold kabel vagy a toltéallomas
tapkabelének elvezetésében.

Ellenérizze a toltéallomas csatlakoztatasat(lasd
LA toltéallomas és a haldzati egység
beszerelése”).

A toltéallomas kozelében 1évé talaj
Ulepedése

Helyezze a toltéallomast sik és stabil fellletre
(lasd ,Arendszer telepitésének megtervezése”).

A robot abnormalisan
viselkedik a viragagyasok
kordl

Helytelenil lefektetett hatarolo kabel

Helyesen (az 6ramutatod jarasaval ellentétesen)
fektesse le a hatarolo kabelt (lasd ,,A hatarold
kabel telepitése”).

A robot rossz idében dolgozik

Helytelenul beallitott 6ra

Allitsa tjra be a robot 6rajat (lasd
~Programozas”)

Helytelenll beallitott munkaidd

A robot munkaidejének Ujboli beallitasa (lasd
~Programozas”)

Arobot nem hajtja végre a
gyors visszatérést

A gyors visszatérés nem megfeleléen
van beallitva

Ellendrizze, hogy a gyors visszatérés helyesen
van-e beallitva (lasd ,Keres6hurok a robot gyors
visszatéréséhez a toltdallomasra”).
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A munkatertlet nincs
teljesen lekaszalva

A munkaidé nem elegendd

A munkaidé meghosszabbitasa (lasd
~Programozas”)

Vagopenge lerakddasokkal és/vagy
maradvanyokkal

Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények
-kozott (lasd «Robot biztonsagi leallitasa»)

Vigyazat - Figyelmeztetés

Hasznaljon véddékesztyiit, hogy megvédije a
kezét a vagasoktol

Tisztitsa meg a vagépengét

A vagoépenge elhasznalddott

Cserélje ki a pengét eredeti potalkatrészre (lasd
»A penge cseréje”).

A munkatertlet tul nagy a robot tényleges
kapacitasahoz képest

Allitsa be a munkatartomanyt (Iasd
,MUszaki adatok”)

Az akkumulatorok életciklusuk végéhez
kdzelednek.

Cserélje ki az akkumulatorokat eredeti
potalkatrészre (lasd ,,Az akkumulatorok cseréje”).

Az akkumulatorok nincsenek teljesen
feltltve

Tisztitsa meg és tavolitsa el az oxidaciot az

akkumulatorok érintkezési pontjairol (lasd ,A

robot tisztitasa”). Toltse az akkumulatorokat
legalabb 12 6ran keresztil

Nem teljesen lekaszalt
masodlagos tertlet

Helytelen programozas

Programozza be helyesen a masodlagos fellletet
(lasd ,Programozas”).

Akijelzén a
~Szerviz” jelenik meg

A robot szelvényét ki kell tolteni.

Forduljon a legkdzelebbi tigyfélszolgalati
kézponthoz.

Akijelz6n az
-LEmelés” jelenik meg

Arobot felemelkedik a talajrol

Gy6z6djon meg rola, hogy a robotot nem
blokkolja vagy akadalyozza semmilyen targy.
Tavolitsa el és tisztitsa meg a test alatti
flszalakat, amelyek eltémithetik az érzékelbket
(lasd ,A robot tisztitasa”).

Akijelzén a
,Nincs jel” jelenik meg

A hatarol6 kabel nincs megfeleléen
csatlakoztatva (elszakadt kabel, hianyzik
a tapcsatlakozas stb.).

Ellendrizze a tdpegyseég teljesitmeényét, a halozati
egység és a toltéallomas helyes csatlakoztatasat
(lasd: ,Ellenérizze a tapegyseg teljesitményeét”).
LA  toltééllomas és a  hélozati  egység
telepitése”)

Akijelz6n a
,Hatalyon kivil” jelenik meg

Aterep lejtése tul meredek.

Hatarolja le a tul meredek lejtés tertiletet (lasd
LA rendszer telepitésének megtervezése”).

Helytelenul lefektetett hatarol6 kabel

Ellenérizze, hogy a kabel megfeleléen van-e
lefektetve (tul mélyen van-e eltemetve,
fémtargyak kozelében, a két elemet hatarolo
kabel kozotti tavolsag kisebb-e 70 cm-nél stb.)
(lasd ,A rendszer telepitésének tervezése”).

A beltéri terlleteket (viragagyasok,
bokrok stb.) kérilvevd hatarol6 kabelt az
oramutato jarasaval megegyezd iranyban

kell elhelyezni.

Helyesen (az 6ramutato jarasaval ellentétesen)
fektesse le a hatarol6 kabelt (lasd ,A hatarold
kabel telepitése”).

Tapegység tulmelegedett

Tegyen megfeleld ovintézkedéseket a tapegyseg
hémérsékletének csOkkentése érdekében
(szell6ztesse vagy valtoztassa meg a telepitési
helyet stb.) (lasd ,A rendszer telepitésének
megtervezése”).

A kerekek meghajtasa nem megfeleld

Ellendrizze a kerekeket, és szlikség esetén
rogzitse 8ket megfeleléen.
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Probléma

Akijelz6n a
,Hiba kerék” jelenik meg

(0]¢0]

Egyenetlen talaj vagy a mozgast
akadalyozo6 akadalyok

‘ Orvoslat

Ellenérizze, hogy a nyirand6 gyep egyenletes
legyen, és ne legyenek rajta lyukak, kovek vagy
egyeéb akadalyok.

Ellenkez6 esetben el kell végezni a szukséges
helyreéllitasi munkalatokat (lasd ,A
munkaterlletek (f6- és masodlagos teriletek)
el6készitése és elhatarolasa”).

A kerekek meghajtéasara szolgald egyik
vagy mindkét motor meghibasodott.

Javittassa meg vagy cseréltesse ki a motort a
legkdzelebbi hivatalos szervizben.

A kijelzén a
»Tul magas f(i” vagy
,Késhiba”

Seérllt vagépenge

Cserélje ki a pengét egy uj pengére (lasd
LA penge cseréje”)

A vagopenge beakadt a tdrmelékbe
(szalagok, zsinérok, mlianyagdarabok
sth.).

Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények
kozott (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”)

Vigyazat - Figyelmeztetés

Hasznaljon véddékesztyiit, hogy megvédje a
kezét a vagasoktol
Szabaditsa ki a pengét

A robot elindulasa nem kivant akadalyok
(letort agak, elfelejtett targyak stb.)
kdzelében tortent.

Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények
kozott (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”)

Tavolitsa el az akadalyokat, és inditsa Ujra a
robotot (lasd ,Inditas - Automatikus tzemmaod”).

Elektromos motor hibas

Javittassa meg vagy cseréltesse ki a motort a
legkdzelebbi hivatalos szervizben.

A G tal magas

Allitsa magasabbra a vagasi magassagot (lasd
»A vagasi magassag beallitasa”).
nyirja le a teriletet egy normal flinyiréval.

El6szor

Akijelz6n a
.Lejtés” jelenik meg

A robot a megengedett hatarériékek
felett van

A probléma megoldasa a megengedett
hatarértékeken kivil esé lejtési terllet
lehatarolasaval

ALED (C)
nem
kapcsol be

A tapfeszlltség hianya

Ellendrizze a tapegység megfeleld
csatlakoztatasat a konnektorba.

A biztositék kiegett

Javittassa meg vagy cseréltesse ki a biztositékot
a legkOzelebbi hivatalos szervizben.

Az add
(C) LED-je
bekapcsolva

Hatarolo kabel megszakadt

Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények kdzott
(lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”) hizza ki a.
dugot a konnektorbdl. Végezze el a hatarolé kabel

csatlakoztatasat
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KOMPONENSEK CSEREJE

AJANLASOK AZ ALKATRESZEK CSEREJERE

)

Végezze el a csere- és javitasi munkalatokat a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon az értékesités utani

szervizhez, ha ez a munka nem szerepel a kézikonyvben.

AZ AKKUMULATOROK CSEREJE

_

Javittassa meg vagy cseréltesse ki az akkumulatorokat a legkdzelebbi hivatalos szervizben..

A PENGE CSEREJE

1. Allitsa le a robotot biztonsagos kériilmények kozott (lasd «Robot biztonsagi ledllitasa).

_

Hasznaljon véddkesztyiit a kéz elvagasanak elkerilése érdekében.

Csereként csak a készulékhez megfelel6 eredeti pengét
hasznaljon.

MODELL: 7250DEQ, 7250ELO, 8250ES0

Vagopenge kéd: CS_D0112_02

2. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy a fedlap ne
sérllhessen meg.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) eltavolitasahoz.

4. Helyezzen be egy Uj pengét, és huzza meg a csavarokat.

5. Forditsa vissza a robotot miikddési helyzetbe.
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Penge (A)

Csavar (B)
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A ROBOT UZEMEN KIVUL HELYEZESE

Ez a termék a hasznos élettartamanak végén WEEE (elektromos és elektronikus berendezések
hulladéka) besorolasu. Ezért tilos normal haztartasi hulladékként vagy vegyes telepiilési hulladékként
(nem differencialtan), illetve szelektiven gydijtétt teleplilési hulladékként (szelektiv hulladékgydijtés)
artalmatlanitani.

Kivonaskor a felhasznalénak gondoskodnia kell arrél, hogy a termék artalmatlanitasa a helyi
jogszabalyoknak megfelel6en torténjen; kllonésen az elektromos és elektronikus alkatrészeket a tébbi
alkatrésztol elkllonitve kell artalmatlanitania az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak
specidlis, engedélyezett gyijtékozpontokban, vagy Uj vasarlaskor a még teljes terméket vissza kell adnia
a kereskeddnek. Az elektromos és elektronikus

berendezések (elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak) illegélis artalmatlanitasa a
terlileten alkalmazandé szankcioktdl eltéré szankcidkkal biintetendd. | —
Az elektromos és elektronikus berendezésekben talalhat6é szennyezé anyagok veszélyeztethetik a
kérnyezetet és az emberi egészséget, ezért a felhasznalé alapvet6 szerepet jatszik az elektromos

és elektronikus berendezések hulladékainak ujrafelhasznalasaban, ujrafeldolgozasaban és egyéb
hasznositasi formaiban.

Minden olyan alkatrész, amelyet kiilén és elkulénitve kell artalmatlanitani, kilon jeldléssel van ellatva.

W Veszély - Figyelem

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat, amelyek
potencidlisan karos hatassal lehetnek a kornyezetre és az emberi egészségre. Az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékainak artalmatlanitasat az erre a célra engedélyezett gyiijtékézpontokban kell megfeleléen
elvégezni.

Csomagolas - A termék csomagolasa Ujrahasznosithaté anyagokbdl késziilt, és azt a kijelolt gyljtéedényekben vagy az
erre a célra engedélyezett gyijtéhelyeken fenntarthaté modon kell artaimatlanitani.

Akkumulatorok - A régi vagy hasznalt akkumulatorok olyan anyagokat tartalmaznak, amelyek karosak a kérnyezetre és
az egészségre, ezért nem szabad a normal haztartasi hulladékba dobni 6ket. A felhasznalé koteles az akkumulatorokat a
kijelolt gytjtéedényekben vagy az erre a célra engedélyezett gyiijtéhelyeken fenntarthaté médon artalmatlanitani.
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EU-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Sajat felel6sségére kijelenti, hogy a termék:

Az automata akkumulatoros flinyiro, L25i, S25i modell megfelel az alab- bi eurdpai unids
iranyelvekben elbirt alapvetd biztonsagi, egészségugyi és kdrnyezetvédelmi

kovetelményeknek:

Gépekroél szo6l6 2006/42/EK iranyelv, elektromagneses kompatibilitas 2014/30/EK, radiézasrol sz616 2014/53/EU
iranyelyv,

RoOHS iranyelv 2011/65/EK, WEEE iranyelv 2012/19/EU, zajkibocsatasi iranyelv 2005/88/EK;

a termék megfelel a kdvetkezd harmonizalt szabvanyoknak:

EN 50636-2-107:2015 und EN 60335-1:2012 + A11:2014 (Biztonsag);

EN 62233:2008 (elektromagneses mezdk);

EN 55014-1:2008 + A1:2010 + A2:2012 (Kibocsatas);

EN 61000-3-2:2015 und EN 61000-3-3:2014 (Kibocsatas);

EN 55014-2:2015 (Zavartiirés);

EN 50419:2006 (RAEE — Az egységek jelolése)

ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (Elektromagneses O6sszeférhetéség) ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (Elektromagneses
osszeférhetéség) ETSI EN 300 328 V1.9.1 (Radiospektrum hatékonysag) ETSI EN 301 511 V9.0.2 (Radiéspektrum
hatékonysag)

TERVEZET
ETSI EN 303 447 V1.1.0_0.0.2 (2017-04)

A gyart6 azt is kijelenti, hogy a 2005/88/EK iranyelv szerint a jelentés minta alapjan az Lwa hangteljesitményszint 66,0 dB +
2.0 dB (A-sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garantalt hangteljesitményszint Lwa kisebb, mint 68 dB (A-sulyozva és
1 pW-ra vonatkoztatva), és hogy a 2005/88/EK és 2006/42/EK iranyelveknek megfeleld mliszaki dokumentaciot a Zucchetti
Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), Olaszorszagban allitottak 6ssze.

Terranuova B.ni 02/10/2017
Bernini Fabrizio (Ugyvezetd
igazgato)
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