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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

® Ez akézikdnyv a készllék szerves részét képezi, és a Gyarto azeért készitette, hogy a készulék élettartama soran biztositsa

a szlikséges informaciodkat a készllék hasznalatara jogosult személyek szamara.

® Akészilék kezelSinek helyes munkavégzési gyakorlatot kell alkalmazniuk, és gondosan el kell olvasniuk és be kell tartaniuk

a jelen kézikdnyvben szerepl6 6sszes utasitast.

* Az informaciok eredetiek, azokat a gyartd kozolte

® Olvassa el figyelmesen a jelen kézikdnyvben talalhat6 utasitasokat, hogy elkerilje a személyek egészségét és biztonsagat

érint6 szliksegtelen kockazatokat, valamint a gazdasagi karokat.

® A gyors hozzaférés érdekében tartsa a kézikdnyvet biztonsagos, kénnyen hozzaférheté helyen.

® Eléfordulhat, hogy az ebben a kézikdnyvben szerepld egyes informaciok és abrak nem felelnek meg tokéletesen az On

birtokaban Iévd késziléknek; ez azonban nem befolyasolja a készllék mikddését.

® A gyart6 fenntartja az el6zetes értesités nélkil térténé modositas jogat.

® Akézikdnyvben talalhaté alabbi szimbolumok a kiilondsen fontos informaciok kiemelésére vagy bizonyos fontos specifikaciok

azonositasara szolgalnak.

® Veszély - Vigyazat

Ez a szimbdlum a kozvetlen veszélyt jelenté helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kiviil hagyasa esetén az
emberek egészsége és biztonsaga veszélybe keriilhet.

A Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimboélum olyan helyzeteket jelez, amikor adott médon kell viselkedni ahhoz, hogy elkeriilhet6 legyen
az emberek egészségének és biztonsaganak veszélyeztetése, valamint biztosithaté legyen az eszkoz
védelme.

i i\
Ez a szimbolum kilondsen fontos miiszaki informaciokat jelol, amelyeket nem szabad figyelmen kiviil
hagyni.
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A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

A képen lathaté névtabla kozvetlendl a készulékre van

felnelyezve. Hivatkozasokat és a késziilék biztonsagos | Adattabla

Uzemeltetéséhez sziikséges Gsszes informaciot tartalmazza. . Q
(A) A gyarto neve TR

Barmilyen mdiszaki kéréssel forduljon a gyartd miszaki (C) Modell : ‘

szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos keresked6ho6z.
MUszaki segitségnyujtas esetén kérjuk, adja meg az azonositd
tablan feltiintetett adatokat, a hasznalat hozzavetdleges

i (©) Verzic'J

(©) Gyértési év

G)lérlo XXXXXXXXXXXXXXXXXX XXXX XXXXXXXXXXXXX

Oraszamat és az észlelt hiba tipusat.

mqﬁ
B. CE- felel6séqgi cimk
regiEIEIesEa e | I |||||| Il |||||||||||||||||||

A. A gyarto neve.

>
'I|I [

C. Modell és verzié / sorozatszam / Gyartasi év. X SurlEE 28 PETLCTEEIT
D. Mlszaki adatok: feszlltség, aramerdsség, védettség, tdmeg, (D) Maiszaki
vagasi szélesség. specifikaciok (C) Sorozat- (B) EK-megfelelSségi
szam cimke
| )

BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gyarté gondosan mérlegelte a berendezéssel torténd érintkezésbdl eredd lehetséges veszélyeket és személyes kockazatokat.
E tajékoztatas célja tajékoztatni a felhasznaldkat arrél, hogy a kockazatok elkerllése érdekében fokozott dvatossaggal kell
eljarniuk.

BIZTONSAGI SZABALYOK

A TERMEK PENGET TARTALMAZ, EZERT NEM JATEKSZER!

e Kéerjluk, olvassa el figyelmesen ezt a kézikdnyvet, kiléndsen a biztonsagi utasitdsokat és a termék hasznalata
el6tt igyeljen arra, hogy teljes mértékben megértse azokat. A berendezést kizardlag a gyarté altal meghatarozott
célra haszndlja. Korultekintéen kdvesse a kezelésre, karbantartasra és javitasra vonatkozé utasitasokat.

e A robot haszndlatakor gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkaterileten senki sem tartozkodik, kulénosen
gyermekek, idések, fogyatékkal él6k és haziallatok. Ellenkezd esetben programozza a robotot Ugy, hogy olyan
idépontban miikddjon, amikor senki sem tartézkodik a terlleten. Tartsa szemmel a robotot, ha tudja, hogy
haziallatok, gyerekek vagy mas emberek tartézkodnak a tertleten. Ha a robot Utvonalaban személy vagy allat
talalhato, azonnal allitsa le a robotot.

e Az olyan, keritéssel nem hatarolt munkatertleteken, amelyeken nem lehet kdnnyen atmaszni, felligyelje az
eszkozt a mlvelet soran.

e A robotflinyir6 munkaterllete korul figyelmeztet tablakat kell elhelyezni, ha azt kdzterlleten hasznaljak. A
tablaknak a kovetkezé szdéveget kell tartalmazniuk: ,Figyelem! Automatika fiinyir6! Ne menjen a gép
kozelébe! Ugyeljen a gyermekekre!"

e Ez arobot nem alkalmas gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességekkel rendelkezd
személyek, illetve a termékkel nem ismerkedd, tapasztalatlan személyek altali hasznalatra, kivéve, ha a
biztonsagukért felel6s személy felligyeli 6ket, vagy ha a készlilék hasznalatara vonatkozé utasitasokat kaptak.
A gyermekeket felligyelet alatt kell tartani annak érdekében, hogy ne jatsszanak a készulékkel.

* Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek hasznaljak, akik nem ismerik annak mikodését.

e A karbantartasi és javitasi munkakat végz6 szakembereknek teljes mértékben tisztaban kell lenniuk a készulék
kulénleges jellemzd8ivel és biztonsagi eldirasaival. A robot hasznalata el6tt olvassa el figyelmesen a kezelési
Uutmutatét, és gy6z8djon meg rola, hogy megértette az utasitasokat.

* Soha ne tavolitsa el, ne kerllje el és ne modositja a beszerelt biztonsagi berendezéseket. A gyarté nem vallal
feleldsséget a nem eredeti alkatrészek hasznéalatédért. A jelen kovetelmény be nem tartdsa sulyosan
veszélyeztetheti az emberek egészségét és biztonsagat.
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e Ellendrizze, hogy nincsenek-e a gyepen jatékok, szerszamok, agak, ruhak vagy mas olyan targyak, amelyek
karosithatjak a pengéket. A gyepen lévd targyak szintén karosithatjadk vagy megakadalyozhatjak a robot
megfeleld mikddését.

¢ Soha ne engedje, hogy emberek Uljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge ellenérzéséhez vagy
mozgatasahoz, amig az mikddik. Mikodés kézben ne tegye a kezét és labat a robot ala

¢ Ne hasznalja a robotot, ha a locsolérendszer mikddik. Ebben az esetben programozza be a robotot és a
locsolérendszert ugy, hogy ne miikddjenek egyidejiileg. Ne mossa a robotot nagynyomasu vizsugarral, és ne
meritse vizbe részben vagy teljesen, mivel nem vizallé.

e Valassza le a tapellatast, és aktivalja a biztonsagi berendezést, miel6tt barmilyen, a felhasznalé altal
elvégzendd beadllitasi vagy karbantartasi miveletet elvégezne. Hasznalja a gyartd altal ajanlott egyéni
védbeszkozoket, els6sorban a vagopenge kezelésénél mindig viseljen védbkesztyt.

o A készulék tisztitasat és karbantartdsat gyermekek kizarolag felugyelet alatt végezhetik.
¢ Ne hasznalja a robotot, ha a vagokés sérult. Cserélje ki a vagopengét.

e A készlléket ne hasznalja sérilt kiilsé alkatrészekkel. Ha a robot mechanikus alkatrészei megsérultek, cserélje
ki 6ket.

¢ Ne hasznalja a robotot, ha a transzformator tapkabele sérlt. A sérilt kabel feszliltség alatt allé részekkel valo
érintkezéshez vezethet. A kockazatok elkerllése érdekében a tapkabel javitasat a gyartora, a gyartd
szervizszolgalatara vagy hasonld képesitéssel rendelkez6 személyre kell bizni.

¢ Ha a tapkabel hasznalat kbzben megsértl, nyomja meg a ,STOP” gombot, és hlzza ki a halézati vezetéket az
elektromos aljzatbdl.

e Szemrevételezéssel ellendrizze a robotot, hogy a penge, a rogzitécsavarok és a vagoszerkezet nem kopott
vagy sérult-e. Gy6zddjon meg roéla, hogy minden anyat, csavart és csavart meghuzott, igy biztositva a robot jé
mikodési allapotat.

¢ Ha arobot hasznalat kdzben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a ,STOP” gombot, és hizza ki a halézati
vezetéket az elektromos aljzatbdl.

* Soha ne hasznalja és toltse fel a robotot robbanasveszélyes és/vagy gyulékony kérnyezetben.

e Csak a gyarté altal biztositott akkumulatortdltét és tépegységet hasznalja. A nem megfelel6 hasznélat
aramutést, tulmelegedést vagy maré folyadékok akkumulatorbol torténd szivargasat okozhatja. Ha folyadék
szivarog, mossa le az akkumulatort vizzel/semlegesitével; szembe jutas esetén forduljon orvoshoz.

BIZTONSAGI ESZKOzZOK

1. Akadalyérzékel6

Az Utkdzésérzékeld aktivalodik, ha a robot 10 cm-nél (3,94”) magasabb szilard targyhoz (itkdzik, amely megallitia a mozgast az
adott iranyba, és hatrafelé mozog, hogy elkeriilje az akadalyt.

2. D6lésszogméro
Ha a robot a maximalis hatarértéknél meredekebb lejtén dolgozik, vagy felborul, a robot ledllitja a vagokést.
3. Vészleallité kapcsolo

A robot felsé részén talalhato, a ,STOP” szé nagyobb, mint a tobbi parancs a billentylizeten. Ha ezt a gombot miikddés kozben
barmikor megnyomija, a flinyiré robot mozgasa azonnal leall, és a penge forgasa leall.

4. Talaram elleni védelem

Az 6sszes motor (penge és kerék) miikddés kdzben folyamatosan figyelemmel van kisérve, hogy ne alakuljon ki olyan helyzet,
amely tulmelegedést okozhat. Ha ez a kerékmotorban torténik, a robot megprobal az ellenkez8 irdnyba mozogni. Ha a tularam
tovabbra is fennall, a robot leall és hibat jelez. Ha a vagokés motorja tulmelegszik, két beavatkozasi lehetéség van. Ha a
paraméterek az elsd tartomanyba esnek, a robot végrehajtja a vagokés felszabaditasahoz szilkséges mandvereket. Ha a
tularam a vedelmi tartomany alatt van, a robot leall és motorhibat jelez.

5. Az érzékel6 nem észlel jelet

Ha nincs jel, a robot automatikusan leall.

Felhasznaloi kézikonyv 4



BIZTONSAGI

JELZESEK

A gép haszndlata el6tt
figyelmesen olvassa el a
hasznalati utasitasokat, hogy
megértse a jelentéseket.

/A

> B>

&~
>
-

Ne érintse meg a forgokést, és
ne tegye kezét vagy labat a gép
ala, amikor az mikoédik. Varja
meg, amig a penge és a forgd
alkatrészek teljesen megallnak,
miel6tt hozzaférne.

i-f

Tartson biztonsagos tavolsagot a
géptdl uzem kdzben.

A robot mikodése  kozben
gy6zédjon meg arrol, hogy a
munkaterlleten nincsenek emberek
(kuléndsen gyermekek, idések vagy
fogyatékkal él6k) és haziallatok. A
gép mikodése soran tartsa a
gyermekeket, haziallatokat és mas
személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat
megelézése érdekében javasoljuk,
hogy a robot finyirasi
tevékenysegét megfeleld
idépontokra tervezze.

Ne utazzon a gépen.

o> | B|[>4)¢

A gépen végzett munka vagy
a gép felemelése elott
miikodtesse a biztonsagi
berendezést.

Figyelmeztetés! Tisztitds vagy
mosas céljabdl ne permetezzen
vizet a gépre.

A robot mikddése kozben
gy6z8djon meg arrdl, hogy a
munkateruleten nincsenek
emberek (ktldnbsen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal él6k) és haziallatok.
A gép mikddése soran tartsa a
gyermekeket, haziallatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat
megelézése érdekében
javasoljuk, hogy a robot
finyirasi tevékenységét
megfeleld id6pontokra tervezze.

A robotot csak a ,Mulszaki
informaciok” fejezet ,Miszaki
adatok” részében megadott
tapegységekkel hasznalja.

Felhasznaloi kézikbnyv



MUSZAKI INFORMACIOK

MUSZAKI LEIRAS

Megnevezés
8,7Ah - 8A
5,8Ah - 5A 8,7Ah ’ 10.35Ah - 10A
Power KIT MEDIUM -8A BREMOM ULTRA
PREM
Maximalisan ajanlott kaszalhaté felllet
» 1800 3200 3200 6000

Munkakapacitas (-20%(*)) m2 (itz) (19 368) (34 432) (34 432) 64 583

Jellemzok

Meéretek (Sz x Ma x Mé): mm 635x464x330 784x536x330
Robot sulya (akkumulatorral) kg 15,5 15,8 15,8 17,8
Vagasi magassag (Min-Max) mm (") 20 - 65 (0,78-2,56")

A penge atmérdje mm (”) 250 (9,84) 360 (14,177)
Motorok kefe nélkil

Vagopenge sebessége Ford/Perc 3000 2500
Alapsebesség Méter / perc 30 (97,77) 35 (114”)

Legnagyobb ajanlott
kezelhetd lejtés (*)

45% megengedett, a gyepviszonyok és a telepitett tartozékok

alapjan.

35%-0s maximalisan kezelhetd és ajanlott a nyirt gyep

allapotaban.

20% a kuls6 él vagy a hatarolohuzal kozelében.

ROBOT -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

(*) A fl, a gyep allapotatdl és a nyirasi terllet 6sszetettségétdl fligg.

Felhasznaldi kézikbnyv

Uzemi kérnyezeti hdmérséklet Max °C TOLTOALLOMAS: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
AKKUMULATORTOLTO -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Mért hangteljesitményszint dB(A) 63 65
ROBOT: IPx5 TOLTOALLOMAS:
Vizvédelmi osztaly IP IPx4 AKKUMULATORTOLTO: IPx4
Elektromos jellemzd8k
Mean Well ELG-
Mean Well ELG- Mean Well
150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE S00-302CTE
emenet:

. - Bemenet: Bemenet: 100 - 350 V~; 3.0
Tapegység (litiumos 100 - 240 V~; 2 A; 100 - 240 V~; 2.2 A; A;
akkumulatorokhoz) 50/60 Hz; 1. Osztaly 50/60 Hz; 1. osztaly 50/60 Hz; 1.

Kimenet: Kimenet: }gfnzéﬂé’t.

29,4V /50A 29,4V; 8.0 A AN
Az akkumulator tipusa és az akkumulatorok toltése
Ujratolthets litium-ion 25.2V
akkumulator (névleges 25,9V 5,8Ah 25,9V 8,7Ah | 25,9V 8,7Ah 10 35Ah
Toltéérintkezd érintkezd érintkezd induktiv érintkezd
Atlagos toltési idé 60:pp 1:30
Atlagos kaszalasi idétartam egy L. ) . . .
teljes toltési ciklust kivetden (*) 00:pp 02:45 03:45 03:45 04:00




Frekvencia

MUkodési frekvenciasav (Hz) 500 - 60 000

Adokeszillek a robot meghajtasahoz maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) < 10

Mikodési frekvenciasav (MHz) 2402 - 2480

Bluetooth maximalis radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) < 14

Mdkodési frekvenciasav (MHz) 850/900/1800/1900

GSM maximalis radidfrekvencias teljesitmény (dBm) < 33

Berendezés / Tartozékok / Funkciok

Kezelt terlletek, az els6dleges 8
terlletekkel egydtt.

Esbéérzékeld Standard
Eco méd -Onporgramozas Standard

(szabadalmazott)

Csatlakozomodul (GPS, GPRS) Standard

A toltéallomashoz valé visszatérés

madja ,V-Meter” - follow wire

A hatérol6 drét maximalis hossza
(hozzavetdleges, szabalyos keriilet m (”) 1000 (3280)
alapjan szamitva)

(*) A fG, a gyep allapotatdl és a nyirasi terulet 6sszetettségétdl flugg.

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A keszllék egy olyan robot, amelyet arra terveztek és épitettek, [\g g1 ENSZERD MUKODES
hogy a kertekben és a hazak gyepén a nap barmely szakdban e
automatikusan nyirja a fuvet. Kicsi, kompakt, csendes és konnyen g
széllithato. Py
A vagando felllet jellemzéitél fliggéen a robot tobb terlletre is e
programozhaté: egy els6édleges és egy masodlagos teriletre (a e

kildnb6z6 modellek specifikacidi szerint). Pt
Mikoédés kozben a robot levagja a hatarolé drét altal kijelolt ::
teruletet.

P R
Amikor a robot érzékeli a hatarolé drotot vagy akadalyba Gtkozik, ::
véletlenszerlien iranyt valtoztat, és Uj iranyban kezdi Ujra a &
kaszalast. A robot nem keresztezi a hatarold drétot annak _"
hosszanak felénél hosszabb tavolsagon keresztil. ::
A robot a véletlenszeriT mikodési elvének megfelelen ::

automatikusan nyirja a gyep teljes korilhatarolt terlletét (lasd az
abrat).

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb fU (o
jelenlétét a kert egy részén, és automatikusan aktivalni a spiralis | g
mozgast a tokéletes befejezés érdekében, ha szlikseégesnek itéli. | gy 4
A spiralis mozgas a robot altal végzett flinyiras soran az ,ENTER” .

megnyomasaval is aktivalhato. *e
, ; . e

Az, hogy a robot mekkora gyepfellletet képes nyirni, szamos e
tényez6tdl fugg, példaul: ey
o . . e

® arobot modellje és a beszerelt akkumulatorok tipusa; i
* aterllet jellemzdi (szabalytalan kertilet, egyenetlen fellletek, ve
tagolt tertiletek stb.); b
e

® agyep jellemzéi (fii tipusa és magassaga, nedvességtartalom | i i
stb.); v

. . . , . ve

® apenge allapota (élesség, maradvanyok és lerakdédasok e

nélkul stb.); m““
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FO ALKATRESZEK

MODELL

Valtozat

LX6

LX4

Robot

Billentylparancsok

Eséérzékeld

Markolat

Vagopenge

Hatarold droét tekercse

O |2 |2 |2 |2 | | >

Csapok

Toltéallomas

Hasznalati utmutato

Csatlakozas a hatarol6 dréthoz

SliCliCliCliclicliClCliCliC,

9,
-

-,

Egyes kereskedelmi kivitelekhez a tapegységet kiilon lehet megvasarolni.

POWER KIT

Akkumulator

MEDIUM PREMIUM

25,9V 5,8Ah 25,9V 8,7Ah

EXTRA
PREMIUM

25,9V 8,7Ah

ULTRA

25.2V 10.35Ah

Tapegység

50A 8,0 A

8,0A

10A

Adokészulék és toltétorony

érintkez6 érintkezd

induktiv

érintkezd

Toltémodul

® © 66

érintkezd érintkezd

induktiv

érintkezd
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TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendezéseket megfeleléen csomagolva szallitjak. Kicsomagolaskor 6vatosan vegye ki az alkatrészeket és ellenérizze azok
épséget.

A

Veszély - Figyelmeztetés

A mianyag csomagolast és a mianyag taroléedényeket tartsa tavol csecsemoktdél és gyermekektol:
fulladasveszély!

Orizze meg a csomagolast késébbi hasznalatra.

A RENDSZER TELEPITESENEK TERVEZESE

A robotot nem nehéz telepiteni, de némi el6zetes tervezést igényel, hogy megtalalja a legjobb teruletet a téltéallomas, a
tapegyseég és a hatarol6 vezeték elhelyezéséhez.

e A

elérhetd. Arra a terlletre, ahol a téltéallomast telepitik, a
tovabbiakban ,elsédleges terlletként” hivatkozunk.

A Veszély - Figyelmeztetés

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahova Mi”-magaSJ-
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm

(63”).

A Veszély - Figyelmeztetés

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek
férjenek hozza a tdpegységhez.

A

toltéallomast a gyep szélén kell elhelyezni, lehetbleg a [ i
legnagyobb terlleten, ahonnan a gyep tébbi része kdnnyen @
O

Tapegység

160 cm / 63"

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy konnektornak kell lennie. Gy6z6djon
meg arrdl, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos
miikodés érdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jol
miikodo foldelési rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramerésségii hibaaram-
késziilékkel (RCD) kell védeni.

-,

A késziiléket célszerii az elektromos alkatrészek szamara (kiiltéri vagy beltéri hasznalatra) kulcsos zarral
ellatott, jol szell6z6, a megfelel6 légaramlas fenntartasa érdekében jol szell6z6 szekrénybe szerelni.

® A robotnak a munkaciklus végén konnyen meg kell talalnia a téltéallomast, amely egyben az uj munkaciklus kiindulépontja
is lesz, és ahonnan barmely mas munkatertlet (a tovabbiakban: ,masodlagos terulet”) elérhetd.

® Helyezze el a toltéallomast az alabbi szabalyok szerint:

e A

vizszintes talajra;

tomor és stabil talajon, j6 vizelvezetéssel,

Lehet6leg a gyepsz6nyeg legszélesebb részére;

locsoloberendezés esetén tgyeljen arra, hogy a vizsugarak ne a iranyuljanak téltdallomas belsejébe;

gy6z6djon meg arrdl, hogy a toéltéallomas bejarata az dbran lathaté modon van elhelyezve, hogy a robot az éramutatd
jarasaval megegyez6 iranyban a hatarold drétot kovetve tudjon belépni;

a toltéallomas el6tt 200 cm (78,74”) egyenes terlletnek kell lennie;

az allomas kozelében Iévé gyepet elvalaszté fémrudak vagy sinek zavarhatjak a jelzést. Helyezze az éllomast a kert egy
masik oldalara vagy a fémkorlattol biztonsagos tavolsagra. Tovabbi informaciokért forduljon a gyarté

Miszaki szervizkdzpontjaghoz vagy hivatalos

markakereskeddjehez.

toltéallomast stabilan rogziteni kell a talajhoz. A téltéallomas bejaratanal lévé kis lépcs6 kialakulasanak

megakadalyozésara helyezzen el egy kis miflidarabot a bejaratnal, hogy ez ne fordulhasson eld. Alternativ megoldasként
tavolitsa el a fuves felllet egy részét, és telepitse a téltdallomast a flvel egyutt.
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* A tdltdallomas egy kabelen keresztil csatlakozik a tapegységhez, amelynek a vagasi terilet kulsé oldalan kell eltavolodnia

a toltéallomastol.

® A tapegységet a kdvetkez6 szabalyok szerint helyezze el:

- jol szell6zd, légkori hatasoktdl és kodzvetlen napfénytdl
védett helyen;

- lehetdleg otthonaban, garazsban vagy fészerben;

- kiltéri elhelyezés esetén a robotot nem szabad kdzvetlen
napfénynek és viznek kitenni. Ezért szelléztetett dobozban
kell védeni. Ne helyezze el ugy, hogy koézvetlen
érintkezésbe keriljon a talajjal vagy a nedves
kérnyezetekkel;

- agyep kulsé oldalan helyezze el, ne pedig a gyep belsejében;

- feszitse meg a toltéallomastdl a tapegységhez vezetd
felesleges kabelt. Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
kabelt.

* A vezeték bejovd szakaszanak egyenesnek kell lennie, és
legalabb 200 cm-rel (78,74 in.) mer6legesen kell a
toltéallomasra allnia, a kimend szakasznak pedig el kell
tavolodnia a toltéallomastdl; ez lehetévé teszi a robot helyes
visszalépését.

Ha a robotot olyan terllet kbzelében telepitik, ahol egy masik
(azonos vagy mas gyartotdl szarmazo) robot talalhatd, akkor a
robot addjat és vevéjét a telepités soran ugy kell modositani, hogy
a két robot frekvenciaja ne zavarja egymast. Ebben a helyzetben
forduljon a legkdzelebbi Ugyfélszolgalati kozponthoz.

Felhasznaloi kézikonyv 10
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A HATAROLO DROT FELALLITASA

A hatarolé drot felszerelése el6tt ellendrizni kell a gyep teljes

feluletét. A hatarolé drot lefektetése soran a robot helyes v g .

mikodéséhez sziikséges beallitasokat a fives fellileten kell ve A

elvégezni. e Y
i a hatarol6 drot fektetésére szolgald

1. Ertékelie ki a toltéallomasra valé visszatérés legjobb | yCIEIE

modszerét a LA TOLTOALLOMASRA TORTENO @ |
VISSZATERES MODSZERE” cimii fejezetben leirt utasitasok | i 4

szerint. Y

2. Ertékelje, hogy sziikséges-e a hatarold vezeték specialis ve *
felszerelése a ,A ROBOT GYORS BEALLITASA A (W% ~
TOLTOALLOMASHOZ” cimii fejezetben leirt utasitdsok ve ¥

szerint. v
e |

3. A munkateriletek el6készitése és meghatarozasa. o

e e v

4. A hatérol6 drot felallitasa. " .

5. A toltéallomas és a tapegység telepitése. A hatarolo drét !
fektetésénél tartsa be a telepitési iranyt (az dramutato
jarasaval megegyezéen) és a viragagyasok kortli forgasiranyt
(az éramutato jarasaval ellentétesen), ahogy az abran lathato.

A TOLTOALLOMASHOZ VALO VISSZATERES MODSZERE

A robot kétféle modon térhet vissza a tdltéallomasra a felhasznaldi
meni ,Settings - Re-entry to Base” mezdjében bedllitott
bedllitasok alapjan. Az ,On the Wire” mddszert csak akkor
hasznalja, ha a kertben és a hatarol6 drét kdzelében (2 méteren
bellil) szamos akadaly van. Minden mas esetben jobb a ,V-Meter”
modszert hasznalni a téltéallomasra valé leggyorsabb visszatérés
érdekében.

»Follow wire”. A toltéallomasra valod visszatérés ezen modszere
arra utasitja a robotot, hogy kdvesse a kertuleti drétot, és a kerekeit
a drot két oldalan helyezze el. Ha ez a médszer aktivalva van,
nincs sziikség a ,Recall on Wire” elékészitésére az alabbiakban
leirtak szerint.

»V-Meter”. A toltéallomasra valé visszatérés e modszerének
beallitasaval a robot a hatarolé drét mentén halad, néhany
centimétert6l egy méterig (3,2”) terjed6 indikativ tavolsagban, és
az ives szakaszokon idénként megérinti azt, amig a téltéallomas .
altal kibocsatott jelet fel nem ismeri, hogy a vezetéken vezesse [ 1olt6a T 10mN15 N
magat, és helyesen Iépjen be a téltdallomasra.

Ha sz(ik atjarok vannak jelen, vagy lathato a nyil a gyors visszalépéshez a téltdallomasra, a vezetéket egy specialis modon kell
elhelyezni, amelyet ,Recall on the Wire”-nek neveznek.

Amint a ,Recall” felismerésre kerll, a robot kis sebességgel és nagyobb pontossaggal kdveti a hatarolé drétot korilbelll 10
méteren (33”) keresztil. Ezutan a ,V-Meter” visszatér az Ujboli belépési modba, ha a gyors Ujbdli belépést vagy a toltéallomast
nem talalta meg.

Kovesse az alabbi utasitasokat a ,Recall” telepitéséhez:

® a ,Recall” egy kb. 2 m (6,6”) hosszusagu drotdarab, amelynél az egyes drotok kdzétti tavolsaga 5 cm (1,967);
® a ,Recall’-t 2 m tavolsagban kell elhelyezni. (6,6”) a szlk atjarok el6tt;
® a,Recall’-t a ,Quick Re-entry” el6tti részbe kell helyezni.

MEGJEGYZES: Ha a robot egy bizonyos idén beliil nem talalja meg a toltéallomast, akkor “Follow wire” lizemmédban koveti
a hatarolé drétot.
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A ROBOT GYORS VISSZATERESENEK BEALLITASA A TOLTOALLOMASHOZ

A gyors visszatéréshez a hatarold drét specialis felszerelésére van sziikség, amely lehetévé teszi a robot szamara, hogy
csokkentse a toltéallomashoz vezetd visszatérési Utvonalat. A keritésdrotnak ezt a specialis felszerelését csak olyan kerteknél
szabad alkalmazni, ahol a gyors visszatérés jelentésen cstkkenti az utat, és ahol a kerités hossza nagyobb, mint 200 méter.

A gyors visszalépés beallitasahoz helyezze a hatarold drétot a foldre Ugy, hogy az egy 50 cm-es (19,7”) oldald haromszoget,
és a masik két oldal egyenként 40 cm-es (15,75”) oldalat képezze, ahogy az abran lathato.

Amikor a robot a két kerékkel a vezeték két oldalan a téltéallomas felé tart, elkapja ezt a haromszdget, és megall a mozgasban.
Ezutan koérilbeltl 90°-kal a kert belseje felé fordul, és az uj iranyba indul, amig a tuloldalon bele nem Utkézik a hatarolé drotba.

A drotot a gyors visszatéréshez olyan helyen kell elhelyezni, ahol az allomas el6tt legalabb 200 cm (78,74”), mogobtte pedig
legalabb 150 cm (59,05”) egyenes drot van.

Ne helyezze el a vezetéket az egyenes szakasz mentén kdzvetlenll a téltdallomas el6tt, vagy barmilyen akadaly kdzelében.
Gy6z8djon meg rdla, hogy a visszatérési utvonal mentén nincsenek olyan akadalyok, amelyek akadalyozhatjak a gyors
visszatérést.

Ne allitsa fel a drétot tulzott lejté mentén, hogy a robot kdnnyen felismerje azt. A maximalis lejtés a gyepviszonyoktol fiigg. kb.
20% alatt kell maradnia.

v

A robot gyors visszatérésének helytelen beallitisa megakadalyozhatja, hogy a robot gyorsan visszatérjen a

toltéallomasra. Amikor a robot a keriilet mentén halad, hogy elérjen egy masodlagos teriiletet, el6fordulhat,
hogy nem észleli a gyors visszalépési beallitast.

Az illusztracié néhany hasznos tippet ad arra vonatkozoan,
hogyan kell helyesen beéllitani a robotot a gyors visszatéréshez.

10mt. 1,5 mt. 2 mt.
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A MUNKATERULETEK HATARVONALAINAK ELOKESZITESE ES KIJELOLESE

A nyirandé fiifelulet el6készitése

1. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a nyirandd gyep egyenletes, és
nem tartalmaz lyukakat, koveket vagy egyéb akadalyokat. Ha
szilkséges, készitse el6 a gyepet az esetleges lyukak
betdmésével és az akadalyok eltavolitasaval. Ha egyes
akadalyok nem tavolithatok el, akkor ezeket a terlleteket
megfeleléen meg kell jeldIni a hatarol6 drottal.

2. A robot a munkatertleten beliili, legfeljebb 45%-os lejtésl
(méterenként 45 cm) fellleteket képes nyirni egy normal,
szaraz gyepen, a kerekek megcsuszasanak veszélye nélkul, a
beszerelt tartozékok alapjan. A tobbi esetben tiszteletben kell
tartani a lejté 35%-at.

A hatarol6 drotot legfeljebb 20%-o0s lejtéssel (20 cm per méter
hosszban) kell lefektetni a talajra, figyelembe véve, hogy a
robotnak nagyobb tapadasra van sziiksége a toltéallomasra
valé visszatérés soran. Ezért gondosan ellenérizni kell a
gyepkoérulményeket és be kell tartani a hatarértékeket. Ha a
hatarolé drotot 20%-nal nagyobb lejtén fektetik le, a robot
eltérhet téle, hogy koénnyebben mozogjon, nem képes
lekiizdeni a szlk atjardkat és felismerni a gyors visszalépési
beallitast.

A lejtés legfeljebb 35 cm-t ndvekedhet a hatarold dréton beldl
vagy kival.

Ha ezeket az utasitasokat nem tartjak be, a robot lejtés
terileten dolgozik, és érzékeli a drotot, a kerekei
megcsuszhatnak, és a robot elhagyhatja a munkateruletet.

Ha a fent emlitett hatarokat el nem érd lejtékon akadalyok
vannak, a lejt6 csokkentése érdekében a talajt az akadaly
feletti részen legalabb 35 cm hosszan egyenletesre kell
egyengetni.

A megengedettnél nagyobb lejtésii teriiletek nem
nyirhaték a robottal. Ezért helyezze a hatarolé

droétot a lejté elé, hogy az ne legyen a kaszalando
teruleten.

45% _45cm
o laz717)
100 cm (39,3")
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A munkaterilet hatarvonalainak kijelolése

o AT
3. Vizsgdlia at a telies gyepfeliiletet, és mérje fel, hogy |WW: '\~ £ T
szilkséges-e azt kilén munkaterlletekre osztani az |4 ! P
alabbiakban ismertetett szabalyok szerint. A hatérolé vezeték | g g £ ) A hatarol6 drét

felszerelése el6tt ellenérizze a telies Gtvonalat, hogy |up g ! fekiclsel |
megkonnyitse ezt az eljarast. Az abra egy gyepet mutat, a " !
hatarolé drot felszereléséhez sziikséges nyomvonallal. e ! i
A telepités soran azonositsa a masodlagos és zart teriileteket. |4 & E—-'\ ,*

A masodlagos teriilet a gyep egy része, amely az elsédleges | == )
gyephez egy olyan atjaréval kapcsolédik, amelyet a robot ﬂﬂiH [DReIe R 27:56
normal mozgasaval nehéz elémi. A terlletnek a |igis!

megengedettnél nagyobb emelkedések és esések nélkil |igis:

elérhetének kell lennie. Az, hogy egy Ovezetet ,masodlagos |y 44 |

terlletként” kell-e meghatarozni, az elsédleges terilet |y gy
méreteétdl is fligg. Minél nagyobb az elsédleges terllet, annal e
nehezebb lesz elérni a szlk atjarokat. Altalanossagban e
elmondhato, hogy a 200 cm-nél (78,74”) keskenyebb atjard ! .*
masodlagos tertletnek minésul. A kezelt masodlagos teruletek L1 —— 5 :
szama a modell jellemzéitél fugg (lasd ,Miszaki adatok”).

A megengedett legkisebb atjaré 70 cm (27,56") a hatarolo drot
mindkét szélétdl. A hatérold drotot a gyepen kivdli targyaktol
(az alabbiakban feltlintetendd) tavolsagra kell elhelyezni; ezért
az athaladashoz sziikséges tavolsagnak 140 cm-nek (55,12")
kell lennie, ha mindkét oldalon fal vagy sévény van.

folyoso, amelynek minimalis
atjareja 70 cm / 27,56” a szélek
ko206t

Ha ez az atjaré nagyon hosszu, a szélességnek tdbb mint 70
cm-nek (27,56") kell lennie a kerileti drétok kozott.

A programozas soran be kell allitani a tertletek méretét és az
elérésiikhdz sziikséges leggyorsabb iranyt (az déramutato
jarasaval megegyez6 vagy ellentétes iranyban), valamint a
masodlagos terllet eléréséhez sziikseges méternyi vezeték
szamat.

 CEEECCcECccecEEER
LS S S S S S o

Ha a fent emlitett minimumkdvetelmények nem teljestiinek, [ __oiiiii. B I TIOE
azaz a terlletet olyan emelkedd vagy lejt§ valasztja el, ve i .’*‘, :
amelynek jellemz6it a robot nem tudja kezelni, vagy egy atjaro e m

(folyoso), amely keskenyebb, mint 70 cm (27,56") a keriilet | & &

szélétdl a kerllet széléig, akkor a gyep ezen terilete ,zart | Wi ! ELSODLEGES TERULE

tertletnek” mindsul. A”zart terilet" jeloléséhez a kimend és a | i

bejovd hatarold huzalokat ugyanabban a savban, legfeliebb 1 | 4

cm (0,40") tavolsagban kell lefektetni. Ebben az esetben a | g g . folyose agaroval
robot nem képes 6nalléan elérni a terlletet, és a ,Zart terliletek S8 oo ” * <70cm/27,56"
kezelése” cimi fejezetben leirtak szerint kell kezelni. A ,zart 4

tertiletek” kezelése csoOkkenti a robot altal 6nalléan kezelhetd
négyzetméterek szamat. == T T g

1
I
I
i
I
|
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4. Ha a munkatertleten belll vagy kivil van jarda vagy kocsifelhajtd, amely a gyep szintjén van, akkor a kertleti drotot a jarda
szélétdl 5 cm (1,96”) tavolsagra fektesse le. A robot kissé kiemelkedik a gyepbdl, és az 6sszes fiivet lenyirja. Ha a jarda
fémbdl készilt, vagy ha van rajta fém csatornafedél, zuhanylemez vagy elektromos vezetékek, a robot meghibasodasanak
és a hatarolo vezeték zavarainak elkertlése érdekében a hatarol6 drotot legalabb 30 cm (11,817) tavolsagra fektesse le a
fémtargyaktol.

i
Az abra egy példat mutat a munkateriileten beliili és a munkateriilet keriiletén 1évé elemekrél, valamint a
hatarolé drét helyes fektetéséhez kovetendé tavolsagokrol. Jeldlje meg a vasbél vagy mas fémbol késziilt

elemek (lefolyofedelek, elektromos csatlakozasok stb.) hatarat, hogy megakadalyozza a hatarolé drét jelének
zavarasat.

Ha a munkaterileten belll vagy kivil akadaly van, példaul egy jarda vagy fal, akkor a hatarolé drétot legalabb 35 cm (13,78")
tavolsagra helyezze el az akadalytol. Novelje a tavolsagot a hatarold drét és az akadaly kdz6tt; ha nem akarja, hogy a robot
nekimenjen az akadalynak, helyezze a hatarolé drotot legalabb 40 cm (15,75") tavolsagra az akadalytdl. A szegélyhez kozeli és
a meghatarozott munkateruleten kivuli fivet flinyiréval vagy bozétvagoval lehet levagni.

Ha a munkateruleten belll vagy kivll viragagyas, sévény, kiallé gydkerl ndvény, 2-3 cm-es kis arok vagy 2-3 cm-es kis
jardaszegély talalhatd, a kerlleti drotot legalabb 30 cm (11,81”) tavolsagra kell elhelyezni az akadalytdl, hogy a robot vagy az
akadaly ne séruljén meg.

A munkaterleten belll [év6 fii levaghato és befejezhetd flinyirdval vagy bozétvagoval.

kiallé gyokerek
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Ha a munkaterileten belul vagy kivil medence, 16, szakadék, arok, lépcs6 vagy kozut talalhatd, amelyet nem véd konnyen
atjarhaté kerités vagy fal, a hatarol6 drétot a peremtél legalabb 90 cm-re (35,43 hiivelyk) kell felszerelni. Annak érdekében, hogy
a hatarolé drotot a lehetd legkdzelebb telepitsiik a vagasi terilet széléhez, javasoljuk, hogy kozteriletekkel szomszédos
esetekben nehezen atjarhatd keritést, egyéb esetekben pedig legalabb 15 cm magas keritést telepitstink. Ez lehetévé teszi,
hogy a hatarolé drétot az el6z8 bekezdésekben leirt tavolsagokra fektessik le.

(I

Gondosan tartsa be a fiizetben megadott tavolsagokat és lejtéseket, hogy garantalja a robot kivalo telepitését
és megfelel6 miikodését. Novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-rel (11,81”) lejté vagy csuszos talaj esetén.

Az utéseknek ellenallé akadalyokat, mint példaul a munkatertleten belul [évé fakat, bokrokat vagy éles szélekkel nem rendelkez6
oszlopokat nem kell korilhatarolni. A robot nekimegy az akadalynak és iranyt valtoztat. Ha nem szeretné, hogy a robot
akadalyokba Utk6zzdn, és a biztonsagos és csendes mikodés érdekében minden rogzitett akadalyt el kell hatarolni. Az enyhén
lejtés akadalyokat, példaul az viragcserepeket, kdveket vagy kiallé gyokeri fakat a vagokés és az akadalyok védelme érdekében
el kell hatarolni.

Az akadaly hataranak kijeldléséhez a hatarolni kivant objektumhoz legkézelebbi kilsé hatarpontbdl induljon ki, és a hatarold
drotot ugy rendezze el, hogy az elérje az akadalyt, megkertlje azt, majd az el6z6 bekezdésekben leirt szabalyos tavolsagokat
betartva az el6z6 utvonalon haladjon vissza. Fedje at a kimend és a bejovo drétot Ugy, hogy ugyanaz alatt a csap alatt haladjanak
at, ez lehetévé teszi, hogy a robot athaladjon a hatarolé dréton.

A robot megfeleld mikddéséhez a minimalis atfedési hossz nem lehet nagyobb 70 cm-nél (27,56”), hogy a robot szabalyosan
mozoghasson.

Felhasznaloi kézikonyv 16



A HATAROLO DROT TELEPITESE

A hatarol6 drot lehet foldbe asott vagy a foldre fektetett. Ha van
drotfekteté gépe, akkor a nagyobb védelem érdekében jobb, ha a
drétot betemetik.

Ellenkezd esetben szerelie a vezetéket a foldre a mellékelt hatarold droét
csapokkal az alabbiakban leirtak szerint.

(I
Kezdje el a hatarolé drot fektetését a toltéallomas
telepitési helyétol, hagyjon néhany métert, hogy a

végso fazisban a tapegységhez valé
csatlakoztataskor méretre vaghatoé legyen.

Hatarolo6 drot

Vagja le a flvet a leheté legalacsonyabbra fiinyiréval vagy
bozoétvagoval a teljes Ut mentén, ahol a kabelt lefektetik. Ez
megkonnyiti a kabel foldbe torténd lefektetését, és csokkenti
annak kockazatat, hogy a robot megsértse a szigetelést.

1.

=,

folyoso

. . C iacs 7 <70cm/ 27,56
Helyezze el a drétot az 6ramutatd jarasaval megegyezd

iranyban a teljes utvonal mentén, és rogzitse a mellékelt
csapokkal, Ugyelve arra, hogy az egyes csapok kozott
legfeljebb 100 cm (39,37 huvelyk) tavolsag legyen. A drotnak
érintkeznie kell a talajjal, hogy a robot ne sériiljon meg, miel6tt
a fii befedi.

- A hatarol6 drét fektetésénél kdvesse a viragagyasok kordli
telepitési iranyt, azaz az éramutatd jarasaval ellentétes
iranyt.

- Az ives szakaszokon ugy rogzitse a drétot, hogy ne
csavarodjon, hanem szépen gorbiljon (20 cm-es sugarral).

hatarol6 drét

Elasott vezeték

1.
2.

Asson egyenletes barazdat a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787-1,181").

Helyezze el a drétot az éramutatod jarasaval megegyez6 iranyban, néhany centiméteres mélységben a palya mentén. Ne
assa be a vezetéket 5 cm-nél mélyebbre, hogy ne csdkkenjen a robot altal felvett jel minésége és intenzitasa.

A drét lefektetése soran sziikség lehet arra, hogy a drotot néhany ponton a mellékelt csapokkal rogzitsiik, hogy a folddel
valo lefedéskor a helyén maradjon.

Fedje be az 6sszes drotot folddel, és gy6z6djon meg réla, hogy a drét feszesen marad a foldben.
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A hatarol6 drot csatlakoztatasa

hatarolé drotra van szikség.

Hasznaljon eredeti kdtést, ha a telepités befejezéséhez egy masik
IS

A drot mindkét végét helyezze be a kotésbe, tigyelve arra, hogy a
huzalok teljesen be legyenek helyezve, hogy a végek mindkét
oldalon lathatéak legyenek. Nyomja le teljesen a gombot a felsd

oldalon egy fogd segitségével.

- A Dbiztonsagos elektromos csatlakozas

érdekében csak eredeti csatlakozokat
hasznaljon.

- Ne hasznaljon szigeteldszalagot vagy mas
tipusu, nem megfelelé szigetelést biztosito
kotéseket (fiilkék, csatlakozok stb.). Egy id6
utan a talajnedvesség oxidaciot okoz, és
megszakitja a hatarolé drétot.

A TOLTOALLOMAS ES A TAPEGYSEG TELEPITESE

A Veszély - Figyelmeztetés

Miel6tt barmilyen miiveletet végezne, valassza le a
robotot a halézati aramraol.

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahova
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63”).

Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
toltéallomashoz érkezé kabelt, tekerje f 8-as
alakban a felesleges kabelt, ahogy az abran lathaté.

A telepitéshez hasznalt hatarolé drét nem lehet
rovidebb 50 m-nél, forduljon a legkozelebbi
ugyfélszolgalati kozponthoz .

1. Helyezze a téltéallomast az elére meghatarozott teriiletre.

~
jelenlegi tapegység (A)

2. Helyezze el a hatarold drotot (M) a toltéallomasban lévd vezetd mentén. Vagja le a felesleges drotot a csatlakozok felett kb.

5 cm-re.

3. Csatlakoztassa az allomas bejové vezetékét az ado piros terminaljahoz (T). Csatlakoztassa az allomas kimend vezetékét a

fekete terminalhoz.

Felhasznaldi kézikdnyv

A A terminalok csak az eredeti hatarolé vezeték csatlakoztatasara szolgalnak.
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4. Rogzitse a toltéallomast (N) a foldhéz a csapokkal (P).
Szlkség esetén rogzitse a toltéallomast csavarhorgonyokkal

Q).

5. Telepitse a tapegységet (A).

6. Csatlakoztassa a toltéallomas (E) tapkabelét (N) a
tapegységhez.

7. Csatlakoztassa a tapegység dugojat (A) az elektromos
kimenethez;

8. Ha az adé LED-je villog, a kapcsolat helyes. Ellenkez6

esetben keresse meg a rendellenességet (lasd ,Hibaelharitasi
utmutato”).

19

tapkabel (E)

téltéallomas (N)

jelenlegi
tapegység

I H. min. 160 cm

Hatarol6
drot
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BEALLITASOK

BEALLITASI JAVASLATOK

A felhasznalonak az ebben a kézikonyvben leirt eljarasok szerint kell elvégeznie a beallitasokat. Ne végezzen
olyan beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikonyvben. A jelen kézikonyvben
kifejezetten nem jelzett specialis beadllitadsokat csak a gyarté altal felhatalmazott szervizk6zpont munkatarsai
végezhetik el.

VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

Az elsd hasznalat soran allitsa be a kivant vagasi magassagot.
A vagasi magassagot a ,HASZNALAT ES UZEMELTETES” fejezetben ismert miive felhasznaldi mentben lehet beallitani.

Ne hasznalja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1 cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagopenge. A

vagasi magassagot fokozatosan csodkkentse. Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalabb 1 cm-rel (0,40”)
csOkkentse a magassagot, amig el nem éri az idealis magassagot.

Felhasznaloi kézikonyv 20



HASZNALAT ES KEZELES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

_
- Ha el6szor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg réla,
hogy teljesen megértette azt, kiilonésen a biztonsagi ajanlasokat.

- A robotot csak a gyartoé altal leirt rendeltetésszeril hasznalatra hasznalja. Ne manipulaljon semmilyen
berendezést, hogy mas miikodési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja a robotot és a periférias egységeket rossz idéjarasi koriilmények kozott, kiilonésen, ha
fennall a villamcsapas veszélye.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az abran a gép kezel6szerveinek elhelyezkedése lathato.

STOP.
@ Nyomja meg a robotflinyiré biztonsagos leallitasahoz.

Csak kozvetlen veszély esetén és a robot
karbantartasahoz hasznélja.

Ez a kijelzd jobb oldalan talalhaté, és lehetévé teszi a robot
be- és kikapcsolasat. (A)

A GPS-vevd allapotat jelzi.

A Bluetooth-vevé allapotat jelzi.

A GPRS-vevd allapotat jelzi az adatatvitelhez.

Az akkumulator toltéttségi szintjét jelzi.

A robot adatai. A telepitett verziot és a munkaidére
vonatkozé informacidkat jelzi.

Kiindulé pozicié. Belép a felhasznaléi menibe.

Online sugo: a képernydn elérhet6 funkciok révid leirasa 10:30

Visszalép az el6z6 szintre.

K JOPOE (12w ()

Jovahagyja a miveletet.
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Robot a toltéallomason

"Work"

6\ A munkaciklus azonnali inditasa. Mikdzben a robot
» toltédik, kivalaszthatia a munkaterlletet és a
téltéallomasra valo visszatérés idejét.

Azonnal megkezdi a munkat.

®0O—

Meghatarozza a munkateruletet és a
f'\ toltéallomasra valo visszatérés idejét.

"Pause"
m A robot felfliggeszti az automatikus programozast.
— " Bedllithatja a hét napjat az automatikus ciklus
folytatasahoz.
Ha egy hétnél hosszabb id6re szeretné felfliggeszteni
a munkat, kapcsolja ki a robotot.

& ,Beallitasok”
,{}} Lehet6vé teszi a robot programozasat. Lasd:
,Menubeallitdsok — programozasi izemmod” fejezet.

Robot a kertben

"Re-entry"
é\ Azonnal visszatér a toltéallomashoz.
«—0

Visszatér a toltéallomasra és folytatja a
é\ kévetkez6 munkaciklust a programozas
O szerint.

Visszatér a toltéallomasra, és ott marad a
m kivalasztott hét napjaig és idépontjaig.

"Work"
6-_\) Lehet6vé teszi specialis munkafunkciok kivalasztasat.

Folytatja a munkat.

Egy kivalasztott tertileten dolgozik egy beallitott id6pontig.

@ Zart terlleten dolgozik.

Elmegy err6l a teriletr6l. A robot nem

‘) mikodik egy meghatarozott sugari koron

~\ el (GPS-vevével felszerelt modellek
esetén érhetd el).

Spiral alakban mozog, hogy optimalizalja a
f\ kaszalast azon a terleten, ahol a robot
©)—0 >caas

talalhato.

& ,Beallitdsok”

Lehet6vé teszi a robot programozasat. Lasd:
~,Menubedllitasok — programozasi izemmod” fejezet.
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KEZDET]
BEALLITAS

A robot elsé inditasakor a kijelz6n megjelennek a kezdeti beallitasok, ahol beallithatja a nyelvet, a datumot, az idét és a robot
néhany f6 paraméterét.

- Helyezze a robotot a téltéallomasba;
- nyomja meg az ,ON/OFF” hal6zati gombot

- afolytatas el6tt olvassa el a biztonsagi informaciokat;

- allitsa be a kivant nyelvet;

- a datumot NN/HH/EEEE formatumban, az idét pedig 24 6ras formatumban allitsa be;

- kovesse a kijelz6n megjelend utasitasokat a robot elsé beallitasahoz.

A kezdeti bedllitasi folyamat befejezése utan a menubeallitasok segitségével médosithatja vagy konfiguralhatja a robot mikodé si
paramétereit a kaszalasi terilet jellemzdinek megfeleléen.

MENU ELERESE

Lépjen be a felhasznaldi menlibe a robot telepitési és miikddési paramétereinek beallitdsahoz. A felhasznaléi menu ()
eléréséhez nyomja meg a -t,
amikor a robot a téltéallomason van. Nyomja meg a STOP gombot, ha a robot éppen fuvet nyir.

A felhaszn&ldi menube torténd belépéshez nyomja meg a gombot.
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MENUBEALLITASOK — PROGRAMOZASI UZEMMOD

Robot programozasa

- Ahhoz, hogy a robotbdl a leheté legtobbet hozza ki,
ajanlott a robotot minden napra programozni.

- Ha tobb munkateriiletet kell beallitani, ajanlott legalabb
két munkamenetet programozni, hogy a vagasi
gyakorisagot novelni lehessen a teriileteken.

Idozitd
) Harom kilonb6z6 munkaprofil allithaté be a meghatarozott idépontokban
torténé hasznalathoz. Ez kuldondsen akkor hasznos, ha a megszokottdl eltéeré
id6épontban szeretné hasznalni a kertet.
. ] O - Az utoljara beallitott profil mas szinnel lesz kiemelve, és a robot automatikus
HH | Qe | s | = WA miikddése soran aktiv marad.

Nyomja megg.néhanyszor a gombot a fémentibe torténd belépéshez.

Munkarend

A hét minden napjara akar 4 munkarend is beallithato.

Nyomja meg a kijelzén a konfiguralni kivant napnak megfeleld terlletet, majd
valassza ki az idépontokat.

FELHIVJUK A FIGYELMET A KOVETKEZOKRE: Ha az egyik nap bedllitasait
at akarja mgpolni egy masik napra, el6szor valassza ki a, szimbdlumot, majd
azt a napot, amelyrél a beallitasokat at akarja masolni, majd egyesével azokat
a napokat, amelyekre a beadllitdsokat atfjlakarja masolni. Ha végzett a
beallitasok masolasaval, nyomja meg a gombot.

Minden egyes munkarendhez (T1,T2,T3,T4) allitsa be a kezdési id6pontot, a
befejezési id6pontot és a
nyirasi tertleteket.

)

A T1,T2,T3,és T4 idopontok nem fedhetik egymast, a robot torli

az egymassal iitk6z6 idoket.

,Szegelyvagas” Ez a funkcid lehetévé teszi, hogy a robot a gyep szélén
torténé vagassal kezdje meg a munkat. Ezt a funkciot hetente legalabb
kétszer kell aktivalni.

Ha példaul bedllitjia a kdvetkezét:
T1:09:00 - 11:00, Al, A2, A3, A4

FREEaREEE .. B==S8 T2:15:00 - 17:00, Al, A2
I elsédleges *
t - ¥ A 15:00 és 17:00 ora kozott mikdédsé robot csak az A1 vagy A2
pieaialalci.’ | munkaterileten hajtja végre a nyirasi ciklust.
1
*l @) A robot beléphet az A3 és A4 teriiletre, ha el kell érnie egy
' 3 munkateriiletet, vissza kell térnie a téltéallomasra vagy véletlenszeriien
e $ kell dolgoznia.
1. masodlagos teriilet
S 30%, 60MT, sy T P e o s .
) : * ¥ Az id6 beallitasa elengedhetetlen a robot megfeleld mikddéséhez. Szamos
® (zé(;ﬂ/f‘sgg,{j$°:zteggﬁr‘mm o ! paraméter befolyasolja a munkarendek bedllitdsat, példaul a teriiletek
jarasaval ellentétes iranyban) szama, az akkumulatorok kapacitasa, a gyep Osszetettsége, a fi tipusa stb.
> br_azoramutatd _ _ | Altalaban a munkaidét kissé meg kell ndvelni a tobb teriletet tartalmazo

kertek, valamint a sok akadallyal és bonyolult terllettel rendelkezé kertek
kaszalasakor. Az alabbi tablazatban a robot belizemelésének tajékoztatd
jellegli idejét talalja a robot elsé hasznalatahoz.
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Modell m? (ft2) T1 T2 T3
1200 (12912) 10:00 13:00 14:00 15:00
1800 (19418) 09:00 12:00 14:00 17:00
e 2600 (27976) 08:00 12:00 14:00 18:00
3200 (34432) 08:00 12:00 14:00 18:00 20:00 22:00
3000 (32280) 10:00 13:00 16:00 19:00
4000 (43040) 08:00 11:00 14:00 17:00 20:00 23:00
L6 5000 (53800) 07:30 23:00
6000 (64560) 05:00 23:30

A toltéallomashoz valo visszatérés

M 16 2|

modszere

N\

QIOIOIO1E)

10:3

Esoérzékelo

N

©1 QZ Q3

M 6 <& |

Beallitja a robot és a hatarold drot kozotti tavolsagot a toltdallomasra valo
visszatéréskor.

,0 cm”. Ez a beallitas olyan dsszetett kerteknél ajanlott, ahol sok akadaly van
a hatarolo drét kozelében, illetve olyan kerteknél, ahol sziik atjarék vannak. A
robot a kerekeit a hatarolé drot két oldalan helyezi el, hogy visszatérjen a
toltéallomasra.

@ Az ,,On the Wire” modszerrel szerelje fel a hatarolé drotot,
lasd a ,,A toltéallomashoz valé visszatérés modja” cimii részt.

A fennmarad6 paraméterekkel a robot visszatér a toltéallomasra, mikdzben
megtartja a hatarolé drottol beallitott hozzavetdleges tavolsagot. Ez az opcid
meredek lejtésti kertek és/vagy a hatarolé drét kdzelében lévd bukkanok
nélkili kertek esetében ajanlott.

@ A ,,V-Meter” modszerrel szerelje fel a hatarolé drétot, lasd a
,»A toltéallomashoz valé visszatérés modja” részt.

Bedllitja a robot viselkedését, ha az érzékelS esét érzékel.

ON: es@ észlelésekor a robot visszatér a toltéallomasra. A toltési ciklus végén
a robot folytatja normal mikédését, ha az érzékeld mar nem érzékel esét.

DELAY: esd észlelésekor a robot visszatér a toltéallomasra, és ott marad a
bedllitott ideig, amely a kovetkez6 képernyén a ,Delay” gomb
megnyomasaval konfiguralhato.

OFF: az es6érzékeld ki van kapcsolva.
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Vagasi magassag beallitasa

M 6] 2 |2

A kivant vagasi magassag beallitasa.

A kivant érték a nyilak segitségével allithato be.

Nyomja meg a kor alaku szimbolumot a pozicié kalibralasahoz.

Bedllitja a flinyirasi zéna jellemzéit.

@) Az egy teriilet(i kertekben legalabb egy zénat még mindig be kell
allitani.

A munkateriilet beallitasa

MERET TAVOLSAG

6000 375

DI AVOLSAG VEZETEK IRANY ECO MOD

P e I I R

elsédleges *
1
1 ¥
e — — —t — — r—— — = i
1 I._« -
1
- 1 .
L===2] [
h 1. masodlagos teriilet *
A (30%, 60MT, az #
2. masodlagos teriilet @ !
(20%, 30MT, az éramutatd
jarasaval ellentétes iranyban)
» »» az éramutatd

Felhasznaldi kézikdnyv

Legfeljebb 8 terulet allithato be.

Nyomja meg a konfiguralni kivant
terlletet. Egy terulet letiltdsahoz allitsa a
méretét 0 me-re.

A kert minden egyes terlletére be kell allitani:

a méretet. A munkaterilet indikativ méretét négyzetméterben;

a tavolsagot. A robot altal a terllet belsejébe vald bejutashoz szikséges
tavolsag, ha koveti a hatarolé drotot. Annak biztositasa érdekében, hogy
a robot a kivant terlleten belll kezdjen el dolgozni, ajanlott a munkaterdlet
kozepét hasznalni referenciaként a tavolsag meghatarozasahoz. Allitsa az
értéket O-ra a toltéallomas elhelyezési teriletén;

az iranyt. A munkaterilet elérésének legrovidebb iranya. Az irany ,az
o6ramutato6 jarasaval megegyez8” vagy ,az 6ramutato jarasaval ellentétes”.
A toltéallomasbdl kilépve a robot a beallitott iranyba kdveti a vezetéket;

a vezetékek tavolsagat. A robotnak a munkaterilet eléréséhez
sziikséges tavolsaga a hatarold drottol. Allitsa ezt az értéket ,0 cm”-re
olyan Osszetett kerteknél, ahol sok akadaly van a hatarol6 drot kdzelében
és/vagy szik atjarokkal rendelkezd kerteknél,

ECO moéd. Ha engedélyezve van, és a robot azt érzékeli, hogy a

gyepfellletet mar lenyirtak, a munkaidd ezen a teriileten csokken, és a
robot a kdvetkezd lépésre Iép.
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Altalanos beallitasok
Altalanos beallitasok.

A jelsz6 beallitasahoz vagy moédositasahoz elészor adja meg a jelenlegi PIN-KODOT, majd az 0j PIN-KODOT. A

Védelem. Lehet6vé teszi a robot PIN-KODJANAK engedélyezését/letiltasat/modositasat.
@ vasarlaskor a gyarto altal megadott jelszd négy szambdl ("0000") all.

&) Valasszon egy konnyen megjegyezheté szamkombinaciét a jelszéhoz.

(((T‘)) Csatlakozas. (Csak néhany modell esetében). Lehetbvé teszi a kapcsolati paraméterek modositasat.

{{}@

Altalanos beallitasok.

- Lehet6vé teszi a felhasznaldi menu és az Uzenetek nyelvének beallitasat.
- Lehet6vé teszi a robot datumanak és idejének beallitasat.

- Lehetévé teszi a tavolsagok és teriletek mértékegységének beallitasat.

- Lehet6vé teszi a hangjelzések be- és kikapcsolasat.

[ 1 Ezlehet6vé teszi a toltdallomas 6sszehangolasahoz és felismeréséhez sziikséges korrekcios tényezé beallitasat.

Tovabbi részletekért Iasd a robot menujét vagy az Alkalmazast.

Visszaallitja a gyari beallitasokat.

m «Z)/Minden konfiguracié elveszik, a robot és a kert beallitasait Gjra kell konfiguralni. A PIN-KOD
nem all vissza az alapértékre.

6\: A robot altal a kerlileti drét utadn megtett tavolsagot hatarozza meg, mielétt irdnyt valtoztatna. Allitsa be a MIN

értéket, hogy a robot a lehetd legkisebb tavolsagot tegye meg, a MAX értéket a lehetd legnagyobb tavolsaghoz,
a MED értéket pedig a kdzepes tavolsaghoz.
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ELSO INDITAS - AUTOMATIKUS UZEMMOD

Az automatikus ciklus az els6 inditaskor vagy egy inaktiv idészak utan indul el.

1. Gy6z6djon meg arrél, hogy a vagandé gyepfeliilet olyan magasan van-e, hogy a robot megfeleld mikddéséhez megfeleld
legyen (lasd a miszaki leirast).

2. Allitsa be a vagasi magassagot a kivant médon (lasd ,A vagasi magassag beallitasa”).

3. Ellendrizze, hogy a munkateriletet helyesen jeldlték-e ki, és hogy a robot szabalyos miikédését nem akadalyozzak-e
akadalyok, ahogyan azt a ,A munkatertilet el6készitése és hatarainak kijeldlése” és a kdvetkezd szakaszok mutatjak.

4. lgazitsa a robotot a téltéallomasba.

5. Nyomja meg az ,ON/OFF” gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kdvesse a kijelz6n
megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a jelszoét.

6. A robot elsé inditdsakor be kell programozni a beallitdsokat. Ha azonban a robotot hosszu ideig tarté inaktiv allapot utan
inditja el, ellenérizze, hogy a beprogramozott funkcidok megfelelnek-e a nyirandé gyep tényleges allapotanak (pl. medence,
ndvények stb.) (lasd ,Programozasi mod”).

7. Néhany masodperc mulva a ,CHARGING” Gzenet jelenik meg a kijelzén.

8. Arobot a beprogramozott izemmddoknak megfeleléen elkezdi nyirni a flvet.

9. Ellendrizze, hogy nincsenek-e nagy tocsak egy heves esdzés utan, kildnben a terilletet rendbe kell tenni, vagy gy6z6djon
meg rola, hogy a robot ,Pause” lzemmddban van.

A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

Hasznalat kbzben sziikségessé valhat a robot ledllitasa. Normal korilmények kozott a robot a ,STOP” gombbal allithaté le.
Veszély esetén vagy barmilyen karbantartas elvégzésekor a robotot biztonsagos kérilmények kdzott meg kell allitani, hogy
megakadalyozza a penge véletlen elindulasat. El6szér nyomja meg a ,STOP” gombot, majd az ,ON/OFF” gombot. Huzza ki a
hal6zati dugét a csatlakozébal.

8

( EEr— - sTop

A robot biztonsagi leallitasa karbantartasi és
javitasi munkak elvégzésekor (példaul: pengecsere,
tisztitasi miveletek stb.) sziikséges.

A kezdéshez jarjon el a jelzett médon:

- igazitsa a robotot a télt6allomasba.

- nyomja meg az ,ON/OFF” gombot a robot bekapcsolasahoz
és az inditasi eljaras ujbdli lefuttatasahoz.

Ha a robotot a vagasi teruleten kivil inditjak el, a késmotor nem
indul el, és a robot a jel keresése utan a kijelzé6n az ,OUT OF
BORDER” felirat jelenik meg. Nyomja meg az ,ON/ OFF” gombot,
helyezze a robotot a vagasi teriileten belllre, és végezze el Ujra
az inditasi eljarast.
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A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN TOLTOALLOMAS NELKUL

A robot ,zart tertilet” Gzemmodban térténd inditasa olyan zart tertiletek nyirasara szolgal, amelyeket a hatarolo drét hatarol el,
és nincs azon toltéallomas.

A Veszély - Vigyazat

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”), és a mellékelt fogantyu segitségével
vigye el. Ne fogja meg a robotot a testénél fogva, és mindig hasznalja a mellékelt fogantyut.

1. Helyezze el a robotot a munkateruleten belll, legalabb 100 cm
(39,37 in.) tavolsagra a hatarolé dréttdl és minden mas
akadalytol.
2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kévesse a min. 100 cm
kijelz6n megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a jelszot. W‘
) min. 100 cm

(39,37")

3. Valassza ki a g@nbpi. s \ :

y /. e X
4. Valassza ki a ,zart terllet” go. /1\\ /Vm
5. Allitsa be a munkaciklus végének idépontjat, és valassza az ,OK” g~ ; '

A munkaciklus végén allitsa le a robotot biztonsagos kértilmények
kozott (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”), és vigye vissza a
toltéallomas teruletére.

Allitsa vissza a robot normal miikédését az ,ELSO INDITAS -
AUTOMATIKUS MOD” cimi fejezetben leirtak szerint.
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A KIJELZO MEGJELENITESE A MUNKAFAZIS SORAN

Mikdodés kdzben a robot kijelzdjén a kdvetkez6 adatok jelennek
meg:

- aflnyir6é sebessége;
- avagopenge sebessége;
- az akkumulator toltéttsegi szazaléka.

A robot toltése kézben a kijelz6n megjelenik a téltési szint.

Ha a robot munkaidén kivul van, a kijelz6n megjelenik a
kovetkez6 tervezett inditas napja és idépontja.

HOSSZAN TARTO INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszu ideig tarté inaktiv allapotat kdvetéen és a kaszalasi szezon elétt el kell végezni egy sor miveletet, hogy az
Ujrafelhasznalaskor garantaltan megfeleléen mikadjon.

1. Téli tarolas elétt téltse fel teljesen az akkumulatort. Ot havonta legalabb egyszer téltse fel az akkumulatort.

2. A rutinkarbantartast hivatalos markakereskeddvel végeztesse. Ez elengedhetetlen a robot j6 allapotban tartdsahoz. A
segitségnyujtasi szolgaltatas altalaban a kdvetkezd miiveleteket foglalja magaban:

® arobot, a vagokeés és az dsszes tdbbi mozgo alkatrész teljes tisztitasa;
® arobot belsejének tisztitasa;
® arobot mikddésének ellenbrzése;

® az elhasznalddott alkatrészek, példaul a vagokeés, a kefek ellenérzése és sziikség esetén cseréje (csak kefés motorral
felszerelt robotoknal);

® az akkumulator kapacitasanak ellenérzése;
® szikség esetén a kereskedd Uj szoftvert is feltdlthet.
3. Pontosan tisztitsa meg a robotot és a toltéallomast (lasd ,A robot tisztitasa”).

4. Ellenbrizze az elhasznalédott vagy sértlt alkatrészeket, példaul a vagopengét és értékelje azok cseréjének szikségesseégét.

5. Arobotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C kdzotti kornyezeti hémérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok, egyéb
idegen targyak stb.) el6l elzarva tarolja. A robotot 20 °C alatti hémérsékleten tarolja, hogy csdkkentse az akkumulatorok
automatikus lemerulését.

6. Huzza ki a halézati dugot (A) a csatlakozobal.

7. Fedje le a tdltéallomast (C), hogy megakadalyozza az idegen anyagok (levelek, papir stb.) bejutdséat, valamint az
érintkez6lemezek megdvasa érdekében.

Ujrainditas
Miel6tt a robotot hosszu ideig tartd inaktivitas utan ujrainditja,
jarjon el az alabbiak szerint:

Jelenlegi
tapegyseg (A)

1. csatlakoztassa a tapegység dugédjat (A) az elektromos
kimenethez;
2. csatlakoztassa Ujra a f6 aramellatast;

Allitsa vissza a robot normal miikdését az ,ELSO INDITAS -
AUTOMATIKUS MOD” cimi fejezetben leirtak szerint.

Toltéallom
as (C)
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AZ AKKUMULATOR TOLTESE HOSSZABB INAKTIVITAS UTAN

! Veszély - Vigyazat

Ne toltse a robotot robbanasveszélyes és gyulékony kérnyezetben.

1.

Taplalja meg arammal a toltéallomast, és gy6z8djon meg arrdl,
hogy a lemezek tisztak.

Igazitsa a robotot a téltéallomasba anélkil, hogy bekapcsolna.
Ellenérizze, hogy a toltégombok érintkeznek-e a
toltélemezekkel, és hogy a kijelz6 bekapcsol-e, jelezve az
akkumulator toltéttségi szintjét.

A toltés végén (kb. 6 ora elteltével) valassza le a robotot a
toltéallomasrol.

A robotot védett és szaraz helyen, 10°C és 20°C kozotti
kornyezeti hémérsékleten, gyermekek, haziallatok, idegen g
targyak stb. elél elzarva tarolja.

10:30

ENERGIATAKAREKOSSAGI TIPPEK

Az alabbiakban néhany hasznos kezelési tanacsot talal a robot hasznalata soran:

még a robot hasznalatardl sz6l6 megfeleld tajékoztatas utan is mindig jo 6tlet, hogy az els6é hasznalat soran szimulaljunk
néhany tesztmandvert a parancsok és a f6 funkcidk azonositasa érdekében;

ellendrizze és rogzitse a f6 alkatrészek rogzitécsavarjait;
gyakran nyirja a flvet, hogy elkerllje a fi tulzott névekedését;

ne hasznadlja a robotot olyan fli nyirasara, amely 1 cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagépenge. Magas fii esetén
emelje fel a vagokést, majd a kdvetkezd napokon fokozatosan engedje le;

ha a gyepen automata 6nt6z6rendszer van, programozza be a robotot ugy, hogy legalabb egy éraval az 6nt6z6berendezés
bekapcsolasa el6tt visszatérjen a toltérendszerhez;

ellendrizze a talaj lejtését, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a megengedett maximalis értékeket nem Iépi tul a robot és a
szoérofejek karosodasanak elkerllése erdekében;

ajanlott a robotot Ugy programozni, hogy ne dolgozzon tébbet a sziikségesnél, figyelembe véve a fl kilénb6z6 évszakok
szerinti eltéré novekedési litemét is, hogy ne tegye ki felesleges romlasnak és az akkumulator-élettartam csokkenésének;

a robot hasznalatakor a biztonsagi kockazatok elkertlése érdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkatertleten nincsenek
emberek (kUlondsen gyermekek, idések vagy fogyatékkal él6k) és haziallatok. A sériilés esélyének minimalizalasa
érdekében programozza a robotot ugy, hogy a nap megfeleld idészakaiban mikodjon.

A gyartd nem garantalja a robotflinyiré és mas tipusu vezeték nélkili rendszerek, példaul taviranyitdk, radivadok, akusztikus
segédeszkozok, fold alatti elektromos keritések allatok szamara vagy hasonlok teljes kompatibilitasat.
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RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

oy

2

Y s |

A karbantartas soran hasznalja a gyarté altal megadott egyéni védéfelszerelést, kiilonésen a pengén végzett
munkak soran. Miel6tt barmilyen tipusu karbantartast elvégezne, gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van
kapcsolva (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASOK TABLAZATA

GYAKORISAG

Alkatrész

Penge

Karbantartas tipusa

Tisztitsa meg és ellenbrizze
a penge hatékonysagat. Ha
a penge elgorbilt vagy
nagyon elhasznalédott,
cserélje ki.

Referencia

Lasd ,Robot tisztitasa”.

Lasd ,A penge cseréje”

flnyirasi szezon végén

szervizeltesse.

Heti Akkumulatort6lté
gombok (érintkez6- Tisztitsa meg és tavolitsa el a| Lasd ,Robot tisztitasa”.
toltéses modellek rozsdat
esetén)
Csatlakozolemezek
(érintkez6-toltéses Tisztitsa meg és tavolitsa el a| Lasd ,Robot tisztitasa”.
modellek esetén) rozsdat
Es6érzékeld Tisztitsa meg és tavolitsa el a| Lasd ,Robot tisztitasa”.
rozsdat
Havi Robot Tisztitsa meg a robotot Lasd ,Robot tisztitasa”.
. . A robotot egy hivatalos . )
Evente egyszer és a Robot szervizkdzpontban Lasd ,Hosszan tartd

inaktivitas és ujrainditas

Felhasznaldi kézikbnyv
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A ROBOT TISZTITASA

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (I4sd ,Robot biztonsagi leallitasa”).

A Veszély - Figyelmeztetés

A kéz elvagasanak elkerilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

2. Tisztitsa meg a robot 6sszes kiilsé feluletét meleg vizbe és enyhe tisztitdszerbe martott szivaccsal. Hasznalat el6tt jol
nyomja ki, hogy eltavolitsa a felesleges vizet.

Veszély - Figyelmeztetés

A tul sok viz hasznalata miatt a viz behatolhat a késziilékbe, ami karosithatja az elektromos alkatrészeket.

3. Ne hasznaljon oldészert vagy benzint, hogy ne karositsa a festett fellileteket és a miianyag alkatrészeket.

4. Ne mossa a robot bels részeit, és ne hasznaljon nagynyomasu vizsugarat, hogy ne karositsa az
elektromos és elektronikus alkatrészeket.

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében ne
meritse a robotot részben vagy teljesen vizbe, mert az nem vizhatlan.

5. A robot als6 részének (a vagokések és a kerekek terilete)
ellenérzése, a robot megfelel6 mikodését akadalyozé W
lerakddasok és/vagy maradvanyok eltavolitasara alkalmas | ‘
kefével.

[~

6. Tavolitsa el a fivet és a leveleket a robot megfogasi

tertleteirdl. csatlakozdlemezek (B)

toltégombok (A)
7. (Erintkez6 toltéssel ellatott modellekben) Tisztitsa meg az i
akkumulatortolté gombjait (A), az érintkez6lemezeket (B), és
tavolitsa el az elektromos érintkezések altal okozott
lerakodasokat vagy maradvanyokat szaraz ruhaval, szikseég
esetén finom csiszoldpapirral.

8. Tisztitsa meg az es6érzékelst (C), és tavolitsa el az esetleges si

9. Tisztitsa meg a tdltdallomas belsejét, hogy eltavolitsa a
felgytlemlett maradvanyokat.
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HIBAELHARITAS

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az alabbi informaciok célja, hogy segitsenek a miikodés soran esetlegesen felmerild hibak és/vagy Uzemzavarok
azonositasaban és kijavitasaban. Egyes hibak a felhasznalo altal is javithatok, mig masok specialis mlszaki ismereteket vagy
kuldnleges szakértelmet igényelnek, és ezért csak az adott beavatkozasi teruleten igazolt tapasztalattal rendelkez6 szakképzett
személyzet javithatja azokat.

A Veszély - Figyelmeztetés

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”), ha a robot ellenérzése sziikséges ahhoz,
hogy elkeriilje a kés véletlen elindulasanak veszélyét.

Probléma (0] ¢ Megoldas

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék

Vagopenge sérult cseréje’)

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).
Szilintesse meg a penge elttmbdését

A vagokes maradvanyokkal & Veszély - Figyelmeztetés
(szalag, zsinorok, mianyagdarabok e I

stb.) van eltémddve. A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védoékesztyiit.

Rendellenes Allitsa le biztonsz botot (l4sd ,Robot

A A robotot akadalyok (lehullott agak, . 15 ? 1z (')n’s?go”san a robotot (lasd ,Robo

rezgések A robot elfelejtett targyak stb.) jelenlétében biztonsagi leallitasa’). ~
inditottak el. Tavolitsa gal az akgcjalyt, és |nd|§sa draa
nagyon zajos robotot (lasd ,Inditas - Automatikus izemmad”).
: s Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort
Millanymiotor fibsia a legkozelebbi hivatalos
szervizkozpontban
Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).
A gyep tul magas.
Nyirja le el6zetesen a tertiletet egy normal
finyiroval.
A toltéallomas hatarolo drétjanak Ellendrizze a toltéallomas csatlakozasat (lasd
vagy tapkabelének helytelen LA toltéallomas és a tapegység telepitése”)
A robot nem megfeleléen elhelyezése
helyezkedik el a
toltéallomasban
A toltéallomas melletti talaj Helyezze a toltdallomast sima és stabil fellletre
beomlasa (lasd ,A rendszer telepitésének

megtervezése”).

A robot nem viselkedik Helyezze vissza a hatarol6 drétot a megfeleld
megfeleléen a Hibasan lefektetett hatarold drét helyre (az 6ramutato jarasaval ellentétes
viragagyasok kortl iranyba) (lasd ,A hatarold drét felszerelése”).

Allitsa vissza a robot 6rajat (lasd

Az 6ra rosszul volt beallitva ,Programozasi méd”)

A robot rossz idében
dolgozik

Allitsa vissza a munkaidét (Iasd

A munkaidd helytelendil lett beallitva _Programozasi mod”)

Ellenérizze a gyors visszatérés pontos
A gyors Ujboli belépés nem elrendezését (lasd ,A robot gyors
megfeleléen van beallitva visszatérésének elrendezése a
toltéallomasra”).

A robot nem hajt végre
gyors visszalépést.
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Probléma

A munkaterdlet
nincs teljesen
lenyirva

Ok

Nincs elég munkadra

Megoldas

A munkaidé meghosszabbitasa (lasd
LProgramozasi mod”)

A vagopenge lerakodasokkal
és/vagy maradvanyokkal
van eltémddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

& Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védoékesztyiit.

A vagopenge tisztitasa

A vagopenge elhasznalodott

Cserélje ki a pengét eredeti alkatrészre (lasd
.Pengék cseréje”).

Munkatertlet a robot tényleges
kapacitasahoz képest tul nagy

Allitsa be a munkaterilletet (lasd
,MUszaki adatok”).

Az akkumulatorok hamarosan
lemertlnek.

Cserélje ki az akkumulatorokat eredeti
alkatrészekkel (lasd ,Az akkumulator cseréje”)

Az akkumulatorok nem toltédnek fel
teljesen

Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat az
akkumulatorok érintkezési pontjairdl (lasd a
,Robot tisztitasa”).

Nem teljesen nyirt
masodlagos tertlet

Programozasi hiba

A masodlagos terllet helyes programozasa
(lasd ,Programozasi mod”)

A ,Service” felirat jelenik
meg a kijelz6n

A robotot szervizelni kell

Forduljon a legkozelebbi hivatalos
szervizkdznonthoz

A Lift” felirat jelenik meg a
kijelzdn

A robot elemelkedik a foldrél

Ellenérizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akadalyozza semmilyen targy.
Tisztitsa meg és tavolitsa el az érzekelbket
akadalyozo fiimaradvanyokat a karosszéria
alatt (lasd ,Robot tisztitasa”).

A ,No Signal” felirat jelenik
meg a kijelz6n

A hatarolé drét nincs megfeleléen
csatlakoztatva (t6rott kabel, nincs
elektromos csatlakozas stb.).

Ellendrizze az elektromos tapegység
mikodését, a tapegység és a toltéallomas
helyes csatlakozasat (lasd ,A toltéallomas és a
tapegység telepitése”)

Az ,Out of border” felirat
jelenik meg a
kijelzén

Tul nagy lejtés

Hatarolja le a tul nagy lejtés teriletet
(lasd ,A rendszer telepitésének
tervezése”).

Hibasan lefektetett hatarolé drot

Ellenbrizze, hogy a vezeték helyesen lett-e
telepitve (tul mélyen, fémtargyak mellett, a két
elemet jeldl6 vezeték kozotti tavolsag
kevesebb, mint 70 cm stb.) (lasd ,A rendszer
telepitésének tervezése”).

A belsé tertletek (viragagyasok, bokrok
stb.) hatarat jelz6, az dramutatd
jarasaval ellentétes iranyban lefektetett
kerit6drot.

Helyezze vissza a hatarolo drétot a megfeleld
helyre (az 6ramutato jarasaval ellentétes
iranyba) (lasd ,A hatarolo drét felszerelése”).

Tulmelegedett tapegység

Hozzon megfeleld intézkedéseket a
tapegység hdmeérsékletének csokkentésére
(szell6ztetés vagy a telepitési tertlet
modositasa stb.) (Iasd ,A rendszer
telepitésének tervezése”).

Helytelen kerékatvitel

Ellenérizze és sziikség esetén rogzitse
megfeleléen a kerekeket
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Probléma

A ,Wheel error” felirat jelenik
meg a kijelzén

Ok

A talaj egyenetlen vagy olyan
akadalyokat tartalmaz,
amelyek akadalyozzak a
mozgast.

Megoldasok

Gy6z6djdén meg arrdél, hogy a nyirand6 gyep
egyenletes, és nem tartalmaz lyukakat, kveket vagy
egyéb akadalyokat. Ellenkezé esetben toltse fel a
lyukakat és tavolitsa el az akadalyokat (lasd ,A
munkateruletek (elsédleges és masodlagos tertletek)
elékészitése és kijelolése”).

A kerekek er6atvitelét mikodtetd
egyik vagy mindkét motor

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkdzelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A ,Too high grass”
vagy a ,Blade Error” felirat
jelenik meg a

kijelzén

Vagopenge sérult

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
cseréje”)

A vagokés maradvanyokkal
(szalag, zsinorok, mianyagdarabok
stb.) van eltomé&dve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Iasd ,Robot

__ biztonsagi leallitasa”).

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védoékesztyiit.

Sziintesse meg a penge eltomddését

Veszély - Figyelmeztetés

A robotot akadalyok (lehullott agak,
elfelejtett targyak stb.) jelenlétében
inditottak el.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

Tavolitsa el az akadalyokat, és inditsa Ujra a
robotot (lasd ,Inditas - Automatikus Gzemmad”).

Villanymotor hibaja

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkdzelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A gyep tul magas.

Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”). Végezze el a terllet
el6zetes levagasat egy normal flinyiréval.

A, Tilt” felirat jelenik meg a
kijelzdn

A robot olyan lejtén all, melynek
meredeksége a megengedett
hatarértékeknél manasabhb

Jeldlje meg a tul meredek teriletet

Aled
(c) nem
kapcsol be

Nincs tapegység

Ugyeljen ra, hogy a tapegység megfeleléen
csatlakoztatva legyen az elektromos hal6zathoz

Megszakitott biztositék

Cseréltesse ki a biztositékot a legkdzelebbi
hivatalos szervizben.

Az ado
LED (C)
be van
kapcsolva

Megszakitott hatarol6 vezeték

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Iasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).
Huzza ki a halézati csatlakozot a tapegysegbél.
Csatlakoztassa a hatarold drétot

Felhasznaldi kézikbnyv
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ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK AZ ALKATRESZEK CSEREJEHEZ

D Foros
Cserélje ki és javitsa meg az alkatrészeket a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon a szervizk6zponthoz,
ha ezek a miiveletek nem szerepelnek a kézikonyvben.

AZ AKKUMULATOR
CSEREJE

Az akkumulatort egy hivatalos szervizk6zpontban cseréltesse.

PENGE CSEREJE

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (l4sd ,Robot biztonsagi leallitasa”).

_

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

A cseréhez csak a készlléknek megfeleld eredeti pengét hasznaljon

penge (A) =t csavarok (B)
Modell Vagopenge kodja: ‘ ; /
8040ELO  042Z54300A
AO041ELO 300 _D0042_04

2. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy ne tegye tonkre
a fedelet.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) eltavolitasahoz.
4. Helyezzen be egy Uj pengét, és rogzitse a csavarokat.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe.
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A ROBOT ARTALMATLANITASA

® A termék hasznos élettartama végén az elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak mingsil.
Ezért nem szabad normal haztartasi hulladékként, vegyes telepulési hulladékként (nem differencialt) vagy
elkulonitett telepulési hulladékként (differencialt) artalmatlanitani

® Ha elérkezik az artalmatlanitds ideje, a felhasznalonak gondoskodnia kell arrél, hogy a termék
Ujrahasznositasa a helyi toérvények kdvetelményeinek megfelel6en torténjen; elsésorban az elektromos és
elektronikus alkatrészeket kell szétvalogatni és az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak
artalmatlanitdsara engedélyezett hulladékkezeld kdzpontokban, vagy a terméket Uj vasarlaskor sértetlendl
el kell vinni a keresked6hdz. Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak visszaélésszeri
artalmatlanitasat pénzbirsaggal buntetik, amelyet az artalmatlanitas helye szerinti tertleten hatalyos
jogszabalyok allapitanak meg.

® Az elektromos és elektronikus berendezésekben talalhato veszélyes anyagok potencialisan karos hatassal ]
vannak a kérnyezetre és az emberek egészségére, ezért a felhasznalonak alapvet6 szerepe van abban,
hogy hozzajaruljon az ujrafelhasznalashoz, az Ujrahasznositdshoz és az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékainak barmilyen mas médon térténé hasznositasahoz.

® Minden kulénvalogatando és artalmatlanitandé alkatrész jel6lve van.

® Veszély - Vigyazat

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat,
amelyek potencialisan karos hatassal lehetnek a kornyezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és
elektronikus berendezések hulladékait megfeleléen és kizarélag specialis hulladékkezelé6 kézpontokban
szabad artalmatlanitani.

® (Csomagolas - A termék csomagolasa ujrahasznosithaté anyagokbol késziilt, és fenntarthaté modon, specialis hulladékgyjtdé
konténerekben vagy engedélyezett hulladékkezeld kézpontokban kell artalmatlanitani.

® Akkumulatorok - A régi vagy elhasznalt akkumulatorok a koérnyezetre és az emberek egészségére karos anyagokat
tartalmaznak, ezért nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani. A felhasznalénak az akkumulatorokat
fenntarthaté maddon, specidlis hulladékgyijté edényekben vagy engedélyezett hulladékkezel6 koézpontokban kell
artalmatlanitania.
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EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kijelenti és felelésséget vallal azért, hogy a termék:

Az akkumulatoros automata flinyiré robot, LX4, LX6 modell megfelel az alabbi eurdpai unios iranyelvekben eldirt alapvetd
biztonsagi, egészségugyi és kdrnyezetvédelmi kdvetelményeknek:

Gépekrol szol6 2006/42/EC iranyelv, 2014/30/EU elektromagneses osszeférhetéségi iranyelv, 2014/53/UE radios iranyelv,
RoHS iranyelv 2011/65/EU, WEEE iranyelv 2012/19/EU, a kérnyezeti zajkibocsatasrol szélé6 2005/88/EK iranyelv;

megfelel a kdvetkezé EK-iranyelveknek:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 és EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (biztonsag);
EN 62233:2008 (elektromagneses mezok);

EN 55014-1:2017 (emisszio);

EN 61000-3-2:2014 és EN 61000-3-3:2013 (emisszio);

EN 55014-2:2015 (immunitas);

EN 50419:2006 (WEEE — Berendezések jelolése)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagneses kompatibilitas)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromagneses kompatibilitas)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

"Connect modullal (GPS, GPRS)" felszerelt modellek: ETSI
EN 301 511 V12.5.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

kijelenti tovabba, hogy a 2005/88/EK iranyelv szerint az LWA hangteljesitményszint egy jelentés mintan 63,0 dB + 2,0 dB (A-
goOrbével sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garantalt LWA hangteljesitményszint kevesebb mint 67 dB (A-goérbével
sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), és hogy a 2005/88/EK és a 2006/42/EK iranyelvnek megfelelé miszaki dokumentacié
elérhetd: c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Olaszorszag.

Terranuova B.ni

05/10/2020 Bernini Fabrizio
(VEZERIGAZGATO)
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JOTALLASI SZABALYZAT

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztositja az 1999/44/EK eurdpai irdnyelv valamennyi kdvetelményének alkalmazasat.
A jotallas kiilénosen az eredeti vasarlastol szamitott 2 (két) éves id6tartamban terjed ki az anyag- vagy gyartasi hibakra.

A ZCS nem garantdlja a termék megszakitas nélklli vagy hibamentes miikddését, és nem vallal felel6sséget az utasitasok be
nem tartdsa miatt bekOvetkezett karokért. Tovabba ez a garancia nem terjed ki az esztétikai karokra, mint példaul a karcolasok,
horpadasok és horpadasok; a fogydeszkdzdkre, mint példaul az akkumulatorok, kivéve, ha a kart anyag- vagy kivitelezési hiba
okozta; a terméknek nem a ZCS altal gyartott vagy értékesitett tartozékokkal valé hasznalata altal okozott karokra; a baleset,
visszaélés, helytelen hasznalat, arviz, tiiz vagy mas természeti esemény vagy kuilsé ok altal okozott karokra; a ZCS altal nem
engedélyezett szervizek altal végzett miveletek altal okozott karokra; vagy a ZCS irasos engedélye nélkil modositott vagy
atalakitott termékben bekdvetkezett karokra.

A ZCS kizarélagos joga, hogy a terméket vagy annak alkatrészeit (U vagy felujitott termékre) cserélje, vagy sajat belatasa szerint
felajanlja teljes visszatéritést vagy a vételarat. Visszatérités esetén a terméket, amelyre a visszatéritést kapta, vissza kell kiildeni
a ZCS-nek, és az a ZCS tulajdonaba kerdl.

A jotallasi id6szak soran a ZCS sajat belatasa szerint gondoskodik a normal hasznalat soran meghibasodott alkatrészek
javitasarol vagy cseréjérdl. A javitas vagy csere a ZCS megitélése szerint Gjonnan gyartott vagy feltjitott hasznalt alkatrészek
hasznalatat foglalhatja magaban. A ZCS-nek tovabbi joga a hasonld értékl és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalata is. A javitashoz vagy cseréhez sziikséges alkatrészek vagy munkadij nem terheli az Ggyfelet, helyette a
szallitasi koltséget kell megfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonld értékl és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalatéara is.

Jelen jétallas nem érinti az ugyfeleknek az alkalmazandd allami vagy nemzeti torvények szerinti tdrvényes jogait, az ezen
torvények altal megallapitott, az tigyfelet terheld, a jotallas érvényesitésére vonatkozo dijak kivételével.

Jelen j6tallas a vasarlas orszagara korlatozodik, és abban a kiskereskedelmi Uzletben érvényesithetd, ahol a robotot vasaroltak,
illetve a legkdzelebbi szervizkdzpontban. A meghibasodott robotot személyesen kell visszajuttatni a forgalmazéhoz vagy a
legkdzelebbi szervizkdzpontba. Futarszolgalattal torténd szallitas esetén, amelyet a vasarlonak kell fizetnie, a robotot eredeti
csomagolasaban, a szamla vagy a vasarlasi bizonylat masolataval egyutt kell elszallitani, amely tartalmazza a vasarlas datumat,
a sorozatszamot és a probléma leirasat.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE

A garancialis szerviz igényléséhez, valamint a ZCS termék
szervizelés céljabol torténd visszakildésének helyére és
modjara vonatkozé konkrét utasitasokért forduljon a
keresked6hoz, akitél a robotot vasarolta, vagy a legkdzelebbi
szervizkdzponthoz. A jotallasi jog érvényesitéséhez a
vasarlénak be kell mutatnia a termékrél az eredeti kereskedé
altal kiallitott szamla vagy vasarlasi bizonylat eredeti
példanyat vagy masolatat. A korlatozott jotallas csak abban az
orszagban érvényes és érvényesithetd, ahol a ZCS vagy a
szerz6déses kereskeddk eredetileg értékesitették a terméket.

®* A jelen jotalldas alkalmazasi modjairdl és barmilyen
informacioért forduljon a markakereskedéjéhez.

* Ajotéllas, csak akkor érvényes:

- a hibas terméket a vasarlas datumat és a kereskedd
nevét feltiinteté eredeti, olvashaté szamlaval vagy
vasarlasi bizonylattal egyutt hozzak vissza.

® A jotéllas érvényét veszti, ha:

- a terméket nem a hasznalati és karbantartasi
utasitasoknak megfelel6éen hasznaltak;

- a telepités vagy a hasznalat médja nem felel meg a
hasznalati Gtmutaténak;.

- a sorozatszamot torolték vagy az nem olvashato;

- barmilyen. nem engedélyezett periférias eszkdzt
hasznaltak, vagy a terméket médositottak;

- nem eredeti potalkatrészeket vagy
hasznaltak;

- egy alkatrészt vagy tartozékot manipulaltak;

- a karbantartast a megrendel6 vagy
harmadik fél végezte el;

- arobot, a tapegység, a toltéallomas vagy a tartozékok
légkori  tényezOk altal okozott meghibasodassal
rendelkeznek.

TOVABBI DEFINICIOK

Helyszini tamogatas
® Az lgyfél még a jotallasi idészak alatt sem jogosult
helyszini terméktamogatasra.

tartozékokat

® Amennyiben helyszini tdmogatasra van szikség, a hivas
dija és a szervizkdzpont altal alkalmazott éradij az tgyfelet
terheli.

illetéktelen

Javaslatok

mint példaul villamcsapas, lavina, foéldcsuszamias,
aramingadozas, vihar, arviz, természeti katasztréfak
sth.

® A jotéllas kizarasai és korlatozasai:

- a garancia nem terjed ki a hasznalat kévetkeztében
elhasznalodd alkatrészekre, mint példaul a kefékre,
vagokésekre, hatarold drotokra, csapokra, szijakra,
kerekekre, pengékre, kabelekre és
csatlakozokabelekre;

- kulsé alkatrészek és miianyag tamasztékok, amelyek
nem mutatnak gyartasi hibat. A mianyag
elszinezddése a kovetkezék miatt:
természeti okok vagy vegyi anyagok;

- az akkumulator garancigja csak az elsé hat honap
gyartasi hibaira korlatozodik;

- a motorokra 2 éves jotallas vonatkozik,
Uzemorara korlatozva.
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® Tartsa meg az eredeti csomagolast.

¢ Orizze meg a szamlat vagy a vasarlast igazolé bizonylatot
(ennek elmulasztasa a jotallas elvesztéséhez vezethet).

Felhivjuk a figyelmet a kdvetkez6kre:

e A vasarlo koteles figyelmesen elolvasni a hasznalati
utmutatot, és betartani az abban foglalt valamennyi
informaciot



	Üres lap



