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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

® Ez ak®zik®nyv a k®sz; I®k szerves r@sz@t k®pezi, ®@s a GyS8rt- az@®rt k®sztette, hogy a k®sz¢ @k ®lettartama sorg§n biztos’tsa
a sz¢ks®ges inform8ci-kat a k®sz¢ I®k haszn§lat§ra jogosult szem®@lyek sz8m§ra.

* Ak®sz¢l®k kezelRinek helyes munkav®gz®si gyakorlatot kell alkalmazniuk, ®s gondosan el kell olvasniuk ®s be kell tartaniuk
a jelen k®zik®nyvben szereplR ©sszes utast8st.

® Az inform8ci-k eredetiek, azokat a gy8rt- k°z°lte

® Olvassa el figyelmesen a jelen k®zik®nyvben tal8lhat- utas8sokat, hogy elker¢lje a szem®@lyek eg®szs®g®t ®@s biztons§gst
®rintR sz¢ ks®gtelen kock§zatokat, valamint a gazdas8gi k8rokat.

® A gyors hozz&f®r®s ®rdek®ben tartsa a k®zik®nyvet biztons8gos, k°nnyen hozz&f@rhetR helyen.

® EIRfordulhat, hogy az ebben a k®zik®nyvben szereplR egyes inform8ci-k ®s 8br8k nem felelnek meg t°k®letesen az ¥n
birtok8ban I®VR k®sz¢ I®knek; ez azonban nem befoly8solja a k®sz¢ I®@k mTkOd®s®t.

® A gysrt- fenntartja az elRzetes ®rtest®s n®lk¢ | trt®NR m - dost8s jogst.

* Ak®zikenyvben tal8lhat- al8bbi szimb - lumok a k¢ 1°n®sen fontos inform&ci - k kiemel®s®re vagy bizonyos fontos specifik8ci - k
azonos28s8ra szolg8lnak.

® Veszély - Vigyazat

-
>

Ez a szimbdélum a kozvetlen veszélyt jelenté helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kiviill hagyasa esetén az
emberek egészsége és biztonsaga veszélybe keriilhet.

A\
4 Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimbolum olyan helyzeteket jelez, amikor adott médon kell viselkedni ahhoz, hogy elkeriilhet6 legyen
az emberek egészségének és biztonsaganak veszélyeztetése, valamint biztosithat6 legyen az eszk6z védelme.

Ez a szimbolum kiilondsen fontos miiszaki informaciokat jelol, amelyeket nem szabad figyelmen kiviil hagyni.
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A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

A k®pen |I8that- n®vt8bla kOPzvetlenil a k®sz:l®kre van I
felnelyezve. Hivatkoz8sokat ®s a k@sz¢l®k biztons§gos | Adattsbla _
¢zemeltet®s®hez sz; ks®ges ©sszes inform8&ci-t tartalmazza.

(A) A gy8rt- neve
B&rmilyen mTszaki k@r®ssel forduljon a gySrt- mTszaki (C) Modell :

szervizk®zpontj§hoz vagy egy hivatalos kereskedRh©z.

MTszaki segis®@gnyYjt§s eset®n k@rjck, adja meg az azonost-
t8bIgn felt¢ntetett adatokat, a haszn8lat hozz8vetRleges
-rasz8m§t ®@s az ®szlelt hiba t?puss§t.

A. A gyS8rt- neve.
B. CE-megfelelRs®gi c2mke

C. Modell ®s verzi- / sorozatsz8§m / Gy§rt8si ®v. X SUEEIEATE B SORe LR ION
D. MTszaki adatok: fesz¢ lts®g, SramerRss®g, v@detts®g, t°meg, (O) MTszaki
vEgS§si szBless@g. specifik§ci-k () Sorozat (B) EK-megfelelRs®gi

(o) Gy§rt§si ®v

i ©) Verzi

G)lérlo XXXXXXXXXXXXXXXXXX XXXX XXXXXXXXXXXXX

mqﬁ

IXX

>
'I|I I

sz8m

c2mke

BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gy8rt- gondosan me@rlegelte a berendez®ssel t°rt®nR @rintkez®sbRI eredR lehets®ges vesz®lyeket ®s szem®lyes kock8§zatokat. E
t§j®koztat§s c®lja t8j®koztatni a felhaszn§l-kat arr- I, hogy a kock§zatok elker¢ |®@se @rdek®ben fokozott - vatossgggal kell elj§rniuk.

BIZTONSAGI SZABALYOK

A TERMEK PENGET TARTALMAZ, EZERT NEM JATEKSZER!

e K®@rj¢k, olvassa el figyelmesen ezt a k®zik®nyvet, k¢ I°n®sen a biztonsggi utasi8sokat ®s a term®k haszn§lata
elRtt ¢ gyeljen arra, hogy teljes m®@rt®kben meg®rtse azokat. A berendez®st kiz8r - lag a gysrt- §ltal meghat§rozott
c®lra haszn§lja. KOr¢ltekintRen k®vesse a kezel®sre, karbantart§sra ®s jav’t§sra vonatkoz - utas?t§sokat.

e A robot haszn§latakor gyRzRdj°n meg arr-l, hogy a munkater¢leten senki sem tart-zkodik, k¢l®n©sen
gyermekek, idRsek, fogyat®kkal ®IRk ®s h8zigllatok. EllenkezR esetben programozza a robotot %gy, hogy olyan
idRpontban mTkedjon, amikor senki sem tart-zkodik a ter¢leten. Tartsa szemmel a robotot, ha tudja, hogy
h8&zi§llatok, gyerekek vagy m8s emberek tart-zkodnak a ter¢leten. Ha a robot Yitvonal8ban szem®ly vagy §llat
tal§lhat-, azonnal §ll’tsa le a robotot.

* Az olyan, kert®ssel nem hat8rolt munkater¢leteken, amelyeken nem lehet k®nnyen §tm8szni, fel¢,gyelje az
eszk®zt a mTvelet sorgn.

* A robotfTny2r- munkaterlete kOr¢l figyelmeztetR t8bi§kat kell elhelyezni, ha azt k°zter¢leten haszn§ljgk. A
t8hISknak a kOvetkezR sz©veget kell tartalmazniuk: ,Figyelem! Automatika flinyir6! Ne menjen a gép
kozelébe! Ugyeljen a gyermekekre!"

e Ez arobot nem alkalmas gyermekek ®s cs®kkent fizikai, ®rz®kszervi vagy ment8lis k®pess®gekkel rendelkezR
szem@lyek, illetve a term®kkel nem ismerkedR, tapasztalatlan szem®lyek S§ltali haszn§latra, kiveve, ha a
biztons8guk®rt felelRs szem@®ly fel¢ gyeli Rket, vagy ha a k®sz¢ I®k hasznglat8ra vonatkoz- utas?t§sokat kaptak.
A gyermekeket felg gyelet alatt kell tartani annak ®rdek®ben, hogy ne j§tsszanak a k®sz¢ I®kkel.

* Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek haszn§lj§k, akik nem ismerik annak mTk°d®set.

e A karbantart8si ®s jav?t§si munk8kat v@gzR szakembereknek teljes m®rt®kben tiszt8ban kell lenni¢k a k®sz¢ 10k
k¢lOnleges jellemzRivel ®s biztons8gi elR#r8saival. A robot haszn8lata elRtt olvassa el figyelmesen a kezel®si
Ytmutat-t, ® gyRzRdj°n meg r-la, hogy meg@rtette az utasit§sokat.

e Soha ne t§vol’tsa el, ne ker¢lje el ®s ne m-dos?tja a beszerelt biztons8gi berendez®seket. A gy8rt- nem v§llal
felelRss®get a nem eredeti alkatr®szek haszn8lat8®rt. A jelen k®vetelm®ny be nem tart§sa s¥lyosan
vesz®lyeztetheti az emberek eg®szs®g®t ®s biztonsggst.
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* EllenRrizze, hogy nincsenek-e a gyepen j8§t®kok, szersz8mok, §gak, ruh8k vagy m8s olyan t8rgyak, amelyek
k8ros?thatj8k a peng®ket. A gyepen I®VR t8rgyak szint®n k8ros?hatj8k vagy megakad8lyozhatj8k a robot
megfelelR mTkOd®set.

* Soha ne engedje, hogy emberek ¢ljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge ellenRrz&s®hez vagy
mozgat8s8hoz, am2g az mTkedik. MTk®d®s k®zben ne tegye a kez®t ®s I8b8t a robot al§

* Ne haszn8lja a robotot, ha a locsol-rendszer mTl§°dik. Ebben az esetben programozza be a robotot ®s a
locsol-rendszert %gy, hogy ne mTk®djenek egyidejTleg. Ne mossa a robotot nagynyom§8s¥: v2zsug8rral, ®s ne
mer2se v2zbe r®szben vagy teljesen, mivel nem v2z§ll-.

* V8lassza le at8pell§t8st, @s aktivlja a biztons§gi berendez@st, mielRtt b§rmilyen, a felhaszn8l - §ltal elvegzendR
be8IPt8si vagy karbantart§si mTveletet elv®gezne. Haszn§lja a gySrt- Sltal ajSnlott egy®ni v@dReszk®zket,
elsRsorban a v8g-penge kezel®s®n®l mindig viseljen v@dRkesztyTt.

e A k®sz¢I®k tiszt?t§s8t ®s karbantart8s8t gyermekek kiz8r-lag fels gyelet alatt v@gezhetik.
* Ne haszn§lja a robotot, ha a v8g-k®s s@r¢lt. Cser@lje ki a v&g - peng®t.

* A k®sz¢l®ket ne haszn§lja s®r¢ It k¢ IsR alkatr®szekkel. Ha a robot mechanikus alkatr®szei megs@rg ltek, cser@lje
ki Rket.

* Ne haszn§lja a robotot, ha a transzform8tor t§pk8bele s@r¢lt. A s@r¢lt k8bel fesz; lts®g alatt 8ll- r@szekkel val -
@rintkez®shez vezethet. A kock8zatok elkeril®se ®rdek®ben a t8pk8bel javt8s8t a gy8rt-ra, a gysrt-
szervizszolg§lat8ra vagy hasonl- k®pesx®ssel rendelkezR szem®lyre kell b2zni.

* Ha a t§pk8bel haszn§lat k°zben megs@r¢ |, nyomja meg a ASTOPo gombot, ®s h¥zza ki a h§l- zati vezet®ket az
elektromos aljzatb-I.

e Szemrev®telez®ssel ellenRrizze a robotot, hogy a penge, a regztRcsavarok ®s a v8g - szerkezet nem kopott vagy
s@r¢lt-e. GyRzRdj°n meg r-la, hogy minden any8t, csavart ®s csavart megh’zott, *gy biztos*va a robot j-
MTKk®d®si §llapots§t.

* Ha arobot haszn§lat k°zben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a ASTOPo gombot, ®s h¥zza ki a h§l - zati
vezet®ket az elektromos aljzatb-I.

* Soha ne haszn§lja ®s t@ltse fel a robotot robban8svesz®lyes ®s/vagy gy¥l®kony kernyezetben.

e Csak agysrt- 8ltal biztos?tott akkumul8tort®ItRt ®s t§pegys®get haszn§lja. A nem megfelelR haszn§lat §ram t®st,
tlmeleged®st vagy mar- folyad®kok akkumul8torb-I t°rt®nR sziv8rg8s8t okozhatja. Ha folyad®k sziv8rog,
mossa le az akkumul8tort v2zzel/semleges?Rvel; szembe jut8s eset®n forduljon orvoshoz.

BIZTONSAGI ESZKOZOK

1. Akadalyérzékeld

Az ;tk°z®s®rz®kelR aktiv8l-dik, ha a robot 10 cm-n@l (3,940) magasabb szil8rd t&rgyhoz ¢ tk®zik, amely meg§ll2tja a mozg8st az
adott ir§nyba, ®s h§trafel® mozog, hogy elker¢lje az akad§lyt.

2. D6lésszogméro
Ha a robot a maxim§lis hat§r@rt®kn® meredekebb lejtRn dolgozik, vagy felborul, a robot le§ll2tja a v8g - k®st.
3. Vészleallité kapcsolo

A robot felsR r®sz®n tal§lhat-, a ASTOP sz- nagyobb, mint a t°bbi parancs a billentyTzeten. Ha ezt a gombot mTk®d®s k°zben
b&rmikor megnyomja, a fTny?r- robot mozg8sa azonnal lesll, ®s a penge forg8§sa le§ll.

4. Talaram elleni védelem

Az ©sszes motor (penge ®s ker®k) mTkPd®s k°zben folyamatosan figyelemmel van k2s@rve, hogy ne alakuljon ki olyan helyzet,
amely t%Imeleged®st okozhat. Ha ez a ker®kmotorban t°rt®nik, a robot megpr- b8l az ellenkezR ir§nyba mozogni. Ha a t¥l8ram
tov8bbra is fenn8ll, a robot le8ll ®s hib§t jelez. Ha a v8g-k®s motorja tZmelegszik, k&t beavatkoz8si lehetRs®g van. Ha a
param®terek az elsR tartom8nyba esnek, a robot v®grehajtia a v8g-k®s felszabad8s8hoz sz;ks®ges manRvereket. Ha a
t/I8ram a v@delmi tartom8ny alatt van, a robot le§ll ® motorhib§t jelez.

5. Az érzékel6 nem észlel jelet

Ha nincs jel, a robot automatikusan le§ll.

Felhaszn§l-i k®zikenyv 4



BIZTONSAGI JELZESEK

A g®p haszn8lata elRit
figyelmesen olvassa el a
haszn§lati utas8sokat, hogy
meg@rtse a jelent®seket.

/A

> B>

&~
L ]
-

Ne @rintse meg a forg-k®st, ®s
ne tegye kez®t vagy I8bS§t a g®p
alg, amikor az mTkedik. V8&rja
meg, am?g a penge ®s a forg-
alkatr®szek teljesen megsglinak,
mielRtt hozz&f®rne.

i-f

Tartson biztons8§gos t8vols§got a
g®ptRI ¢zem k®zben.

A robot mTkod®se  k°zben
gyRzRdj°n meg arr-l, hogy a
munkater¢ leten nincsenek emberek
(k¢1°n®sen gyermekek, idRsek vagy
fogyat®kkal ®IRK) ®s h8zi§llatok. A
g®p mTkod®se sor§n tartsa a
gyermekeket, h8ziSllatokat ® m8s
szem®lyeket biztons§gos
t8vols8gban. Az ilyen kock8zat
megelRz®se @rdek®ben javasoljuk,
hogy a robot fTny2rgsi
tev@kenys®ge@t megfelelR
idRpontokra tervezze.

Ne utazzon a g®pen.

ne[> | Bw|[>|

A gépen végzett munka vagy
a gep felemelése el6tt
miikodtesse a biztonsagi
berendezést.

Figyelmeztet®s! Tiszt?t8s vagy
mos8s c®lj8b-1 ne permetezzen
vizet a g®pre.

A robot mTked®se kOzben
gyRzRdj°n meg arr-1, hogy a
munkater¢ leten nincsenek
emberek (k¢len®sen
gyermekek, idRsek vagy
fogyat®kkal ®IRk) ®s h§zigllatok.
A g®p mTked®se sor8n tartsa a
gyermekeket, h8zi§llatokat ®s
m8s szem®lyeket biztons§gos
t8vols8gban. Az ilyen kock§zat
megelRz®se ®rdek®ben
javasoljuk, hogy a robot
fTny?r8si tevekenys®g®t
megfelelR idRpontokra tervezze.

A robotot csak a AMTszaki
inform8ci-ko fejezet AMTszaki
adatoko r®sz®ben megadott
t8pegys®gekkel haszn§lja.

Felhaszn§l-i k®zikenyv



MUSZAKI INFORMACIOK

MUSZAKI LEIRAS

Megnevezés

Maxim§lisan aj8nlott kasz8lhat- fel¢let

Munkakapacit§s (-20%(*))

m2 (sqo)

3500
37 673

1400
15 069

1800
19 375

2500
26 909

M@retek (Sz x Ma x M®): mm 534x263x386

Robot s¥lya (akkumul8torral) kg 11 13
V8g8si magass8g (Min-Max) mm (0) 25-60 (0,98-2,36")

A penge §tm@rRje mm (0) 250 (9,84) 290 (11.420)
Motorok kefe n®lkg |

V§g - penge sebess®ge Ford/Perc 3000 2800
Alapsebess®g Méter / perc 30 (980)

Legnagyobb ajgnlott
kezelhetR lejt®s (*)

%

45% megengedett, a gyepviszonyok ®s a telep?ett tartoz®kok
alapjgn

35%-0s maxim§lisan kezelhetR ®s aj8nlott a ny2rt gyep
8llapot8ban.

20% a k¢ IsR @l vagy a hat8rol - huzal k®zel®ben.

ROBOT -10A(14 F.) (Min) +504 (122 F.) (Max)

! zemi kOrnyezeti hRm@rs®klet Max AC TOLTOALLOMAS: -10A(14 F.) (Min) +45A (113 F.) (Max)
AKKUMULATORTOLTO -104(14 F.) (Min) +40A (104 F.) (Max)
M@®rt hangteljestm®nyszint dB(A) 60 63
ROBOT: IPx5
V2zv@delmi osztly IP TOLTOALLOMAS: IPx4

AKKUMULATORTOLTO: IPx4

Elektromos jellemzRk

teljes tOlt®si ciklust kevetRen (*)

SOY-2940230 Mean Well Mean Well
Bemenet: 100-240 V/~; 1.8A; 50/60Hz; | [>a 1€ ELG-240-
1. oszt8ly 3OZC_TE : 30ZCTE
Kimenet: 29.4V ; 2.3A
J— . Bemenet:
T§pegysg (tiumos - Alternat?v k-d - Mean oo amnenet .| 100-240v~;
akkumulstorokhoz) 50/60 Hz: 2,2A;
Well OWA-60E-30ZCT 1 ' 50/60 Hz;
Bemenet: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 oszf§ly 1. oszt8ly
Hz; 2. oszt8ly Kimenet:
Kimenet: 29,4V ;2,0 29.4V3.0A | 294v/8.0A
Az akkumul8tor t?pusa ®s az akkumul8torok t°lt®se
Djrat®lthetR ltium-ion akkumul8tor ) 25,9V - 10.0
(n®vleges fesz lts®Qg) 25,9V - 5.0 Ah Ah
ToltR®@rintkezR ®rintkezR
Ctlagos t°lt®si idR --:pp 1:30
Ctlagos kasz8I8si idRtartam egy -pp 03:00 06:00

(*) AT, a gyep Sllapot§t-1 ®s a nyx§si ter¢ let ©sszetettsRg@tRI f;gg.
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Frekvencia

Ad-k®sz¢I®k a robot meghajtg§sghoz

MTked®si frekvencias§v (Hz) 500 - 60 000 maxim§lis

r&di-frekvenci8s teljes2tm®ny (dBm) < 10

Bluetooth

MTked@si frekvencias§v (MHz) 2402 - 2480 maxim§lis

r&di-frekvenci8s teljes2tm®ny (dBm) < 14

GSM

Berendezés / Tartozékok / Funkciok

Kezelt ter¢ letek, az elsRdleges

MTked®si frekvencias§v (MHz) 850/900/1800/1900
maxim§lis r&di- frekvenci§s teljes2tm®ny (dBm) < 33

ter¢ letekkel egygtt. 4 8 8 8

EsR®@rz®kelR Standard

Eco m-d -¥nporgramoz8s

(szabadalmazott) Standard

Csatlakoz-modul (GPS, GPRS) Opcion§lis Standard Opcion§lis Standard

A toltR§llom§shoz val - visszat®r@s iv-Meterd - AV-Meterd - iv-Meters - AV-Meterd -

m-dja Afollow wired Hollow wireo Aollow wired Hollow wireo
GPS-assziszt8lt GPS-assziszt8lt

A hat8rol- dr-t maxim8lis hossza

(hozz8vetRleges, szab8lyos kerglet m (0) 1000 (32800)

alapj8n sz&8mzva)

(*) AT, a gyep Sllapot§t-1 ®@s a ny2§si ter¢ let ©sszetetts®gRtRI f¢,gg.

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A kBsz(Iek egy olyan robot, amelyet arra terveztek ®s ®ptettek, [yg\ et enszert M§K¥D£S
hogy a kertekben ®s a h§zak gyep®@n a nap b&rmely szak8ban | g g
automatikusan nyrja a f¢vet. Kicsi, kompakt, csendes ®@s k°nnyen | o g
sz8ll’that-. P

. N L |ee
A v8gand- felilet jellemzRitRl f,ggRen a robot t°bb tergletre is prg
programozhat-: egy elsRdleges ®s egy m8sodlagos ter¢letre (a P
k¢ °nb©zR modellek specifik§ci- i szerint). Py

Tl 0, o H iinlO ‘“ @
MTked®s k°zben a robot lev8gja a hat§rol- dr-t 8ltal kijel®lt P
ter¢ letet. .8 @@
Amikor a robot ®@rz®keli a hat8rol- dr-tot vagy akad8lyba ¢tkezik, :: .
VvBletlenszerTen ir8nyt v8ltoztat, ®s Yj ir§nyban kezdi %jra a %
kasz8I8st. A robot nem keresztezi a hat8rol- dr-tot annak v
hossz8nak fel®n®l hosszabb t8vols§gon kereszt,|. ::
A robot a veletlenszerT mTkod®si elv@nek megfelelRen ww @ o *
automatikusan nyZrja a gyep teljes k®r¢lhat8rolt ter¢let®t (1I8sd az .:.."U
8br§t).
A robot k®pes felismerni a magasabb ®s/vagy vastagabb fT o
jelenl®t®t a kert egy r@sz®n, ®s automatikusan aktiv8Ini a spir8lis | 4 4 “
mozg8st a t°k@letes befejez®s ®rdek®ben, ha sz ks®gesnek 2®li. | 44 4
(W W,

Az, hogy a robot mekkora gyepfel;letet k®pes ny2rni, sz8mos | 44

t®nyezRtRI f¢;,gg, p@Id8ul: *e
. ve

® arobot modellje ®s a beszerelt akkumul§torok t?pusa; e
ve

® aterglet jellemzRi (szab8lytalan kerg let, egyenetlen fel; letek,
tagolt ter¢ letek stb.);

1..,

* agyep jellemzRi (fT tpusa ®s magass§ga, nedvess®gtartalom
sth.);

® apenge §Sllapota (®less®g, maradv8nyok ®s lerak - d§sok
n®lk¢ |l stb.);

e o o

.o @—O

ve

e

ve

ve

e -
e

- £ J

2
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FO ALKATRESZEK

MODELL DX2.5 LX2.5 DX2.9 LX2.9

V8ltozat A A A A
@ Robot N N N N
@) | BillentyTparancsok N N N \
(®)| EsRerz®kelR \ \ N \
® | Akkumulgtor N N \ \
®) | Markolat N \ \ N
(®)| v&g-penge \ \ N \
(@ | Hatgrol- dr-t tekercse 0 0 0 0
Csapok 20 20 20 20
(®)| Tspegys®g N \ \ N
ToltR§llom8s \ N N N
®| A y y y y
@) | Haszn8lati %tmutat- \ \ N \
@) | Kulcs a v8g8si magass§g besllt§sshoz N N

Csatlakoz8s a hat§rol- dr-thoz
r N
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TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendez®seket megfelelRen csomagolva sz8IP’tj§k. Kicsomagol§skor -vatosan vegye ki az alkatr®@szeket ®s ellenRrizze azok
®ps®g®t.

apr Veszély - Figyelmeztetés

A miianyag csomagolast és a miianyag taroléedényeket tartsa tavol csecsemoktol és gyermekektol: fulladasveszély!

Orizze meg a csomagolast késébbi hasznalatra.

A RENDSZER TELEPITESENEK TERVEZESE

A robotot nem neh®z telepzeni, de n®mi elRzetes tervez®st ig®nyel, hogy megtal§lja a legjobb ter¢ letet a t°ltR8llomSs, a
t8pegys®g ®s a hat8rol - vezet®k elhelyez®s®hez.

® A toltR8llom8st a gyep sz@len kell elhelyezni, lehetRleg a [
legnagyobb ter¢leten, ahonnan a gyep t°bbi r®sze k®nnyen
el@rhetR. Arra a tergletre, ahol a toltR8llom8st telepxtik, a
tov8bbiakban AelsRdleges ter¢ letk®nto hivatkozunk.
-

T8pegys®g

|

= Veszély - Figyelmeztetés

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahova
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(637).

Min. magass8g. 160 cm
/630

|

aapr Veszély - Figyelmeztetés

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek
férjenek hozza a tapegységhez.

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy konnektornak kell lennie. Gy6z6djon
meg arrél, hogy a halézati aramhoz val6 csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos
miikodés érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jél
miikodo foldelési rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramerésségii hibaaram-
késziilékkel (RCD) kell védeni.

Fontos

A késziiléket célszerii az elektromos alkatrészek szamara (kiiltéri vagy beltéri hasznalatra) kulcsos zarral
ellatott, jol szell6z6, a megfelel6 légaramlas fenntartasa érdekében jol szell6z6 szekrénybe szerelni.

® A robotnak a munkaciklus v®@g®n k°nnyen meg kell tal§lnia a t®ltR8llom8&st, amely egyben az %j munkaciklus kiindul - pontja
is lesz, ®s ahonnan b8rmely m8s munkater¢let (a tov8bbiakban: Am8sodlagos ter¢leto) el®rhetR.

® Helyezze el a t°ltR§llom8st az al8bbi szab8lyok szerint:

- VvZzszintes talajra;

- t°m°r ®s stabil talajon, j- vizelvezet®ssel,

- LehetRleg a gyepszRnyeg legsz®@lesebb r@sz@re;

- locsol-berendez®s eset®n ¢ gyeljen arra, hogy a v2zsugarak ne a ir§nyuljanak t°ltR8llom8s belsej®be;

- gyRzRdj°n meg arr-1, hogy a t°ltR8llom8s bej8rata az §br&n I§that- m-don van elhelyezve, hogy a robot az -ramutat-
j8r8s8val megegyezR ir8nyban a hat§rol- dr-tot k®vetve tudjon bel®pni;

- atCltR8llomS8s elRtt 200 cm (78,740) egyenes ter¢letnek kell lennie;

- az §llom8s k®zel®ben I®VR gyepet elv§laszt- f@mrudak vagy s2nek zavarhatjgk a jelz®st. Helyezze az 8llom§st a kert egy
m8sik oldalS§ra vagy a f®mkorl8tt-1 biztons§gos t8vols8gra. Tov8bbi inform&ci-k®rt fordulion a gy8rt- MTszaki
szervizk®zpontj8hoz vagy hivatalos m8rkakereskedRj®hez.
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* A toltRSllom8st stabilan r°gzieni kell a talajhoz. A t°ltR§llom8s bej§rat8n§l I®VR kis I®pcsR kialakul§s§nak
megakad§lyoz8s8ra helyezzen el egy kis mTfTdarabot a bej8ratn8l, hogy ez ne fordulhasson elR. Alternat?v megold§sk®@nt
t8volxtsa el a f¢ ves felglet egy r®sz@t, ®s telep’tse a tOltR§llomSst a fTvel egyq tt.

* A tOltR8llomSs egy k8belen kereszt¢ | csatlakozik a t§pegys®ghez, amelynek a v8g8si ter¢let k¢ IsR oldalgn kell elt§volodnia

a toltR8llom8st-I.

* At8pegys®get a k®vetkezR szabglyok szerint helyezze el:

- j-1szellRzR, I®gkeri hat§sokt- | ®s k°zvetlen napf@®nytR| v@dett
helyen;

- lehetRleg otthon8ban, gar§zsbhan vagy f®@szerben;

- k¢lt@ri elhelyez®s eset®n a robotot nem szabad k®zvetlen
napf®nynek ®s v2znek kitenni. Ez®@rt szellRztetett dobozban
kell vedeni. Ne helyezze el gy, hogy k®zvetlen ®rintkez®sbe
ker¢lj©n a talajjal vagy a nedves k°rnyezetekkel;

- agyep k¢lsR oldal&n helyezze el, ne pedig a gyep belsej®ben;

- fesz’tse meg a toltR8llomSst-1 a tSpegys®ghez vezetR
felesleges k8belt. Ne revididse vagy hosszabbisa meg a
k8belt.

® A vezet®k bej°vR szakasz8nak egyenesnek kell lennie, ®s
legal8bb 200 cm-rel (78,74 in.) merRlegesen kell a
toltR8llom8sra §linia, a kimenR szakasznak pedig el kell
t8volodnia a t°ltR8llom8st-I; ez lehetRv® teszi a robot helyes
visszal®p®set.

Ha a robotot olyan ter¢let k®zel®ben telep2tik, ahol egy m8sik
(azonos vagy m8s gyS8rt-t-1 sz8&maz-) robot tal8lhat-, akkor a
robot ad - j§t ®s vevRj®t a telep®s sor&n Y.gy kell m- dos?tani, hogy
a k@&t robot frekvenci§ja ne zavarja egym8st. Ebben a helyzetben
forduljon a legk®zelebbi ¢ gyf@lszolgS8lati k°zponthoz.

Felhaszn§l-i k®zikenyv 10
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teltR8llom8s g
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200 cm
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A TOLTOALLOMAS ES A TAPEGYSEG TELEPITESE

= Veszély - Figyelmeztetés

Miel6tt barmilyen miiveletet végezne, valassza le a
robotot a halézati aramrél.

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahova
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(637).

Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
toltéallomashoz érkezé kabelt, tekerje f 8-as
alakban a felesleges kabelt, ahogy az abran lathaté.

A telepitéshez hasznalt hatarolé drét nem lehet
rovidebb 50 m-nél, forduljon a legkozelebbi
ugyfélszolgalati kozponthoz .

1. Helyezze a t°ltR8llom8st az elRre meghat8rozott ter¢ letre.

jelenlegi t8pegys®@g (A)

2. Helyezze el a hat8rol- dr-tot (M) a t°ltR8llom8sban I®VR vezetR ment®n. V8gja le a felesleges dr-tot a csatlakoz -k felett kb.

5 cm-re.

3. Csatlakoztassa az 8llom8s bej°VR vezet®k®t az ad- piros termin8lj8hoz (T). Csatlakoztassa az 8llom8s kimenR vezet®ket a

fekete terminglhoz.

4. R°egzise a teltR8llom8st (N) a feldh®z a csapokkal (P).
Sz¢ks®g eset®n regzise a t@ltR§llom8st csavarhorgonyokkal

Q).

11
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5. Telepise a t§pegys®get (A).

6. Csatlakoztassa a t°ltR8llom8s (E) t8pk8bel®t (N) a
t8pegys®ghez.

7. Csatlakoztassa a t8pegys®g dug-j§t (A) az elektromos
kimenethez;

8. Haaz ad- LED-je villog, a kapcsolat helyes. EllenkezR
esetben keresse meg a rendelleness@get (18sd
AHibaelh8r28si “itmutat - 0).

9. Cser®lje ki a v@delmet (L).

|

r'

ad- (B)

t§pk§be| (E)

teItR8llom8s (N)

jelenlegi
t8pegys@g

‘ ‘ ’ Hat§rol -
dr-t

A HATAROLO DROT FELALLITASA

A hat8rol- dr-t felszerel®se elRtt ellenRrizni kell a gyep teljes
felglet®t. A hat8rol- dr-t lefektet®se sor8n a robot helyes
mTkod®s®hez sziks®ges beSllt§sokat a fives felgleten kell
elv@gezni.

1. £rt@kelie ki a t°ltR8llom8sra val- visszat®r®s legjobb
m - dszer®t a M T¥LTFCLLOMCSRA T¥RTENF
VISSZATERES MEDSZERE) c2mT fejezetben le2rt utas?t§sok
szerint.

2. A munkaterletek elRk®szt®se ®s meghat8roz8sa.
3. A hat8rol- dr-t fel§ll?t8sa.

4. A t°ltR§llom8s ®s a t8pegys®g telept®se. A hat8rol- dr-t
fektet®s®n®l tartsa be a telept®si ir§nyt (az -ramutat-
j8r&s8val megegyezRen) ®s a virgg8gy8sok kor¢li forg§sir§nyt
(az -ramutat- j8r8s8val ellent®tesen), ahogy az §brgn I§that-.

Felhaszn§l-i k®zik®nyv 12
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A TOLTOALLOMASHOZ VALO VISSZATERES MODSZERE

A robot k@tf@le m - don t@rhet vissza a t®ItR§llom8sra a felhaszn§l -i
men¢, ASettings - Re-entry to Based mezRj®ben be§litott
beslizt§sok alapjgn. Az AOn the Wired m-dszert csak akkor
haszn§lja, ha a kertben ®s a hat8rol- dr-t k°zel®ben (1 m@teren
belil) sz8mos akad§ly van. Minden m8s esetben jobb a AV-Metero
m-dszert haszn§lni a t°ltR8llom8sra val - leggyorsabb visszat®r®s
®rdek®ben.

»Follow wire”. A t°ltR8llom8&sra val- visszat®r®s ezen m-dszere
arra utas?tja a robotot, hogy k®vesse a ker¢ leti dr - tot, ®s a kerekeit
a dr-t k®t oldal8n helyezze el. Ha ez a m-dszer aktiv8lva van,
nincs sz¢ks@g a ARecall on Wirei elRk®szt®@s@re az al§bbiakban
le?rtak szerint.

»V-Meter”. A t°ltR8llom8sra val- visszat®r®s e m-dszer®nek
bes§ll’t8s8val a robot a hat8rol- dr-t ment®n halad, n®h&ny
centim@tertRl egy m@terig (3,20) terjedR indikat?v t§vols8gban, ®s
az 2ves szakaszokon idRnk®nt meg@rinti azt, am?g a t°ltR8llom8s
8ltal kibocs§tott jelet fel nem ismeri, hogy a vezet®ken vezesse
mags8t, ®s helyesen I®pjen be a t°ItR8llom8sra.

10mt. 1,5

Ha szTk §tj&r-k vannak jelen, a vezet®ket egy specislis m-don kell elhelyezni, amelyet ARecall on the Wires-nek neveznek.

Amint a ARecalld felismer®sre ker¢l, a robot lass¥: sebess®@ggel ®s nagyobb pontoss§ggal kOveti a hat§rol- dr-tot kOr¢lbelsl 10

m®teren kereszt¢l. Ezut8n a AV-Meterd visszat®r a gyors ¥%jb-li bel®p®si m-dba, ha nem tal§lkozik a tltR§llom§ssal.

Kovesse az al§bbi utas2t§sokat a ARecall telep?t®s®hez:

* akRecalld egy kb. 1 m (3,30) hossz¥.s§g¥: dr - tdarab, amelyn®@l az egyes dr-tok k°z°tti t§vols§ga 5 cm (1,960);

* alRecallo-t a szTk §tj§r-k elRtt 1 m (3,30) t§volsSgra kell elhelyezni;

MEGJEGYZES: Ha a robot egy bizonyos idén beliil nem talalja meg a toltéallomast, akkor “Follow wire” iizemmaédban

koveti a hatarolé drétot.

13
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A MUNKATERULETEK HATARVONALAINAK ELOKESZITESE ES KIJELOLESE

A nyirandé fiifelulet el6készitése

1. GyRzRdj°n meg arr-I, hogy a ny%rand- gyep egyenletes, ®s
nem tartalmaz lyukakat, k®veket vagy egy®b akad§lyokat. Ha
sz¢ks®ges, k®szitse elR a gyepet az esetleges lyukak
bet®m®s®vel ®s az akad8lyok elt8vol%t8s8val. Ha egyes
akad8lyok nem t8volthat-k el, akkor ezeket a ter¢leteket
megfelelRen meg kell jel®Ini a hat§rol - dr-ttal.

2. A robot a munkatersleten belgli, legfeliebb 45%-o0s lejt®sT
(m®terenk®nt 45 cm) fel¢leteket k®pes ny2rni egy normsl,
sz8raz gyepen, a kerekek megcsY:sz8s8nak vesz®@lye n®lk¢l, a
beszerelt tartoz®kok alapj8n. A t°bbi esetben tiszteletben kell
tartani a lejtR 35%-8§t.

A hat8rol- dr-tot legfeljebb 20%-0s lejt®ssel (20 cm per m@ter
hosszban) kell lefektetni a talajra, figyelembe v®ve, hogy a
robotnak nagyobb tapad8sra van sz¢;ks®ge a tCltR§llom§sra
val- visszat®r®s sor§n. Ez®rt gondosan ellenRrizni kell a
gyepk®r¢Im@nyeket ®s be kell tartani a hat8r@rt®keket.

A lejt®s legfeljebb 35 cm-t n®vekedhet a hat8rol- dr-ton belg|
vagy k?v¢l. Ha ezeket az utas’t§sokat nem tartjSk be, a robot
lejtRs ter¢leten dolgozik, ®s ®rz®keli a dr-tot, a kerekei
megcsY.szhatnak, ®s a robot elhagyhatja a munkaterg letet.

Ha a fent eml’tett hat8rokat el nem @rR lejtRk®n akad8lyok
vannak, a lejtR cs®kkent®se @®rdek®ben a talajt az akad§ly
feletti r®szen legal8bb 35 cm hosszan egyenletesre kell
egyengetni.

o
Fontos

A megengedettnél nagyobb lejtésii teriiletek nem
nyirhaték a robottal. Ezért helyezze a hatarolé
drétot a lejté elé, hogy az ne legyen a kaszalando
teriileten.

~

5%
ez
100 cm (39,3))

— 45cm
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A munkaterilet hatarvonalainak kijelolése
3. Vizsg8lia 8t a telies gyepfeliletet, ® m@rje fel,

hogy
sz¢ks®ges-e azt k¢l°n  munkateriletekre  osztani  az

al8bbiakban ismertetett szab8lyok szerint. A hat8rol- vezet®k
felszerel®se elRtt ellenRrizze a teljes Y%tvonalat, hogy
megk®nny2tse ezt az elj8r8st. Az 8bra egy gyepet mutat, a
hat8rol - dr-t felszerel®s®hez sz; ks®ges nyomvonallal.

A telept®s sor§n azonos’tsa a m8sodlagos ter¢leteket. A
m8sodlagos ter¢let a gyep egy r@sze, amely az elsRdleges
gyephez egy olyan 8tj8r-val kapcsol-dik, amelyet a robot
norm8l mozg8s8val neh®z el®mi. A teriletnek a
megengedettn®l nagyobb emelked®sek ®s es®sek n®Ikel
el@rhetRnek kell lennie. Az, hogy egy ©vezetet Aim8sodlagos
ter¢letk®nto  kell-e meghat8rozni, az elsRdleges ter¢let
me@ret®tRI is f;gg. Min®l nagyobb az elsRdleges terglet, ann§l
nehezebb lesz el®rni a szTk §tj§r-kat. Cltal§noss§gban
elmondhat-, hogy a 200 cm-n®l (78,740) keskenyebb §tj&r-
m8sodlagos ter¢ letnek minRs¢l. A kezelt m§sodlagos ter¢ letek
sz&8ma a modell jellemzRitRI f;gg (I8sd AMTszaki adatoka).

A megengedett legkisebb §tjgr- 70 cm (27,56") a hat8rol - dr-t
mindk®t sz®I®tRI. A hat8rol- dr-tot a gyepen kv¢li t8rgyakt-|
(az al8bbiakban felt¢ntetendR) t8vols8gra kell elhelyezni; ez®rt
az Sthalad§8shoz sz¢ ks®ges t8vols§gnak 130 cm-nek (51,18")
kell lennie, ha mindk@t oldalon fal vagy s®v®ny van.

Ha ez az §tj8r- nagyon hossz¥, a sz®less®gnek t°bb mint 70
cm-nek (27,56") kell lennie a kerg¢ leti dr-tok k©z°tt.

A programoz8s sor8n be kell §ll’tani a ter¢ letek m@ret®t ®s az
el®r®s¢kh®z sziks®ges leggyorsabb irgnyt (az -ramutat-
j8r8s8val megegyezR vagy ellent®tes irg§nyban), valamint a
m8sodlagos ter¢let el®r®s®hez sz¢ks®ges meternyi vezet®k
sz8m§t.

Ha a fent emlitett minimumk®vetelm®nyek nem teljes¢Inek,
azaz a teriletet olyan emelkedR vagy lejtR v8lasztja el,
amelynek jellemzRit a robot nem tudja kezelni, vagy egy 8tj8r-
(folyos-), amely keskenyebb, mint 70 cm (27,560) a ker¢let
sz@IBtRI a kerglet sz@I®ig, akkor a gyep ezen terglete Az§rt
ter¢letneko minRs¢l. Aoz8rt terglet” jel°l®s®hez a kimenR ®s a
bej°VvR hat8rol- huzalokat ugyanabban a s8vban, legfeljebb 1
cm (0,400) t8vols8gban kell lefektetni. Ebben az esetben a
robot nem k®pes ©n§ll-an el®rni a ter¢ letet, ®s a AZ8rt terg letek
kezel®sed c?mT fejezetben le2rtak szerint kell kezelni. A Az8rt
ter¢ leteko kezel®se cs®kkenti a robot §ltal ©n8ll-an kezelhetR
n®gyzetm®terek sz8mst.
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4. Ha a munkater¢leten bel¢l vagy k2v¢l van j8rda vagy kocsifelhajt-, amely a gyep szintj®n van, akkor a kergleti dr-tot a j§rda
sz®IBtRI 5 cm (1,960) t8vols8gra fektesse le. A robot kiss® kiemelkedik a gyepbRI, ®s az ©sszes f;vet lenyZja. Ha a j8rda
f®mbRI k®sz¢ It, vagy ha van rajta f®m csatornafed®l, zuhanylemez vagy elektromos vezet®kek, a robot meghib§sod§s8nak
®s a hat8rol- vezet®k zavarainak elker¢|®se ®rdek®ben a hat8rol- dr-tot legal8bb 25 cm (9,840) t8vols8gra fektesse le a
femt8rgyakt- 1.

Az abra egy példat mutat a munkateriileten beliili és a munkateriilet keriiletén 1évé elemekrél, valamint a
hatarolé drét helyes fektetéséhez kovetendé tavolsagokrol. Jeldlje meg a vasbél vagy mas fémbol késziilt
elemek (lefolyofedelek, elektromos csatlakozasok stb.) hatarat, hogy megakadalyozza a hatarolé drét jelének

zavarasat.

-

Ha a munkater;leten bel¢ | vagy kav¢ | akad8ly van, p®ldSul egy j8rda vagy fal, a hat§rol - dr-tot legal§bb 30 cm (11,810) t8vols§gra
kell elhelyezni az akadS§lyt- . N®velje a t§vols§got a hat8§rol - dr-t ®s az akad8ly k®z°tt; ha nem szeretn®, hogy a robot nekimenjen
az akad§lynak, helyezze a hat§rol- dr-tot legal§bb 35 cm (13,780) t§vols§gra az akad8lyt-l. A szeg®lyhez k°zeli ®@s a
meghat8rozott munkater¢leten kav¢li f¢vet fTny?r -val vagy boz - tv8g - val lehet lev8gni.

—

/30cm

(11,810)

30 cm
(11,819)

30 cm
(11,810)

|

Ha a munkater¢leten belg | vagy kav¢l vir§g§gy8s, seveny, ki§ll- gyCkerT n®v@ny, 2 cm-es kis §rok vagy 2 cm-es kis j§rda van,
a kergleti dr-tot legal8bb 25 cm (9,840) t8vols8gra kell elhelyezni az akad8lyt-1, hogy a robot vagy az akad8ly ne s@r¢lj°n meg.
A munkatergleten bel¢l I®VR T lev8ghat- ®s befejezhetR fTny?r-val vagy boz-tv8g- val.

kisll- gy°kerek

cm N 25cm
(9.840) ¢ ; (9,840)
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Ha a munkater¢leten bel¢l vagy kvl medence, t-, szakad®k, 8rok, I®pcsR vagy k°z¥it tal§lhat-, amelyet nem v@d k®nnyen
§tj8rhat- ker?®s vagy fal, a hat8rol - dr-tot a peremtRI legal8bb 90 cm-re (35,43 h¢velyk) kell felszerelni. Annak ®rdek®ben, hogy
a hat8rol- dr-tot a lehetR legk®zelebb telep#s¢k a v8g8si ter¢let sz®I®hez, javasoljuk, hogy kOzter¢letekkel szomsz®dos
esetekben nehezen §tj8rhat- ker®st, egy®b esetekben pedig legal8bb 15 cm magas keri®st telep?ts¢nk. Ez lehetRv® teszi,
hogy a hat8rol- dr-tot az elRzR bekezd®sekben le?rt t§vols§gokra fektess¢k le.

Gondosan tartsa be a fiizetben megadott tavolsagokat és lejtéseket, hogy garantalja a robot kivalo telepitését
és megfelelé mikodését. Novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-rel (11,81”) lejté vagy csuszos talaj esetén.

Az ;t®seknek ellens§ll- akad§lyokat, mint p@ld8§ul a munkater¢ leten bel¢ | IBVR f8kat, bokrokat vagy ®les sz®lekkel nem rendelkezR
oszlopokat nem kell kOr¢lhat8rolni. A robot nekimegy az akadS8lynak ®s ir§nyt v8ltoztat. Ha nem szeretn®, hogy a robot
akads8lyokba ¢tk®zz°n, ®s a biztons8gos ®s csendes mTked®s ®rdek®ben minden regzztett akad8lyt el kell hat8rolni. Az enyh®n
lejtRs akad8lyokat, p@ld§ul az vir§gcserepeket, kPveket vagy kisll- gyokerT f&kat a v&g - k@s ®s az akad8lyok v@delme @rdek®ben
el kell hat8&rolni.

Az akad8ly hat8r§nak kijel°l®s®hez a hat8rolni k2v8nt objektumhoz legk®zelebbi k¢ IsR hat§rpontb - I induljon ki, ®s a hat8rol -
dr-tot %gy rendezze el, hogy az el®rje az akad8lyt, megker¢lje azt, majd az elRzR bekezd®sekben lert szab§lyos t§vols§gokat
betartva az elRzR Ytvonalon haladjon vissza. Fedje §t a kimenR ®s a bej°VvR dr - tot ¥.gy, hogy ugyanaz alatt a csap alatt haladjanak
8t, ez lehetRv® teszi, hogy a robot §thaladjon a hat8rol- dr-ton.

A robot megfelelR mTked®s®hez a minim§lis §tfed®si hossz nem lehet nagyobb 70 cm-n@l (27,560), hogy a robot szab§lyosan
mozoghasson.

Ocm/00_
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A HATAROLO DROT TELEPITESE

A hat8rol- dr-tlehet f°ldbe §sott vagy a feldre fektetett. Ha van dr - tfektetR
g®pe, akkor a nagyobb v@delem ®rdek®ben jobb, ha a dr-tot betemetik.

EllenkezR esetben a vezet®ket az al§bbiakban le#rtak szerint a feldre kell
szerelni a mell®kelt csapokkal. hat§rol - dr-t

_

Kezdje el a hatarolé drot fektetését a tolt6allomas
telepitési helyétél, hagyjon néhany métert, hogy a
végso fazisban a tapegységhez valé
csatlakoztataskor méretre vaghatoé legyen.

Hatarolo6 drot

V8gja le a fiovet a lehetR legalacsonyabbra finy?r-val vagy
boz-tv8g-val a teljes Yt ment®n, ahol a k8belt lefektetik. Ez
megkenny?ti a k8bel feldbe tort®nR lefektet®s®t, ®@s csCkkenti
annak kock8zat8t, hogy a robot megs@rtse a szigetel®st.

1. Helyezze el a dr-tot az -ramutat- j8r8s8val megegyezR
ir8nyban a teljes Ytvonal ment®n, ®s rogzise a mell®kelt
csapokkal, ¢gyelve arra, hogy az egyes csapok k°ozott
legfeljebb 100 cm (39,37 h¢velyk) t8vols8g legyen. A dr-tnak
®@rintkeznie kell a talajjal, hogy a robot ne s@r¢lj°n meg, mielRtt
a fT befedi.

- A hat8rol- dr-t fektet®s®n@®l k®vesse a vir8g8gy8sok ker;li
telep2®si ir8nyt, azaz az -ramutat- j8r8s8val ellent®tes
irgnyt.

- Az 2ves szakaszokon Ygy r°gzise a dr-tot, hogy ne
csavarodjon, hanem sz®pen g°rb¢lj°n (20 cm-es sugsrral).

dr-tregz4R szegek
I

N ——_—————

hat8rol- dr-t

Elasott vezeték
1. Csson egyenletes bar§zdst a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787-1,1810).

2. Helyezze el a dr-tot az -ramutat- j§r§s8val megegyezR ir§nyban, n®h8ny centim®teres melys®gben a p8lya ment®n. Ne
8ssa be a vezet®ket 5 cm-n®l m@lyebbre, hogy ne cs®kkenjen a robot §ltal felvett jel minRs®ge ®s intenzit§sa.

3. A dr-t lefektet®se sor§n sz¢ks®qg lehet arra, hogy a dr-tot n®h8ny ponton a mell®kelt csapokkal regzis¢k, hogy a felddel
val- lefed®skor a hely®n maradjon.

4. Fedje be az ©sszes dr-tot felddel, ®s gyRzRdj°n meg r-la, hogy a dr-t feszesen marad a feldben.
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A hat8rol- dr-t csatlakoztat8sa

Haszn§ljon eredeti k°t®st, ha a telep®s befejez®s®hez egy m8sik
hat8rol- dr-tra van sz;ks®g.

A dr-t mindk@®t veg®t helyezze be a k°t®sbe, ¢gyelve arra, hogy a
huzalok teljesen be legyenek helyezve, hogy a v®gek mindk®t
oldalon I§that-ak legyenek. Nyomja le teljesen a gombot a felsR
oldalon egy fog- segis®g®vel.

I Ere—

- A biztonsagos elektromos csatlakozas
érdekében csak eredeti csatlakozékat
hasznaljon.

- Ne hasznaljon szigetel6szalagot vagy mas
tipusi, nem megfelelé szigetelést biztosité
kotéseket (fiilkék, csatlakozék stb.). Egy id6
utan a talajnedvesség oxidaciot okoz, és
megszakitja a hatarolé drétot.

-

AZ AKKUMULATOR TOLTESE AZ ELSO HASZNALAT SORAN

1. Helyezze a robotot a t°ltR8llom8sba.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v8rjon n®h&ny
m8sodpercet, am?g a robot teljesen bekapcsol.

3. A toltR8llom8s felismer®sekor az akkumul§tor LED-je
narancss8rg8ra v8It ®s n®h8ny m8sodpercig folyamatosan
vil§gat.

4. GyRzRdj°n meg r-la, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
sz;ks®g eset®n nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsol§s§hoz.

5. At°It®s v@g®n a robot haszn§lhat-, vagy beprogramozhat- az
elsR ind’t8shoz (I8sd AProgramoz8si m - do).

Els6 hasznalat soran legalabb 4 6ran keresztiil
toltse az akkumulatorokat.

19
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BEALLITASOK

BEALLITASI JAVASLATOK

[ J
Fontos

A felhasznalonak az ebben a kézikonyvben leirt eljarasok szerint kell elvégeznie a beallitasokat. Ne végezzen
olyan beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikonyvben. A jelen kézikonyvben
kifejezetten nem jelzett specialis beallitasokat csak a gyarté altal felhatalmazott szervizk6zpont munkatarsai
végezhetik el.

MOTOROS PENGEVEL FELSZERELT ROBOTOK VAGASI MAGASSAGANAK ALLITASA

A v8g8si magass8g beSlIPt8sa az okostelefonon I®VR alkalmaz8son keresztyl tort®nik, amelyrRl az A MEN} ELERESE AZ
ALKALMAZCSON KERESZT ;L c. fejezetben olvashat.

SETUP MENU -> CUTTING HEIGHT ADJUSTMENT.

@
Fontos
Ne hasznalja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1 cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagopenge. A

vagasi magassagot fokozatosan csoOkkentse. Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalabb 1 cm-rel (0,40”)
csokkentse a magassagot, amig el nem éri az idealis magassagot.

MANUALIS PENGEALLITASSAL FELSZERELT ROBOTOK VAGASI MAGASSAGANAK
ALLITASA

A penge v8g8si magass§g8nak bes§ll’t§sa elRtt gyRzRdj°n meg r-la, hogy a robot ki van kapcsolva (I8sd ARobot biztons8gi
legll’t§sao).

Fontos

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védoékesztyiit.

1. Ford4sa meg a robotot, ®s helyezze %gy, hogy ne tegye t®nkre [a fedelet.

2. Ford#sa el a konzolt (E) az -ramutat- j8r§s8val megegyezR
ir8nyba a mell@kelt kulccsal.

3. Emelje fel vagy engedie le a v8g - egys®get (D) a k?v§nt v8gS§si
magass8g beS8llit8s8hoz. Az @rt®k a mell®kelt kulcson
tal§lhat- sk8la segts®g®vel m@rhetR.

@
Fontos

Ne hasznalja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1
cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagépenge.
A vagasi magassagot fokozatosan csokkentse.
Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalabb 1 cm-rel
(0,40”) csokkentse a magassagot, amig el nem éri
az idealis magassagot.

4. A beS8ll2t8s elv®gz®se ut§n ford%sa el a konzolt (E) az
-ramutat- j8r8s8val ellent®tes ir§nyba.

5. Fordtsa vissza a robotot mTked®si helyzetbe.
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HASZNALAT ES KEZELES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

- Ha el6szor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg rola,
hogy teljesen megértette azt, kiilonésen a biztonsagi ajanlasokat.

- Arobotot csak a gyarté altal leirt rendeltetésszerii hasznalatra hasznalja, és ne manipulaljon semmilyen
berendezést, hogy mas miikodési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja a robotot és a periférias egységeket rossz id6jarasi koriilmények koézott, kiilonésen, ha
fennall a villamcsapas veszélye.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az 8br8n a g®p kezelRszerveinek elhelyezked®se I8that-.

STOP.

Nyomja meg a robotfTny?r- biztons§gos le§ll2t§s§hoz.
Csak kOzvetlen vesz@ly esetdtn ®s a robot
karbantart8s§hoz haszn§lja.

L— Nyomja meg a robot be- ®s kikapcsol§shoz.

Nyomja meg az automatikus mTked®s
enged®lyez®s®hez vagy letilt8s§hoz.
auto | Automatikus ¢zemm-dban a robot a kOvetkezR
—/ oldalakon le2rt program szerint van programozva.

>
[«
5
O

Off: Manuslis ¢ zemeltet®s.
A k®vetkezR helyre rogztve: Automatikus ¢zemeltet®s.

o ©®

Akkumul8tor teltCtts@gi szintje.
BRTTERY

]
Z
m
]
=]

MTked®si ~ hib§k. L§sd  az alSbbi fejezetet:
AHIBAELHCRITCSO

©

Robot a toltéallomason (AUTO LED kikapcsolva)

Nyomja meg egy manus8lis munkaciklus ind?t8s§hoz. Ha az akkumul8tor megfelelRen fel van t®ltve, ® az AUTO LED
nem vil§g#, a robot elind’t egy munkaciklust. Amikor a munkaciklus befejezRdik, visszamegy a t°ltR§llom8&sra.

o'
|
C o
n =
m -

Robot a kertben

()]

TART | A robot mozg8sa k®zben felf;ggeszti a kasz§I§si mTveletet, ®s a robotot k®szenl®ti ¢zemm -dba helyezi.

o
= |
cC
n
m

Ha a robot k®szenl®ti 8llapotban van, ez lehetRv® teszi a nyr§s folytat8sst.

HoMe | Visszat®r a toltR8llom8sra, ®@s az AAUTOO LED §llapots§t- I foggRen folytatja az automatikus vagy k®zi mTveleteket.

u
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BEALLITAS

A besll’t8si elj8r8st a robot elsR ind2t§sakor, illetve hosszabb ideig tart- inakt?v Sllapot ut§n kell elv®gezni.

A

T

Te T~ T T T

GyRzRdj°n meg arr-1, hogy a v8gand- gyepfel¢let olyan magasan van-e, hogy a robot megfelelR mTked®s®hez megfelelR
legyen (I8sd a mTszaki lexr§st).

Cli’tsa be a v8g§si magass8§got a kavgnt m-don (I8sd AA v8g8si magass8§g be§lit§sa).

GyRzRdj°n meg arr-1, hogy a munkater¢ letet helyesen jel°lt®k ki, ®s hogy a robot szab8lyos mTkod@s@t nem akad§lyozz§k
AA munkater¢ let hat8rainak elRk®sz2®se ®s kijel®l®sed c2mT r@szben ®s a k®vetkezR szakaszokban le?rtak szerint.

GyRzRdj°n meg r-la, hogy a kertben nincsenek nagy t-cs8k a heves esRz®sek miatt.

Helyezze a robotot a t®ltR§llom8sba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v8rjon n®h§ny m8sodpercet, am?g a robot teljesen bekapcsol.

Az akkumul§tor LED-je narancss8rg8ra v8lt, ® n®h&ny m8sodpercig folyamatosan vil§g2, mivel felismeri a teltR8llom§st.

A robot k®szen §ll a haszn§latra. Nyomja meg az AAUTO0 gombot az automatikus vagy manu§lis mTked®s kiv&laszt§ss§hoz.

A robot miikodtetése kézi izemmédban ,,AUTO LED kikapcsolva" izemmodban

Ha az akkumul8tor teljesen felt®ltRd®tt, nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus elind?t§s8hoz. Amikor az
akkumul§tor kapacit§sa kimer¢|, a robot visszat®r a tCltR§llom8sra.

Ha a kertet m®g nem kasz8lta le teljesen, v8rjon, am?g az akkumul8tor teljesen felt®ltRdik, majd ind%son el egy ¥j
munkamenetet.

A jobb eredm®ny ®@rdek®ben ajgnlott a robotot legal§8bb minden m8&sodik napon haszn§ini.

Egyes robotfunkci-k alap®rtelmezett be§lPt§sainak megvsltoztat§sghoz egyszerien t°ltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmaz8st; I8sd a AHOZZCFERES A MEN § H¥Z AZ ALKALMAZCSON KERESZT j Lo ¢2mT r®szt.

A robot miikodtetése kézi izemmaédban ,,AUTO LED bekapcsolva" lizemmaédban

A

A

A

Az automata ¢zemm - dnak k®sz®nhetRen a robot a h®t minden napj8ra be van programozva. A mobilalkalmaz8son kereszt; |
ellenRrizheti a beS§ll’tott alap®rtelmezett idRt.

A munkaciklusok sz8m§t a robot az akkumul8tor kapacit§sa alapj§n automatikusan kezeli. Automatikus ¢, zemm - dban a robot
kil®p a teltR8llomS8sr -1, hogy elv®gezze a munkaciklust, majd visszat®r, hogy felt®ltRdj°n, ®s ha sz;ks®ges, ism®t folytassa a
munk§t.

A munkaidR ®s egy®b funkci - k alap®rtelmezett be8l’t§sainak m - dos?t8s8hoz egyszerien tltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmaz8st; I8sd a AHOZZCFERES A MEN §j H¥Z AZ ALKALMAZCSON KERESZT § Lo ¢2mT r®szt.

Felhaszn§l-i k®zik®nyv 22



A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN TOLTOALLOMAS NELKUL

A robot Az8rt terg letd ¢ zemm - dban tort®nR ind2t&sa olyan z8rt ter¢ letek ny?r§s8ra szolg§l, amelyeket a hatSrol - dr-t hat8rol el,
®s nincs azon tCltR8llom§s.

‘I Veszély - Vigyazat

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”), és a mellékelt fogantyu segitségével
vigye el. Ne fogja meg a robotot a testénél fogva, és mindig hasznalja a mellékelt fogantyut.

1. Helyezze el a robotot a munkater¢leten bel¢ |, legal8bb 100 cm
(39,37 in.) t8vols8§gra a hat8rol- dr-tt-1 ®& minden m8s
akadslyt-1.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v8rjon n®h8ny
m8sodpercet, am?g a robot teljesen bekapcsol. K°vesse a
kijelzRn megjelenR utas?§sokat, ®s k®r@sre adja meg a jelsz-t.

3. Kapcsol-djon a robothoz az okostelefonj8n I®vR alkalmaz8s
segis@g@vel, ®s §lagsza ki a gombot.

4. V8lassza ki a Az8rt terg letd go.

5. Cliztsa be a munkaciklus v@g®nek idRpontj§t, ®s v§lassza az AOK

A munkaciklus v@g®n 8ll’tsa le a robotot biztons§gos k°r¢Im®@nyek L
kezott (I8sd ARobot biztons8gi le8ll%t8sa0), ®s vigye vissza a
tOltR8llom§s ter¢ let@re.

Cltsa vissza a robot norm§l mTkod®s@t az AELSF INDLTCSO
fejezetben lertak szerint.

HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

A robot be®pxett Bluetooth-eszk®zzel rendelkezik, amely lehetRv® teszi az okostelefon segs®g®vel t°rt®nR programoz8st ®s
ir8ny28st.

Teltse le az Android ®s iOS alkalmaz8st okostelefonj8ra a term®k weboldal&r- 1. Ind?tsa el az alkalmaz8st, ®s k°vesse a var§zsl-t
a robot ®@s a k®sz¢ I®k p8ros?t§s§hoz.

A gy8ri PIN-k-d 400000 A robot biztons§goss§ t@tele ®rdek®ben a lehetR leghamarabb

v8ltoztassa meg a PIN-k-dot. Az alkalmaz8s a k®vetkezRket teszi lehetRve:

M- dos?tja az automatikus norm8l munkaidRt.

BeS§lltja az esR@rz®kelR mTkOd®se@t.

Be§ll%tja az indul§si pontokat a m8sodlagos ter¢ let optim8lis kezel®se ®rdek®ben.
M-dosZja a jelsz-t.

Elk¢Idi a Start / Pause / Home parancsot.

Vezesse a robotot a v8g8s sorgn.

A robot 8llapot8nak, riaszt8sainak ®s esetleges hib8inak megjelen®se.

T T T T T T T

A FELHASZNALOI MENU BEALLITASA AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

Ind2tsa el az alkalmaz§st okostelefonj8r-1, ®s a ASetupo funkci-val I®pjen a robot programoz8§si meng j@be.
Kevesse a rendelkez®sre 8ll- programoz8si funkci-kat ©sszefoglal- bevezet®st. Az egyes funkci-k r@®szleteit az §rami8si

diagramot k®vetR oldalakon tal§lja. A csillaggal (*) jel®lt funkci-k csak egyes modellekn®l §linak rendelkez®sre. L§sd a AMTszaki
specifik8ci- ko t8bl§zatot.
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MENUBEALLITASOK — PROGRAMOZASI UZEMMOD

Ind2tsa el az alkalmaz§st okostelefonj8r-1, ®s a ASETTINGS" funkci-val I®pjen be a robot programoz§si mengj®be.

Kevesse a rendelkez®sre 8ll- programoz8si funkci-kat °sszefoglal- bevezet®st. Az egyes funkci-k r@szleteit az Srami8si
diagramot k®vetR oldalakon tal8lja. A csillaggal (*) jel®lt funkci-k csak egyes modellekn®l §linak rendelkez®sre. L8sd a AMTszaki

specifik8ci- ko t8bl§zatot.

Datum és ido beallitasai

71\
{ ]
S

-

Robot
beallitasai

B—o

Profil
beallitasai

Heti munkarend
O

LehetRv® teszi a robot d§tum8nak ®s idej®nek be8ll2t8s§t. Ezek §ltal§8ban
automatikusan be8ll?t-dnak, amikor csatlakozik a robothoz.

Ez lehetRv® teszi a robot munk§j8val kapcsolatos ©sszes be8ll2t8s, p@ld§ul a
heti munkaciklus ®s a t®ltR8llom8sra val- visszat®r®s idRpontj§nak el®r@s®t.

AkSr 3 k¢ l°nb®zR munkaprofil is be8lithat -, hogy megfeleljen az egyedi
kasz8I8si ig®nyeknek, vagy hogy a kertet szabadon hagyja a robot.

Ez lehetRv® teszi az egyes munkaciklusok idej®@nek megv8laszt8s§t

(maximum

4) a h®t minden egyes napj§ra, valamint a ny?rand - ter¢letek ®s a gyep

L MMGVSD R

i eaon r

e
o nbm

sz®I®nek meghat8roz8§sst.

Egyetlen nap be§ll’t§sai gyorsan §tm§solhat-k a h®t ®sszes t®bbi napj&ra.

Csak nyomja meg ®s tartsa lenyomva az adott napra beS§ll’tott idRpontokat
(z°ld s8v a bal oldali k®pen), ®s megjelenik egy k®pernyR, ahol kiv8laszthatja
a h®t t°bbi napj8t, amelyekre ugyanezeket az idRpontokat szeretn®
alkalmazni.

-

Aj8nlott munkaidR modell ®s kertm®ret szerint

Modell m? (ft?) T1 T2 T3

DX2.5 400 (4304) 10:00 - 12:00 14:00 - 16:00

DX2.5 800 (86080) 10:00 - 16:30

DX2.5 1400 (150690) 09:00 - 18:00

LX2.5 800 (86080) 10:00 - 12:00 14:00 - 16:00

LX2.5 1400 (150690) 10:00 - 13:00 15:00 - 18:00

LX2.5 1800 (193740) 10:00 - 16:00 18:00 - 22:00

DX2.9 1800 (193740) 9:00 - 14:30 16:00 - 19:00

DX2.9 2500 (269090) 9:00 - 11:30 14:00 - 16:30 19:00 - 21:30
LX2.9 2500 (269090) 10:00 - 13:00 16:00 - 19:00

LX2.9 3500 (376730) 8:00 - 13:00 17:00 - 22:00
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Toltési beallitasok

o3

Esoérzékelo beallitasai

A vagasi magassag beadllitasa

—1
2
—3

Kert beallitasai

S\

Telepitési beallitasok

£33

Nyelvi opcidk

AEX

Biztonsag

[

4

Jelsz6 moédositasa

* %%

A robot ®s a hat8rol- dr-t k®z®tti tSvols8g be8ll’t§sa a visszat®r®s sor§n a
beslltott munkater¢ leteknek megfelelRen.

Be- vagy kikapcsolja az esR@rz®kelRt. Az 8llom8sr - | k®sleltetett ind?t§st is
besll’that, ha esRt ®szlel.

A k2v8nt v8g8si magass8g be§ll*t8sa.

A robot el®rheti ®s kezelheti az egyes munkateriletek be8llt8sait; a
rendelkez®sre §lI- besll’t§sok a kevetkezRk:

»  Size: a munkater¢let hozz8vetRleges m@rete

» Distance: a robot 8ltal a ter¢ let el®@r®@s®hez megtett t8vols8g.

- Direction: az -ramutat- j8r8s8val megegyezR vagy ellent®tes ir&nyba az
adott ter¢ let el®r®s®hez

* Tavolsag a vezetéktdl: A robot t§vols§ga a hat8rol- dr-tt-1, amikor
megk®zel’ti a m8sodlagos ter¢ letet.

« ECO modd: Ha aktiv8lva van, a robot cs®kkenti a munkaidRt, ha azt
®rz®keli, hogy a gyepet m8r leny2rtgk.

LehetRv® teszi a kPvetkezR telep2®si param®terek m - dos2t8sst:

+ Dr-t kil®p®se: a robot kil®ep®si t§volsggst §lltja be a hat8rol- dr-thoz
k®pest.

«  Air Marker: megv8ltoztatjia a t§vols8got, amelyen a robot felismeri a
teItR8llom8s jel@t.

«  Docking Shift: a robot jobb k®zpontosit§sa ®rdek®ben a t°ltR§llom8sra
val- visszat®r®skor be8ll2tja a hat§rol- dr-t eltol8sst.

LehetRv® teszi a robot nyelv®nek, d§tum8nak, idRpontjS8nak ®s t8vols§g-
form&tum8nak m-dos8s8&t.

LehetRv® teszi a robot ind?8si jelszavgnak ®s a billentyTzetz8r funkci-jgnak
m - dos?t8s8§t.

LehetRv® teszi a robot ind48si jelszav8nak m - dos2t8s8t. Ez a kombinS§ci- akkor
is haszn§8latos, amikor egy %j okostelefont p8ros? a robothoz.
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Billenty(izar
A z8rol8si funkci- enged®lyez®s®vel nem lehet a billentyTzet segts@g@vel

f\ parancsokat adni a robotnak; a robot ind?t8s8hoz vagy felt®lt®sre k¢ |d®s®hez
kozvetlensl a telefonon I®VR alkalmaz8sb-I kell a megfelelR parancsot
8 haszn§Ini.

Hang beallitasai

LehetRv® teszi a robot hangjelz®seinek be- ®s kikapcsol§sst.

Visszaallitas

Vissza8ll2tja az ©sszes be§ll2t8st a gy8ri alapbesll2t§sokra.

0

A ,,CONNECT MODULE” KONFIGURALASA

A robotban tal§lhat- Connect modul lehetRv® teszi a GSM- ®s GPS-h8l-zatokhoz val - csatlakoz8st a relat?v antenn8n kereszt; |,
2gy t8volr -1 ellenRrizheti a robot §llapot8t. LehetRv® teszi tov8bb§, hogy bizonyos parancsokat adjon, vagy hogy a terk®pen |8ssa
a robot p8ly§jst.

A kiv8lasztott robot modellj®tRl ®s konfigur§ci-j8t-1 f;ggRen a Connect modul tartoz®kk®nt vagy k¢ l°n megv8s8rolhat-. Az
al8bbiakban a Connect modul konfigurgl§s8ra ®s aktivgl8s§ra vonatkoz - utast§sokat tal§lja.

Connect modullal felszerelt robot

A

A
A
A

Teltse le az Ambrogio Remote alkalmaz8st okostelefonj§ra
Miut§n megnyitotta, adja hozz§ a robotot a A+6 gombra Kattintva.
A k®sz¢|®k p8rosit§sa ut§n elRfordulhat, hogy a robotszoftver friss?t®s@re lesz sz¢ ks®g.

A szoftver friss?t®se ut8n a rendszer automatikusan megk®rdezi, hogy k2v8nja-e konfigur8lni a Connect modult; folytassa a
konfigurgI8st.

Ha befejezte az eszk®z regiszir§I§s8t a Connect modulhoz, megjelenik a Geofence konfigur§ci-s k®pernyR; v8lassza ki a
kav&nt besll’t§sokat.

A Connect modul helyesen lett konfigur§iva

Connect modul mint opcionalis tartozék

T~ T T T T~ T

Teltse le az Ambrogio Remote alkalmaz8st okostelefonj§ra

Miut§n megnyitotta, adja hozz§ a robotot a A+ gombra Kattintva.

Kattintson a robot k®pernyRj®n fel¢ | talglhat- Be§ll2t§sok mengre

V8lassza a AConfigure Connect Moduled lehetRs®get a robot regisztr8ci-s elj§r§s§nak elind2§sg§hoz az okostelefon;jgn.
A regisztr8ci- v@g®n megk®rj¢k, hogy konfigur§lja a Geofence funkci-t; v8lassza ki a kav8nt be§llt§sokat.

A Connect modul helyesen lett konfigur§lva
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A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

Haszn8lat k®zben sz¢ks®gess® v8lhat a robot le§llt§sa. Norm8l k°riIm®nyek kOzOtt a robot az AOFFo gombbal §lithat- le.
Vesz®ly eset®n vagy b8rmilyen karbantart§s elv®@gz®sekor a robotot biztons8gos k°r¢Im®@®nyek k°z°tt meg kell §ll2tani, hogy
megakad§lyozza a penge veletlen elindul§s§t. Nyomja meg a ASTOPo gombot a robotfTny? - biztons§gos le§ll2t§s§hoz. HYzza
ki a h8l-zati dug-t a csatlakoz-b-1.

A robot biztonsagi leallitasa karbantartasi és
javitasi munkak elvégzésekor (példaul: pengecsere,
tisztitasi miveletek stb.) sziikséges.

A kezd®shez j8rjon el a jelzett m-don:

- igaz?’tsa a robotot a t®ItR8llom8sba.

- nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v8rjon n®h8ny
m8sodpercet, am?g a robot teljesen bekapcsol.

- nyomja meg a START/PAUSE gombot a
munkaciklus elind28s8hoz.

HOSSZAN TARTO INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hossz¥ ideig tart- inakt?v 8llapot§t k°vetRen ®s a kasz8I8si szezon elRtt el kell v®gezni egy sor mTveletet, hogy az
Yjrafelhaszn8l8skor garant8ltan megfelelRen mTkedjon.

1. Téli tarolas el6tt toltse fel teljesen az akkumulatort. ¥t havonta legal8bb egyszer t®ltse fel az akkumul8tort.

2. A rutinkarbantart8st hivatalos m8rkakereskedRvel v@geztesse. Ez elengedhetetlen a robot j- Sllapotban tart§s8hoz. A
seg’ts®gnyY,jt8si szolg8ltat8s §ltal§ban a k®vetkezR mTveleteket foglalja mag8§ban:

® arobot, a v8g-k®s ®s az ©sszes t°bbi mozg- alkatr®sz teljes tiszt’t8sa;
® arobot belsej®nek tisztt8sa;
® arobot mTkod®s@nek ellenRrz@se;

® az elhaszn8l-dott alkatr®szek, p®ld8ul a v8g-k®s, a kef®k ellenRrz®se ®s sz¢;ks®g eset®n cser®je (csak kef®s motorral
felszerelt robotokn§l);

® az akkumul8tor kapacit8sg§nak ellenRrz®se;

® sz;ks®g eset®n a kereskedR Yj szoftvert is felt®lthet.
3. Tiszt’tsa meg pontosan a robotot ®s a tOltR§llom8§st (I§sd AA robot tiszt2t§sad).

4. EllenRrizze az elhaszn§l-dott vagy s®r¢ It alkatr®szeket, p@ld§ul a v8g - peng®t ®s @rt®kelje azok cser®j®nek sz¢ ks®@gess@get.

5. Arobotot v@dett ®s sz&raz helyen, 10A ®s 20A C kozCtti kernyezeti hRm@rs®@kleten, idegen elemek (gyermekek, 8llatok, egy®b
idegen t8rgyak stb.) elRl elz8rva t8rolja. A robotot 20 AC alatti hRm@rs®kleten t8rolja, hogy cs®kkentse az akkumul§torok
automatikus lemer¢ |@s®t.

6. HY:zza ki a h8l-zati dug-t (A) a csatlakoz-b-I.

7. Fedje le a t°ltR8llom8st (C), hogy megakad§lyozza az idegen anyagok (levelek, pap? stb.) bejut§sst, valamint az
@rintkezRlemezek meg - v8sa @rdek®ben.
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Ujrainditas
MielRtt a robotot hossz¥: ideig tart- inaktivit§s ut8n Y%jraind%ja,
j8rjon el az al8bbiak szerint:

1.

csatlakoztassa a t8pcsatlakoz-t (A) az elektromosa
csatlakoz8shoz.

csatlakoztassa ¥jra a fR §ramell§t8st;
igaz’tsa a robotot a teItR8§llom8sba;

Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v8rjon n®h8ny
m8sodpercet, am?g a robot teljesen bekapcsol.

A tOItR8llom8s felismer®sekor az akkumulStor LED-je
narancss8rg8ra v8lt ® n®h8ny m8sodpercig folyamatosan
vil§g2t.

a robot most m&r k®szen 8l a haszn§latra (I8sd AProgramoz§si
m - do).

ToltRSllomss (C)

AZ AKKUMULATOR TOLTESE HOSSZABB INAKTIVITAS UTAN

d Veszély - Vigyazat

Ne toltse a robotot robbanasveszélyes és
gyulékony kérnyezetben.

1.

T8pl8§lja meg 8rammal a t®ltR§llom8st, ®s gyRzRdj°n meg arr -1,
hogy a lemezek tiszt8k.

Igaz2tsa a robotot a t°ltR8llom8sba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v8rjon n®h8ny
m8sodpercet, am?g a robot teljesen bekapcsol.

A 1t°ltR8llom8s felismer®sekor az akkumulS8tor LED-je
narancss8rg8ra V&It ® n®h&ny m8sodpercig folyamatosan
vil§gat.

GyRzRdj°n meg r-la, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
sz¢ks®g eset®n nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsol§s§hoz.

A tolt®s v@g@n (kb. 6 -ra eltelt®vel) nyomja meg az AOFF)
gombot (C).

A robotot v@dett ®s sz8raz helyen, 104 ®s 20A C kozOtti
kernyezeti hRm@rs®kleten, idegen elemek (gyermekek, 8llatok,
egy®b idegen t8rgyak stb.) elRI elz8rva t8rolja.
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ENERGIATAKAREKOSSAGI TIPPEK

Az al8bbiakban n®h8ny hasznos kezel®si tan§csot tal§l a robot haszn§lata sorgn:

- m@®g a robot haszn§lat8r-1 sz-1- megfelelR t§j@koztat§s ut8n is j- ©tlet, hogy az elsR haszn§lat sor§n szimul§ljunk n®h8ny
tesztmanRvert a parancsok ®s a fR funkci-k azonos8sa ®rdek®ben;

ellenRrizze ®s regzise a fR alkatr®szek regz2tRcsavarijait;
gyakran nyzrja a fsvet, hogy elkerglje a fT tVlzott n®veked®set;

ne haszn§lja a robotot olyan fT ny?r§s§ra, amely 1 cm-n@l (0,400) magasabban van, mint a v8g-penge. Magas fT eset@n
emelje fel a v8g-k®st, majd a k®vetkezR napokon fokozatosan engedije le;

ha a gyepen automata ©nt®zRrendszer van, programozza be a robotot ¥gy, hogy legal8bb egy -r8val az °nt®zRberendez®s
bekapcsol§sa elRtt visszat®rjen a teltRrendszerhez;

- ellenRrizze a talaj lejt®s®t, ®s gyRzRdj°n meg arr-I, hogy a megengedett maxim§lis ®rt®keket nem I®pi t/l a robot ®s a
sz-r-fejek k8rosod8s8nak elker¢|®se ®rdek®ben;

- aj8nlott a robotot %gy programozni, hogy ne dolgozzon t°bbet a sz¢ks®gesn@l, figyelembe veve a fT k¢ l°nb®zR ®vszakok
szerinti elt®rR n°veked®si ¢temet is, hogy ne tegye ki felesleges roml8snak ®s az akkumul8tor-@lettartam csCkken®s®nek;

- arobot haszn§latakor a biztons8gi kock§zatok elker¢ I®se ®@rdek®ben gyRzRdj°n meg arr -1, hogy a munkater¢ leten nincsenek
emberek (k¢l°n®sen gyermekek, idRsek vagy fogyat®kkal ®IRK) ®s hSzi§llatok. A s@r¢l®s es®ly®nek minimaliz8i8sa

®rdek®ben programozza a robotot %gy, hogy a nap megfelelR idRszakaiban mTkedj®n.

A gy8rt- nem garant§lja a robotfTny?r- ®s m8§s t2pust vezet®k n@lk¢li rendszerek, p@ld§ul tgvir§ny2t-k, r&di-ad-k, akusztikus
seg®deszk®zOk, fold alatti elektromos ker?t®sek §llatok sz&8m8ra vagy hasonl -k teljes kompatibilit§ss§t.

RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

A karbantartas soran hasznalja a gyarté altal megadott egyéni védéfelszerelést, kiilonésen a pengén végzett
munkak soran. Miel6tt barmilyen tipusu karbantartast elvégezne, gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van
kapcsolva (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASOK TABLAZATA

GYAKORISAG

Alkatrész

Penge

Karbantartas tipusa

Tiszt’tsa meg ®s ellenRrizze
a penge hat®konys8gst. Ha
a penge elg®rb¢lt vagy
nagyon elhaszn§l-dott,
cser®lje ki.

Referencia

L&sd ARobot tiszt?t§sad.

L&sd AA penge cser®jeo

fTny?r§si szezon v@gen

szervizk®zpontban
szervizeltesse.

Heti
Akkumul8tor t°ltRgombjai Tiszt’tsa meg ®s t§voltsa el a| L§sd ARobot tiszt2t§sao.
rozsdst
Csatlakoz - lemezek Tiszt?tsa meg ®s t§voltsa el a| L§sd ARobot tiszt2t§sad.
rozsdst
EsR@rz@kelR Tiszt?tsa meg ®s t8voltsa el a| L§sd ARobot tiszt?t§sao.
rozsdst
Havi Robot Tiszt’tsa meg a robotot L&sd ARobot tiszt?t§sao.
Evente egyszer ®s a Robot A robotot egy hivatalos L8sd AHosszan tart-

inaktivit§s ®s Yjraindt8so
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A ROBOT TISZTITASA

1. Clitsa le biztons§gosan a robotot (I18sd ARobot biztons§gi le§ll2t§sao).

==y Veszély - Figyelmeztetés

A kéz elvagasanak elkerilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

2. Tiszt’tsa meg a robot ©sszes k¢lsR felglet®t meleg vizbe ®s enyhe tisztt-szerbe mSrtott szivaccsal. Haszn§lat elRtt j-1
nyomja ki, hogy elt8vol’tsa a felesleges vizet.

Y Veszély - Figyelmeztetés

A tul sok viz hasznalata miatt a viz behatolhat a késziilékbe, ami karosithatja az elektromos alkatrészeket.

3. Ne haszn§ljon old -szert vagy benzint, hogy ne k8ros?sa a festett fel leteket ®s a mTanyag alkatr@szeket.

4. Ne mossa a robot belsR r®szeit, ® ne haszngljon nagynyom8sY% vZzsugarat, hogy ne k8rosisa az
elektromos ®s elektronikus alkatr®szeket.

s Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében ne meritse
a robotot részben vagy teljesen vizbe, mert az nem vizhatlan.

5. A robot als- r®sz®nek (a v8g-k®sek ®s a kerekek terglete) r' |
ellenRrz®se, a robot megfelelR mMTk®d®s®t akad§lyoz-
lerak-d8sok ®s/vagy maradv8nyok elt8vol’t§s8ra alkalmas | ‘
kef®vel.

6. T8voltsa el a fivet ®s a leveleket a robot megfog8si
ter¢ leteirRI. csatlakoz -lemezek (B)
' tltRgombok (A) . R
7. Tiszttsa meg az akkumul8tort®ltR gombjait (A), az
@rintkezRlemezeket
(B) ®s sz8raz ruh8val, illetve sz ks®g eset®n finom
csiszol-pap?ral t§voltsa el az elektromos @rintkez®sek §ltal
okozott lerak - d§sokat vagy maradv8nyokat.

8. Tisztltsa meg az esR®@rz®kelRt (C), ®s t8vol’tsa el az esetleges
szennyezRd®seket vagy rozsdst.

9. Tiszt2tsa meg a tCltR8llom8s belsej®t, hogy elt8voltsa a
felgy¢lemlett maradv8nyokat.
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HIBAELHARITAS

3 3 3 ” ra

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az al§bbi inform8ci-k c@lja, hogy segisenek a mTkod®s sor§n esetlegesen felmer¢IR hib8k ®s/vagy ¢zemzavarok
azonos28s8bhan ®s kijav2t8s§ban. Egyes hib8k a felhaszn8l- §ltal is javzthat-k, m2g m8sok speciglis mTszaki ismereteket vagy

k¢lPnleges szak®rtelmet ig®nyelnek, ®s ez@rt csak az adott beavatkoz8si ter¢ leten igazolt tapasztalattal rendelkezR szakk®pzett
szem@lyzet javithatja azokat.

Ha a robot hiba8llapotban van, ®s az ALERT I8mpa vil8g% vagy villog, csatlakozzon a robothoz az okostelefonon I&vR APP
seg’s®g®vel, hogy megn®zze, mi a probl®ma.

Veszély - Figyelmeztetés

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”), ha a robot ellenérzése sziikséges
ahhoz, hogy elkeriilje a kés véletlen elindulasanak veszélyét.

Probléma (0] Megoldas

V&g - penge sor¢ It Cser®lje ki a peng®t egy ¥jra (18sd APeng®k cser®jeo)

Clitsa le biztons§gosan a robotot (I8sd ARobot
biztons8gi le§llt§sao).

- Ay Szentesse meg a penge elt°®mRd®set
(szalag, zsin-rok, mTanyagdarabok
stb.) van elt°mRdve. A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védoékesztyiit.

Cli’tsa le biztons§gosan a robotot (I18sd ARobot

: : ) !
A robotot akad8lyok (lehullott §gak, biztonsggi lelit§sav).

Rendellenes elfelejtett t8rgyak stb.) jelenl®t®ben T8volitsa el az akad§lyt, ®s indsa Yjra a
ind?tott8k el. robotot (I8sd AInd8s - Automatikus
rezg®sek A I’Obot ézemm . do)
nagyon zajos
. . Cser®ltesse ki vagy javitassa meg a motort
Villanymotor hibSja a legk®zelebbi hivatalos
szervizk®zpontban

Novelje a v8g8si magass§got (I§sd AA vEg§si
magass8g bes§ll’t§sao).

A gyep t%l magas.

Ny?rja le elRzetesen a ter¢ letet egy norm§l|

fTny?r-val.
A t°ltR8llom8&s hat8rol - dr-tjgnak EllenRrizze a t°ItR8llom8s csatlakoz8s§t (18sd
vagy t8pk8bel®nek helytelen AA teltR8llomS8s ®s a t8pegys®g telep’t®sen)
A robot nem megfelelRen elhelyez®se
helyezkedik el a
teltR8llom8sban
A t°ltR8llom8s melletti talaj Helyezze a t°ltR8llom8st sima ®s stabil fel¢ letre
beoml8sa (I8sd AA rendszer telept®s®nek
megtervez®seo).
A robot nem viselkedik Helyezze vissza a hat8rol - dr-tot a megfelelR
megfelelRen a Hib§san lefektetett hat8rol - dr-t helyre (az -ramutat- j8r8s8val ellent®tes
vir8g8gy8sok ker¢ | ir8nyba) (I8sd AA hat8rol- dr-t felszerel®sed).

Cliztsa vissza a robot - rgjst (I8sd
R 2 H . N
Az -rarosszul volt be8ll’tva iProgramoz8si m- dg)
A robot rossz idRben

dolgozik

, , Clirtsa vissza a munkaidRt (I§sd
A munkaidR helytelen¢ | lett be§ll’tva iProgramoz8si m- dg)
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Probléma

Ok

Nincs el®g munka-ra

Megoldas

A munkaidR meghosszabb?§sa (I8sd
AProgramoz8si m-do)

A v8g-penge lerak - d§sokkal
®s/vagy maradv8nyokkal
van elt°®mRdve.

Clitsa le biztons8gosan a robotot (I8sd ARobot
biztonsg&gi le8ll2t8sa0).

,é’ Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védoékesztyiit.

A v8g-penge tisztt8sa

A munkaterg let
nincs teljesen
leny?rva

A v8g- penge elhaszn§l-dott

Cser®lje ki a peng®t eredeti alkatr®szre (18sd
APeng®k cser®jeo).

Munkater¢let a robot t®nyleges
kapacit§s§hoz k®pest t%l nagy

Clitsa be a munkaterg letet (I8sd
AMTszaki adatoko).

Az akkumul8torok hamarosan
lemerg Inek.

Cser®lje ki az akkumul8torokat eredeti
alkatr®szekkel (I18sd AAz
akkumul8tor cser®jeo)

Az akkumul8§torok nem t®ltRdnek fel
teljesen

Tiszt?tsa meg ®s t8vol’tsa el a rozsd8t az
akkumul8torok @rintkez®si pontjair -1 (I8sd a
iRahat tiszt2t8san)

Nem teljesen ny?rt
m8sodlagos ter¢let

Programoz§si hiba

A m8sodlagos ter¢let helyes programoz8sa
(I8sd AProgramoz8si m - do)

D&tum ®s idR nincs be8ll’tva

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjgn I®VR
alkalmaz8ssegis®g®vel a d§tum ®s az idR
friss?t®s®hez.

V8- penge s@r¢ |t

Cser®lje ki a peng®t egy Yjra (1I8sd APeng®k
cser®jeo).

ALERT

©

Lassan villog- narancss8rga

A v&g - k®s maradvgnyokkal
(szalag, zsin-rok, mTanyagdarabok
sth.) van elt®mRdve.

Cliztsa le biztons§gosan a robotot (I8sd ARobot

i i biztons8gi le8lI28sao).

A kéz elvagasanak elkerilése érdekében
hasznaljon védoékesztyiit.

Sz¢ntesse meg a penge elt°mRd®s®t.

feny

A gyep t%l magas.

N°velje a v8g§si magass8§got (I8sd AA vEg§si
magass8g bes§ll’t§sao).

A robot elemelkedik a feldrRI

EllenRrizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akad8lyozza semmilyen t8rgy.
Tiszt’tsa meg ®s t8vol’tsa el a

fTmaradv8nyokat a test al -1, amelyek
elz8rhatiSk a7 RrzRkelRket

Az OFF gomb megnyom8sa utg§n a
LED gyorsan villog.

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonj&n I®vR
APP seg’s®g®vel a robot PIN-k - dj8nak
meaad&s&hoz

A hat8rol- dr-t nincs megfelelRen
csatlakoztatva (t°rett k8bel, nincs
elektromos csatlakoz8s stb.).

EllenRrizze az elektromos t8pegys®g
mTkedeset, a t§pegys®g ®s a t°ltR8llom8s
helyes csatlakoz§sst (1§sd AA t°ltR§liomss @s a
t§pegys@qg telep®sed)

ALERT

Gyors narancss8rga villog -
feny

Robot a lejtRn a ter¢ leten kv |

Jel®lje ki a tVil nagy lejt®sT ter¢letet (I8sd
AA rendszer telep®s®nek
tervez®seo).

Robot a ter¢ leten kav¢ |

EllenRrizze, hogy a vezet®k helyesen lett-e
telep?tve (t%l m@lyen, f@Bmt8rgyak mellett, a k&t
elemet jel®IR vezet®k k°zOtti t8vols§g
kevesebb, mint 70 cm stb.) (I8sd AA rendszer
telept®s®nek tervez®seo).

Robot egy vir§g8gy8shan
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Helyezze vissza a hat8rol- dr-tot a megfelelR
helyre (az -ramutat- j8r§s8val ellent®tes

irgnyba) (I8sd AA hat§rol- dr-t felszerel®sed).



Probléma (0] Megoldas

ALERT

@ Kapcsolja ki ®s be a robotot.
Visszaford?thatatlan hiba. Ha a probl®ma tov8bbra is fenn§ll, forduljon
a legk®zelebbi hivatalos szervizk®zponthoz

Folyamatos narancss8rga

feny
. .
. gyeljen r§, hogy a t§pegys®g megfelelRen
Aled Nincs tSpegys@g Csatlakoztatva legyen az elektromos h§l-zathoz
(c) nem
kapcsol be Cser®lt ki a biztos?t®kot a legk®zelebbi
. ser@ltesse ki a biztos2t®kot a legk®zelebbi
Megszak?ott biztos*@k hivatalos szervizben.
Az ad- Clitsa le biztons§gosan a robotot (I8sd ARobot
LED (C) biztons8gi le8lI2t8sao).
be van Megszak2ott hat8rol - vezet®k HYzza ki a h8l- zati csatlakoz - t a t8pegys®gbRI.
kapcsolva Csatlakoztassa a hat8rol - dr-tot
ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK AZ ALKATRESZEK CSEREJEHEZ

e
Cserélje ki és javitsa meg az alkatrészeket a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon a szervizk6zponthoz,
ha ezek a miveletek nem szerepelnek a kézikonyvben.

AZ AKKUMULATOR
CSEREJE

Az akkumulatort egy hivatalos szervizk6zpontban cseréltesse.

PENGE CSEREJE

1. Cltsa le biztons§gosan a robotot (I8sd ARobot biztons§gi le§llt§sas).

I
A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon
védokesztyiit.

A cser®hez csak a k®szil®@knek megfelelR eredeti peng®t

haszn§ljon. penge (A)

csavarok (B)

Modell BO25DEO, BO25ELO | B029DEO, BO29ELO
Vagépenge kédja: 075207800A |  075Z56500A

2. Ford’sa meg a robotot, ®s helyezze %gy, hogy ne tegye
t®nkre a fedelet.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) elt8volt8s8hoz.
4. Helyezzen be egy %j peng®t, ®s r°gztse a csavarokat.

5. Fordtsa vissza a robotot mTked®si helyzetbe.
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A ROBOT ARTALMATLANITASA

® A term®k hasznos ®lettartama v@g®n az elektromos ®s elektronikus berendez®sek hullad®k8nak minRs¢|l.
Ez®rt nem szabad norm§| h§ztart8si hullad®kk®nt, vegyes telep¢ I®si hullad®kk®nt (nem differenciglt) vagy
elk¢onztett telep¢ I®si hullad®kk®nt (differenciglt) 8rtalmatlanztani

® Ha el®rkezik az S8rtalmatlan%8s ideje, a felhaszn8l-nak gondoskodnia kell arr-1, hogy a term®k
Yjrahasznos8sa a helyi t°rv@®nyek k®vetelm®nyeinek megfelelRen t°rt®njen; elsRsorban az elektromos ®s
elektronikus alkatr®szeket kell sz®tv8logatni ®s az elektromos ®s elektronikus berendez®sek hullad®kainak
8rtalmatlan28s8ra enged®lyezett hullad®kkezelR k®zpontokban, vagy a term®ket ¥j v8s8ri§skor s®rtetleng|
el kell vinni a kereskedRh®z. Az elektromos ®s elektronikus berendez®sek hullad®kainak vissza®l®sszerT
8rtalmatlan28s8t p®nzbars8ggal b¢ntetik, amelyet az 8rtalmatlan28s helye szerinti ter¢leten hat8lyos
jogszab8§lyok §llapztanak meg.

® Az elektromos @s elektronikus berendez®sekben tal8lhat - vesz®@lyes anyagok potenci8lisan k8ros hat8ssal [ ]
vannak a k°rnyezetre ®s az emberek eg®szs®g@re, ez@rt a felhaszn§l-nak alapvetR szerepe van abban,
hogy hozz§j8ruljon az Yjrafelhaszn8l8shoz, az Yjrahasznos?8shoz ®s az elektromos ®s elektronikus
berendez®sek hullad®kainak b§rmilyen m§s m-don t°rt®nR hasznos%§sg§hoz.

® Minden k¢l°nv8logatand - ®s 8rtalmatlan’tand - alkatr®sz jel®lve van.

d Veszély - Vigyazat

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat,
amelyek potencialisan karos hatassal lehetnek a kdrnyezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és
elektronikus berendezések hulladékait megfeleléen és kizarélag specialis hulladékkezel6 kézpontokban
szabad artalmatlanitani.

® Csomagol§s - A term®k csomagol§sa Yjrahasznos?hat- anyagokb -1 k®sz¢ lt, ®s fenntarthat- m-don, speci§lis hullad®kgyTjtR
kont®nerekben vagy enged®lyezett hullad®kkezelR k®zpontokban kell §rtalmatlanztani.

® Akkumul8torok - A r@gi vagy elhaszn§lt akkumul8torok a k®rnyezetre ®s az emberek eg®szs®g®re k8ros anyagokat
tartalmaznak, ez®rt nem szabad norm8l h8ztart8si hullad®kk®nt 8Srtalmatlanani. A felhaszn8l-nak az akkumul§torokat
fenntarthat- m-don, speci§lis hullad®kgyTjtR ed®nyekben vagy enged®lyezett hullad®kkezelR k°zpontokban Kkell
8rtalmatlantania.
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EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

ZUCCHETTI koézpont Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kijelenti ®s felelRss®get v&llal az®rt, hogy a term®k:

Az akkumul8toros automata f'T'ner- robot, DX2.5, LX2.5, DX2.9, LX2.9 modelljei megfelelnek az al§bbi eur-pai uni-s
ir8nyelvekben elRt alapvetR biztons§gi, eg®szs®g¢,gyi ®s k°rnyezetv@delmi k®vetelm®nyeknek:

Gépekrol szol6 2006/42/EC iranyelv, 2014/30/EU elektromagneses osszeférhetéségi iranyelv, 2014/53/EU radioés
iranyelv, RoHS iranyelv 2011/65/EU, WEEE iranyelv 2012/19/EU, a kérnyezeti zajkibocsatasrél sz6l6 2005/88/EK
iranyelv;

megfelel a k®vetkezR EK-ir&nyelveknek:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 ®s EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (biztonsag);
EN 62233:2008 (elektromagneses mezok);

EN 55014-1:2017 (emisszio);

EN 61000-3-2:2014 ®s EN 61000-3-3:2013 (emisszio);

EN 55014-2:2015 (immunitas);

EN 50419:2006 (WEEE - Berendezések jelolése)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagneses
kompatibilitas) ETSI EN 301 489-17 V3.1.1
(Elektromagneses kompatibilitas) ETSI EN 300 328 V2.1.1
(Radiospektrum-hatékonysag)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

"Connect modullal (GPS, GPRS)" felszerelt modellek: ETSI
EN 301 511 V12.5.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

kijelenti tovgbb§, hogy a 2005/88/EK ir§nyelv szerint az LWA hangteljes2tm®nyszint egy jelentRs mintgn 61 dB N 2 dB 0 dB
(A-g°rb®vel s¥ilyozva ®s 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garant§lt LWA-hangteljes?tm®nyszint kisebb, mint 63 dB (A-g°rbevel
s¥lyozva ®s 1 pW-ra vonatkoztatva), ®s hogy a 2005/88/EK ®s 2006/42/EK ir§nyelveknek megfelelR mTszaki dokumentS§ci-
el®rhetR: c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Olaszorsz8§g.

Terranuova B.ni

12/07/2021 Bernini Fabrizio
(VEZERIGAZGATCE)

Eé :C"é .
t Al
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JOTALLASI SZABALYZAT

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztos?ja az 1999/44/EK eur-pai irnyelv valamennyi k®vetelm®ny®nek alkalmaz8sst.
A j-18lI8s k¢lon®sen az eredeti v8s8ri8st-| sz8m?tott 2 (k®t) ®ves idRtartamban terjed ki az anyag- vagy gy8rt8si hibgkra.

A ZCS nem garant§lja a term®k megszak?§s n®lk¢li vagy hibamentes mTk®d®s@t, ®s nem v§llal felelRss®@get az utast§sok be
nem tart§sa miatt bek®vetkezett k8rok®rt. Tov8bb§ ez a garancia nem terjed ki az eszt®tikai k&rokra, mint p@ld8ul a karcol§sok,
horpad8sok ®s horpad8sok; a fogy - eszk®zkre, mint p@ld8ul az akkumul§torok, kiv@®ve, ha a k8rt anyag- vagy kivitelez®si hiba
okozta; a term®knek nem a ZCS 8ltal gy8rtott vagy @rt®kes?tett tartoz®kokkal val- haszn§lata 8ltal okozott k§rokra; a baleset,
vissza®l®s, helytelen haszn§lat, §rv2z, tTz vagy m8s term®szeti esem®ny vagy k¢ ISR ok §ltal okozott k§rokra; a ZCS §ltal nem
enged®lyezett szervizek §ltal v@gzett mTveletek Sltal okozott k&rokra; vagy a ZCS #§sos enged®lye n®lksl m-dos?tott vagy
8talak2tott term®kben bek®vetkezett k8rokra.

A ZCS kiz8r-lagos joga, hogy a term®ket vagy annak alkatr®szeit (V4 vagy felvj2tott term®kre) cser®lje, vagy sajst bel8t§sa szerint
felaj8nlja teljes visszat®ri®st vagy a vetelSrat. Visszat®ri®s eset®n a term®ket, amelyre a visszat®r2t®st kapta, vissza kell k¢ ldeni
a ZCS-nek, ®s az a ZCS tulajdon8ba kerg .

A j-t8lI8si idRszak sor§n a ZCS saj8t bel§t8sa szerint gondoskodik a norm8l haszn8lat sorg8n meghib8sodott alkatr®szek
javat8s8r-1 vagy cser®j®rRI. A javit8s vagy csere a ZCS meg2®I®se szerint “jonnan gyS8rtott vagy fel¥j2tott haszn§lt alkatr®szek
haszn§lat§t foglalhatja mag8ban. A ZCS-nek tovgbbi joga a hasonl- @rt®kT ®s kialakt§sl: csereegys®@gek, alkatr®szek vagy
alkatr®szek haszn§lata is. A jav’t§shoz vagy cser®hez sz; ks®ges alkatr®szek vagy munkad? nem terheli az ¢ gyfelet, helyette a
sz§ll’t8si kelts®@get kell megfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonl- @rt®kT ®s kialakt§s¥ csereegys®gek, alkatr®szek vagy
alkatr®szek haszn§lat8ra is.

Jelen j-t8lI18s nem @rinti az ¢gyfeleknek az alkalmazand- §llami vagy nemzeti t°rv@nyek szerinti t°rv@nyes jogait, az ezen
torv@nyek §ltal meg§llap?tott, az ¢ gyfelet terhelR, a j- t§lI§s ®rv@nyest®s®@re vonatkoz- djak kivetel®vel.

Jelen j-t8lI8s a v8s8ri§s orsz8g8ra korl§toz - dik, ®s abban a kiskereskedelmi ¢ zletben ®rv@®nyes?thetR, ahol a robotot v8s8rolt8k,
illetve a legk®zelebbi szervizk®zpontban. A meghib8sodott robotot szem@lyesen kell visszajuttatni a forgalmaz-hoz vagy a
legk®zelebbi szervizk®zpontba. Fut8rszolg§lattal tort®nR sz§Il’t8s eset®n, amelyet a v8s8&rl-nak kell fizetnie, a robotot eredeti
csomagol8s8ban, a sz8mla vagy a v8s8ri§si bizonylat m8solat8val egy tt kell elsz8ll’tani, amely tartalmazza a v8s8rl§s d§tum§t,
a sorozatsz8mot ®s a probl®ma le2r§ss§t.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE
® A jelen j-t8lI8s alkalmaz8si m-djair-l ®s b8rmilyen A garanci§lis szerviz ig®nyl®s®hez, valamint a ZCS term®k
inform8ci - @rt forduljon a m8rkakereskedRj®hez. szervizel®s c®lj8b-1 tort®nR visszak¢ld®s®nek hely®re ®s
. m-dj8ra vonatkoz- konkr®t utas’8sok®rt forduljon a
® Aj-t8lI8s, csak akkor ®rv@nyes: kereskedRh®z, akitRl a robotot v&sS§rolta, vagy a legk®zelebbi

- a hib8s term®@ket a v8s8ri§s d§tumst ®@s a kereskedR  szervizk®zponthoz. A j-t8lI8si jog @rvBnyes?®s®hez a
nev®t felt;ntetR eredeti, olvashat- sz8ml8val vagy V8s8rl-nak be kell mutatnia a term®krRl az eredeti kereskedR

v8s8rl8si bizonylattal egy tt hozz8k vissza. 8ltal kigll2tott sz8mla vagy v8s8rl8si bizonylat eredeti p®Id&ny§t
_ _ vagy m8solat§t. A korl§tozott j- t8lI8s csak abban az orsz§gban
® A j-t8lI8s @rveny®t veszti, ha: ®rv@nyes ®s ®rv@nyes?thetR, ahol a ZCS vagy a szerzRd®ses

- a term®ket nem a haszn§|ati ®s karbantart§si kereskede el’edetileg ®rtekeszett®k a term®ket.
utas?t8soknak megfelelRen haszn§It8k;

- a telep%®s vagy a haszn§lat m-dja nem felel meg a
haszn§lati “%tmutat - nak;.

- asorozatsz8mot t°relt®k vagy az nem olvashat-; TOVABBI DEFINICIOK

- b8rmilyen nem enged®lyezett perif®ri8s eszk®zt
hasznsltak, vagy a term®ket m - dos?tott8k; Helyszini tamogatas

- nem eredeti p-talkatr®szeket vagy tartoz@kokat o Az ;qyfel nem jogosult a term@k helyszni tSmogat§ssra,
haszn§ltak; m@g a |- t§lI§si idRszak alatt sem.

- egy alkatr®szt vagy tartoz®kot manipul8ltak;
- akarbantart§st a megrendelR vagy illet®ktelen harmadik
fel ve@gezte el;

- arobot, a t8pegys®qg, a t°ltR8llomS8s vagy a tartoz®kok
I®gkeri  t®nyezRk S8ltal okozott meghib§sod8ssal
rendelkeznek. Javaslatok

mint p@®ld8ul vill8Smcsap8s, lavina, feldcsuszaml§s, © Tartsa meg az eredeti csomagol8st.

§ramingadoz8s, vihar, 8rvz, term@®szeti katasztr-f8k e Frizze meg a sz&ml§t vagy a v8s8ri§st igazol- bizonylatot
stb. (ennek elmulaszt§sa a j-t8lI8s elveszt®s®hez vezethet).

® Amennyiben helysz2ni t8mogat8sra van sz¢ks®qg, a hav8s
d?ja ®s a szervizk®zpont §ltal alkalmazott -rad3y az ¢ gyfelet
terheli.

* Aj-t8liss kiz.§r§sai ®s kprl§tqz§sai: Felhivjuk a figyelmet a kovetkezbkre:
- a garancia nem terjed ki a haszn8lat kOvetkezt®ben e A y§s§rl- KkOteles figyelmesen elolvasni a haszn§lati

elhaszn§l-d- alkatr@szekre, mint p@ld§ul a kef®kre, ytmutat-t, ®s betartani az abban foglalt valamennyi
v8g-k®sekre, hat8rol- dr-tokra, csapokra, szjakra, inform8&ci-t
kerekekre, peng®kre, k8belekre ®s

csatlakoz - k§belekre;

- k¢lIsR alkatr®szek ®s mTanyag t§maszt®kok, amelyek
nem mutatnak gy8rt8si hib8t. A mTanyag elsz2nezRd®se
a kOvetkezRk miatt:
term®szeti okok vagy vegyi anyagok;

- az akkumul§tor garanci§ja csak az elsR hat h-nap
gy8rt8si hib8ira korl§toz - dik;

- amotorokra 2 ®ves j-t8lI8s vonatkozik, 3000 ¢zem-r8ra
korl8tozva.





