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1 Felhaszn§l·i k®zikºnyv 

HU 

Jelen dokumentum b§rmely, ak§r r®szleges sokszoros²t§sa kiz§r·lag a gy§rt· ²r§sos enged®ly®vel lehets®ges. A gy§rt· a 
folyamatos fejleszt®s politik§j§t kºveti, ®s fenntartja a jogot, hogy elŖzetes ®rtes²t®s n®lk¿l m·dos²tsa ezt a dokumentumot, 
felt®ve, hogy a v§ltoztat§sok nem jelentenek eg®szs®g¿gyi ®s biztons§gi kock§zatot. 
É 2008 ï Szºveg, illusztr§ci· ®s oldalelrendez®s: Tipolito La Zecca. A szºveg r®szben vagy eg®szben, a szerzŖ eml²t®s®vel 
m§solhat·. 
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A KÉZIKÖNYV CÉLJA 
 

 

• Ez a k®zikºnyv a k®sz¿l®k szerves r®sz®t k®pezi, ®s a Gy§rt· az®rt k®sz²tette, hogy a k®sz¿l®k ®lettartama sor§n biztos²tsa 
a sz¿ks®ges inform§ci·kat a k®sz¿l®k haszn§lat§ra jogosult szem®lyek sz§m§ra. 

• A k®sz¿l®k kezelŖinek helyes munkav®gz®si gyakorlatot kell alkalmazniuk, ®s gondosan el kell olvasniuk ®s be kell tartaniuk 
a jelen k®zikºnyvben szereplŖ ºsszes utas²t§st. 

• Az inform§ci·k eredetiek, azokat a gy§rt· kºzºlte 

• Olvassa el figyelmesen a jelen k®zikºnyvben tal§lhat· utas²t§sokat, hogy elker¿lje a szem®lyek eg®szs®g®t ®s biztons§g§t 
®rintŖ sz¿ks®gtelen kock§zatokat, valamint a gazdas§gi k§rokat. 

• A gyors hozz§f®r®s ®rdek®ben tartsa a k®zikºnyvet biztons§gos, kºnnyen hozz§f®rhetŖ helyen. 

• ElŖfordulhat, hogy az ebben a k®zikºnyvben szereplŖ egyes inform§ci·k ®s §br§k nem felelnek meg tºk®letesen az ¥n 
birtok§ban l®vŖ k®sz¿l®knek; ez azonban nem befoly§solja a k®sz¿l®k mŤkºd®s®t. 

• A gy§rt· fenntartja az elŖzetes ®rtes²t®s n®lk¿l tºrt®nŖ m·dos²t§s jog§t. 

• A k®zikºnyvben tal§lhat· al§bbi szimb·lumok a k¿lºnºsen fontos inform§ci·k kiemel®s®re vagy bizonyos fontos specifik§ci·k 
azonos²t§s§ra szolg§lnak. 

 

 

Ez a szimbólum a közvetlen veszélyt jelentő helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kívül hagyása esetén az 
emberek egészsége és biztonsága veszélybe kerülhet. 

 

 

Ez a szimbólum olyan helyzeteket jelez, amikor adott módon kell viselkedni ahhoz, hogy elkerülhető legyen 
az emberek egészségének és biztonságának veszélyeztetése, valamint biztosítható legyen az eszköz védelme. 

 

 

Ez a szimbólum különösen fontos műszaki információkat jelöl, amelyeket nem szabad figyelmen kívül hagyni. 

ÁLTALÁNOS INFORMÁCIÓK 

 
Veszély - Vigyázat 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

Fontos 

HU 
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A GYÁRTÓ ÉS A BERENDEZÉS AZONOSÍTÁSA 
 

 
A k®pen l§that· n®vt§bla kºzvetlen¿l a k®sz¿l®kre van 
felhelyezve. Hivatkoz§sokat ®s a k®sz¿l®k biztons§gos 
¿zemeltet®s®hez sz¿ks®ges ºsszes inform§ci·t tartalmazza. 

 
B§rmilyen mŤszaki k®r®ssel forduljon a gy§rt· mŤszaki 
szervizkºzpontj§hoz vagy egy hivatalos kereskedŖhºz. 
MŤszaki seg²ts®gny¼jt§s eset®n k®rj¿k, adja meg az azonos²t· 
t§bl§n felt¿ntetett adatokat, a haszn§lat hozz§vetŖleges 
·rasz§m§t ®s az ®szlelt hiba t²pus§t. 

 

A. A gy§rt· neve. 
 

B. CE-megfelelŖs®gi c²mke 
 

C. Modell ®s verzi· / sorozatsz§m / Gy§rt§si ®v. 
 

D. MŤszaki adatok: fesz¿lts®g, §ramerŖss®g, v®detts®g, tºmeg, 
v§g§si sz®less®g. 

 
 
 

 

 
 

A gy§rt· gondosan m®rlegelte a berendez®ssel tºrt®nŖ ®rintkez®sbŖl eredŖ lehets®ges vesz®lyeket ®s szem®lyes kock§zatokat. E 
t§j®koztat§s c®lja t§j®koztatni a felhaszn§l·kat arr·l, hogy a kock§zatok elker¿l®se ®rdek®ben fokozott ·vatoss§ggal kell elj§rniuk. 

 

 
 

 
 

• K®rj¿k, olvassa el figyelmesen ezt a k®zikºnyvet, k¿lºnºsen a biztons§gi utas²t§sokat ®s a term®k haszn§lata 
elŖtt ¿gyeljen arra, hogy teljes m®rt®kben meg®rtse azokat. A berendez®st kiz§r·lag a gy§rt· §ltal meghat§rozott 
c®lra haszn§lja. Kºr¿ltekintŖen kºvesse a kezel®sre, karbantart§sra ®s jav²t§sra vonatkoz· utas²t§sokat. 

• A robot haszn§latakor gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a munkater¿leten senki sem tart·zkodik, k¿lºnºsen 
gyermekek, idŖsek, fogyat®kkal ®lŖk ®s h§zi§llatok. EllenkezŖ esetben programozza a robotot ¼gy, hogy olyan 
idŖpontban mŤkºdjºn, amikor senki sem tart·zkodik a ter¿leten. Tartsa szemmel a robotot, ha tudja, hogy 
h§zi§llatok, gyerekek vagy m§s emberek tart·zkodnak a ter¿leten. Ha a robot ¼tvonal§ban szem®ly vagy §llat 
tal§lhat·, azonnal §ll²tsa le a robotot. 

• Az olyan, ker²t®ssel nem hat§rolt munkater¿leteken, amelyeken nem lehet kºnnyen §tm§szni, fel¿gyelje az 
eszkºzt a mŤvelet sor§n. 

• A robotfŤny²r· munkater¿lete kºr¿l figyelmeztetŖ t§bl§kat kell elhelyezni, ha azt kºzter¿leten haszn§lj§k. A 
t§bl§knak a kºvetkezŖ szºveget kell tartalmazniuk: „Figyelem! Automatika fűnyíró! Ne menjen a gép 
közelébe! Ügyeljen a gyermekekre!" 

• Ez a robot nem alkalmas gyermekek ®s csºkkent fizikai, ®rz®kszervi vagy ment§lis k®pess®gekkel rendelkezŖ 
szem®lyek, illetve a term®kkel nem ismerkedŖ, tapasztalatlan szem®lyek §ltali haszn§latra, kiv®ve, ha a 
biztons§guk®rt felelŖs szem®ly fel¿gyeli Ŗket, vagy ha a k®sz¿l®k haszn§lat§ra vonatkoz· utas²t§sokat kaptak. 
A gyermekeket fel¿gyelet alatt kell tartani annak ®rdek®ben, hogy ne j§tsszanak a k®sz¿l®kkel. 

• Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek haszn§lj§k, akik nem ismerik annak mŤkºd®s®t. 

• A karbantart§si ®s jav²t§si munk§kat v®gzŖ szakembereknek teljes m®rt®kben tiszt§ban kell lenni¿k a k®sz¿l®k 
k¿lºnleges jellemzŖivel ®s biztons§gi elŖ²r§saival. A robot haszn§lata elŖtt olvassa el figyelmesen a kezel®si 
¼tmutat·t, ®s gyŖzŖdjºn meg r·la, hogy meg®rtette az utas²t§sokat. 

• Soha ne t§vol²tsa el, ne ker¿lje el ®s ne m·dos²tja a beszerelt biztons§gi berendez®seket. A gy§rt· nem v§llal 
felelŖss®get a nem eredeti alkatr®szek haszn§lat§®rt. A jelen kºvetelm®ny be nem tart§sa s¼lyosan 
vesz®lyeztetheti az emberek eg®szs®g®t ®s biztons§g§t. 

BIZTONSÁGI INFORMÁCIÓK 

 

BIZTONSÁGI SZABÁLYOK 

 
A TERMÉK PENGÉT TARTALMAZ, EZÉRT NEM JÁTÉKSZER! 

HU 

Gy ártó: Xxxxxxxxxxxxxxxxxx, Xxxx 
XXXXX 
XxxxxxxxxxxxxxxxxxxxTÍPUS 

Adatt§bla 

 
(A) A gy§rt· neve 

Modell 

Verzi· (C) Gy§rt§si ®v 

xxxxxxxxxxxxx 
xx (XX) - XXXX 

MODELL GYÁRT. 

 
 
 
 

 
Sorozatszám:  XXXXXXXXXXXXXX 

 
 
 

MŤszaki 

specifik§ci·k (C) Sorozat- (B) EK-megfelelŖs®gi 
sz§m c²mke 
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• EllenŖrizze, hogy nincsenek-e a gyepen j§t®kok, szersz§mok, §gak, ruh§k vagy m§s olyan t§rgyak, amelyek 
k§ros²thatj§k a peng®ket. A gyepen l®vŖ t§rgyak szint®n k§ros²thatj§k vagy megakad§lyozhatj§k a robot 
megfelelŖ mŤkºd®s®t. 

• Soha ne engedje, hogy emberek ¿ljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge ellenŖrz®s®hez vagy 
mozgat§s§hoz, am²g az mŤkºdik. MŤkºd®s kºzben ne tegye a kez®t ®s l§b§t a robot al§ 

• Ne haszn§lja a robotot, ha a locsol·rendszer mŤkºdik. Ebben az esetben programozza be a robotot ®s a 
locsol·rendszert ¼gy, hogy ne mŤkºdjenek egyidejŤleg. Ne mossa a robotot nagynyom§s¼ v²zsug§rral, ®s ne 
mer²tse v²zbe r®szben vagy teljesen, mivel nem v²z§ll·. 

• V§lassza le a t§pell§t§st, ®s aktiv§lja a biztons§gi berendez®st, mielŖtt b§rmilyen, a felhaszn§l· §ltal elv®gzendŖ 
be§ll²t§si vagy karbantart§si mŤveletet elv®gezne. Haszn§lja a gy§rt· §ltal aj§nlott egy®ni v®dŖeszkºzºket, 
elsŖsorban a v§g·penge kezel®s®n®l mindig viseljen v®dŖkesztyŤt. 

• A k®sz¿l®k tiszt²t§s§t ®s karbantart§s§t gyermekek kiz§r·lag fel¿gyelet alatt v®gezhetik. 

• Ne haszn§lja a robotot, ha a v§g·k®s s®r¿lt. Cser®lje ki a v§g·peng®t. 

• A k®sz¿l®ket ne haszn§lja s®r¿lt k¿lsŖ alkatr®szekkel. Ha a robot mechanikus alkatr®szei megs®r¿ltek, cser®lje 
ki Ŗket. 

• Ne haszn§lja a robotot, ha a transzform§tor t§pk§bele s®r¿lt. A s®r¿lt k§bel fesz¿lts®g alatt §ll· r®szekkel val· 
®rintkez®shez vezethet. A kock§zatok elker¿l®se ®rdek®ben a t§pk§bel jav²t§s§t a gy§rt·ra, a gy§rt· 
szervizszolg§lat§ra vagy hasonl· k®pes²t®ssel rendelkezŖ szem®lyre kell b²zni. 

• Ha a t§pk§bel haszn§lat kºzben megs®r¿l, nyomja meg a ĂSTOPò gombot, ®s h¼zza ki a h§l·zati vezet®ket az 
elektromos aljzatb·l. 

• Szemrev®telez®ssel ellenŖrizze a robotot, hogy a penge, a rºgz²tŖcsavarok ®s a v§g·szerkezet nem kopott vagy 
s®r¿lt-e. GyŖzŖdjºn meg r·la, hogy minden any§t, csavart ®s csavart megh¼zott, ²gy biztos²tva a robot j· 
mŤkºd®si §llapot§t. 

• Ha a robot haszn§lat kºzben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a ĂSTOPò gombot, ®s h¼zza ki a h§l·zati 
vezet®ket az elektromos aljzatb·l. 

• Soha ne haszn§lja ®s tºltse fel a robotot robban§svesz®lyes ®s/vagy gy¼l®kony kºrnyezetben. 

• Csak a gy§rt· §ltal biztos²tott akkumul§tortºltŖt ®s t§pegys®get haszn§lja. A nem megfelelŖ haszn§lat §ram¿t®st, 
t¼lmeleged®st vagy mar· folyad®kok akkumul§torb·l tºrt®nŖ sziv§rg§s§t okozhatja. Ha folyad®k sziv§rog, 
mossa le az akkumul§tort v²zzel/semleges²tŖvel; szembe jut§s eset®n forduljon orvoshoz. 

 
 

 

BIZTONSÁGI ESZKÖZÖK 
 

 
1. Akadályérzékelő 

Az ¿tkºz®s®rz®kelŖ aktiv§l·dik, ha a robot 10 cm-n®l (3,94ò) magasabb szil§rd t§rgyhoz ¿tkºzik, amely meg§ll²tja a mozg§st az 
adott ir§nyba, ®s h§trafel® mozog, hogy elker¿lje az akad§lyt. 

2. Dőlésszögmérő 

Ha a robot a maxim§lis hat§r®rt®kn®l meredekebb lejtŖn dolgozik, vagy felborul, a robot le§ll²tja a v§g·k®st. 

3. Vészleállító kapcsoló 

A robot felsŖ r®sz®n tal§lhat·, a ĂSTOPò sz· nagyobb, mint a tºbbi parancs a billentyŤzeten. Ha ezt a gombot mŤkºd®s kºzben 
b§rmikor megnyomja, a fŤny²r· robot mozg§sa azonnal le§ll, ®s a penge forg§sa le§ll. 

4. Túláram elleni védelem 

Az ºsszes motor (penge ®s ker®k) mŤkºd®s kºzben folyamatosan figyelemmel van k²s®rve, hogy ne alakuljon ki olyan helyzet, 
amely t¼lmeleged®st okozhat. Ha ez a ker®kmotorban tºrt®nik, a robot megpr·b§l az ellenkezŖ ir§nyba mozogni. Ha a t¼l§ram 
tov§bbra is fenn§ll, a robot le§ll ®s hib§t jelez. Ha a v§g·k®s motorja t¼lmelegszik, k®t beavatkoz§si lehetŖs®g van. Ha a 
param®terek az elsŖ tartom§nyba esnek, a robot v®grehajtja a v§g·k®s felszabad²t§s§hoz sz¿ks®ges manŖvereket. Ha a 
t¼l§ram a v®delmi tartom§ny alatt van, a robot le§ll ®s motorhib§t jelez. 

5. Az érzékelő nem észlel jelet 

Ha nincs jel, a robot automatikusan le§ll. 

HU 
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BIZTONSÁGI JELZÉSEK 
 

 

  

  
 
 

A g®p haszn§lata elŖtt 
figyelmesen olvassa el a 
haszn§lati utas²t§sokat, hogy 
meg®rtse a jelent®seket. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

STOP 

 
 
Ne ®rintse meg a forg·k®st, ®s 
ne tegye kez®t vagy l§b§t a g®p 
al§, amikor az mŤkºdik. V§rja 
meg, am²g a penge ®s a forg· 
alkatr®szek teljesen meg§llnak, 
mielŖtt hozz§f®rne. 

  
 
 

 
Ne utazzon a g®pen. 

 
 
 
 
 
 
 

 
STOP 

 
 
 

A gépen végzett munka vagy 
a gép felemelése előtt 
működtesse a biztonsági 
berendezést. 

 

 Tartson biztons§gos t§vols§got a 
g®ptŖl ¿zem kºzben. 

A robot mŤkºd®se kºzben 
gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a 
munkater¿leten nincsenek emberek 
(k¿lºnºsen gyermekek, idŖsek vagy 
fogyat®kkal ®lŖk) ®s h§zi§llatok. A 
g®p mŤkºd®se sor§n tartsa a 
gyermekeket, h§zi§llatokat ®s m§s 
szem®lyeket biztons§gos 
t§vols§gban. Az ilyen kock§zat 
megelŖz®se ®rdek®ben javasoljuk, 
hogy a robot fŤny²r§si 
tev®kenys®g®t megfelelŖ 
idŖpontokra tervezze. 

 
 
 

 

 
 
 
 

 

 

Figyelmeztet®s! Tiszt²t§s vagy 
mos§s c®lj§b·l ne permetezzen 
vizet a g®pre. 

A robot mŤkºd®se kºzben 
gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a 
munkater¿leten nincsenek 
emberek (k¿lºnºsen 
gyermekek, idŖsek vagy 
fogyat®kkal ®lŖk) ®s h§zi§llatok. 
A g®p mŤkºd®se sor§n tartsa a 
gyermekeket, h§zi§llatokat ®s 
m§s szem®lyeket biztons§gos 
t§vols§gban. Az ilyen kock§zat 
megelŖz®se ®rdek®ben 
javasoljuk, hogy a robot 
fŤny²r§si tev®kenys®g®t 
megfelelŖ idŖpontokra tervezze. 

  
A robotot csak a ĂMŤszaki 
inform§ci·kò fejezet ĂMŤszaki 
adatokò r®sz®ben megadott 
t§pegys®gekkel haszn§lja. 

 

HU 
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MŰSZAKI LEÍRÁS 
 

 

  

(*) A fŤ, a gyep §llapot§t·l ®s a ny²r§si ter¿let ºsszetetts®g®tŖl f¿gg. 

MŰSZAKI INFORMÁCIÓK 

HU 

 
Megnevezés 

Modell 

DX2.5 LX2.5 DX2.9 LX2.9 

Maxim§lisan aj§nlott kasz§lhat· fel¿let 

 

Munkakapacit§s (-20%(*)) 
 

m2 (sqò) 
1400 

15 069 
1800 

19 375 
2500 

26 909 
3500 

37 673 

Jellemzők 

M®retek (Sz x Ma x M®): mm 534x263x386 

Robot s¼lya (akkumul§torral) kg 11 13 

V§g§si magass§g (Min-Max) mm (ò) 25-60 (0,98-2,36") 

A penge §tm®rŖje mm (ò) 250 (9,84) 290 (11.42ò) 

Motorok  kefe n®lk¿l 

V§g·penge sebess®ge Ford/Perc 3000 2800 

Alapsebess®g Méter / perc 30 (98ò) 

 

 
Legnagyobb aj§nlott
 kezelhetŖ lejt®s (*) 

 
 

% 

45% megengedett, a gyepviszonyok ®s a telep²tett tartoz®kok 
alapj§n 

35%-os maxim§lisan kezelhetŖ ®s aj§nlott a ny²rt gyep 
§llapot§ban. 

20% a k¿lsŖ ®l vagy a hat§rol·huzal kºzel®ben. 

 
¦zemi kºrnyezeti hŖm®rs®klet 

 
Max ÁC 

ROBOT -10Á(14 F.) (Min) +50Á (122 F.) (Max) 
TÖLTŐÁLLOMÁS: -10Á(14 F.) (Min) +45Á (113 F.) (Max) 

AKKUMULÁTORTÖLTŐ -10Á(14 F.) (Min) +40Á (104 F.) (Max) 

M®rt hangteljes²tm®nyszint dB(A) 60 63 

 

 
V²zv®delmi oszt§ly 

 

 
IP 

ROBOT: IPx5 

TÖLTŐÁLLOMÁS: IPx4 

AKKUMULÁTORTÖLTŐ: IPx4 

Elektromos jellemzŖk 

 
 
 
 

T§pegys®g (l²tiumos 
akkumul§torokhoz) 

 SOY-2940230 
Bemenet: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; 

1. oszt§ly 

Kimenet: 29.4V ; 2.3A 

- Alternat²v k·d - Mean 

Well OWA-60E-30ZCT 
Bemenet: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 

Hz; 2. oszt§ly 
Kimenet: 29,4 V ; 2,0A 

 
Mean Well 
ELG-150- 
30ZCTE 

Bemenet: 
100-240 V~; 2A; 

50/60 Hz; 

1. 
oszt§ly 

29,.4V 5.0A 

Mean Well 
ELG-240- 
30ZCTE 

Bemenet: 
100 - 240 V~; 

2,2A; 
50/60 Hz; 
1. oszt§ly 
Kimenet: 

29,4 V / 8.0 A 

Az akkumul§tor t²pusa ®s az akkumul§torok tºlt®se 

ĐjratºlthetŖ l²tium-ion akkumul§tor 
(n®vleges fesz¿lts®g) 

  

25,9V - 5.0 Ah 
25,9V - 10.0 

Ah 

TºltŖ®rintkezŖ  ®rintkezŖ 

Ćtlagos tºlt®si idŖ ··:pp 1:30 

Ćtlagos kasz§l§si idŖtartam egy 
teljes tºlt®si ciklust kºvetŖen (*) 

 

··:pp 
 

03:00 
 

06:00 
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Frekvencia 

 

Ad·k®sz¿l®k a robot meghajt§s§hoz 
 MŤkºd®si frekvencias§v (Hz) 500 - 60 000 maxim§lis 

r§di·frekvenci§s teljes²tm®ny (dBm) < 10 

 

Bluetooth 
 MŤkºd®si frekvencias§v (MHz) 2402 - 2480 maxim§lis 

r§di·frekvenci§s teljes²tm®ny (dBm) < 14 

 

GSM 
 MŤkºd®si frekvencias§v (MHz) 850/900/1800/1900 

maxim§lis r§di·frekvenci§s teljes²tm®ny (dBm) < 33 

Berendezés / Tartozékok / Funkciók 

Kezelt ter¿letek, az elsŖdleges 
ter¿letekkel egy¿tt. 

  

4 
 

8 
 

8 
 

8 

EsŖ®rz®kelŖ  Standard 

Eco m·d -¥nporgramoz§s 
(szabadalmazott) 

  

Standard 

Csatlakoz·modul (GPS, GPRS)  Opcion§lis Standard Opcion§lis Standard 

 
A tºltŖ§llom§shoz val· visszat®r®s 
m·dja 

  
ĂV-Meterò - 
Ăfollow wireò 

ĂV-Meterò - 
Ăfollow wireò 

GPS-assziszt§lt 

 
ĂV-Meterò - 
Ăfollow wireò 

ĂV-Meterò - 
Ăfollow wireò 

GPS-assziszt§lt 

A hat§rol· dr·t maxim§lis hossza 
(hozz§vetŖleges, szab§lyos ker¿let 
alapj§n sz§m²tva) 

 
m (ò) 

 
1000 (3280ò) 

(*) A fŤ, a gyep §llapot§t·l ®s a ny²r§si ter¿let ºsszetetts®g®tŖl f¿gg. 

 
 

A KÉSZÜLÉK ÁLTALÁNOS LEÍRÁSA 
 

 
A k®sz¿l®k egy olyan robot, amelyet arra terveztek ®s ®p²tettek, 
hogy a kertekben ®s a h§zak gyep®n a nap b§rmely szak§ban 
automatikusan ny²rja a f¿vet. Kicsi, kompakt, csendes ®s kºnnyen 
sz§ll²that·. 

 
A v§gand· fel¿let jellemzŖitŖl f¿ggŖen a robot tºbb ter¿letre is 
programozhat·: egy elsŖdleges ®s egy m§sodlagos ter¿letre (a 
k¿lºnbºzŖ modellek specifik§ci·i szerint). 

 
MŤkºd®s kºzben a robot lev§gja a hat§rol· dr·t §ltal kijelºlt 
ter¿letet. 

 
Amikor a robot ®rz®keli a hat§rol· dr·tot vagy akad§lyba ¿tkºzik, 
v®letlenszerŤen ir§nyt v§ltoztat, ®s ¼j ir§nyban kezdi ¼jra a 
kasz§l§st. A robot nem keresztezi a hat§rol· dr·tot annak 
hossz§nak fel®n®l hosszabb t§vols§gon kereszt¿l. 

 
A robot a v®letlenszerŤ mŤkºd®si elv®nek megfelelŖen 
automatikusan ny²rja a gyep teljes kºr¿lhat§rolt ter¿let®t (l§sd az 
§br§t). 

 
A robot k®pes felismerni a magasabb ®s/vagy vastagabb fŤ 
jelenl®t®t a kert egy r®sz®n, ®s automatikusan aktiv§lni a spir§lis 
mozg§st a tºk®letes befejez®s ®rdek®ben, ha sz¿ks®gesnek ²t®li. 

 
Az, hogy a robot mekkora gyepfel¿letet k®pes ny²rni, sz§mos 
t®nyezŖtŖl f¿gg, p®ld§ul: 

 

• a robot modellje ®s a beszerelt akkumul§torok t²pusa; 

• a ter¿let jellemzŖi (szab§lytalan ker¿let, egyenetlen fel¿letek, 
tagolt ter¿letek stb.); 

• a gyep jellemzŖi (fŤ t²pusa ®s magass§ga, nedvess®gtartalom 
stb.); 

• a penge §llapota (®less®g, maradv§nyok ®s lerak·d§sok 
n®lk¿l stb.); 

HU 

V£LETLENSZERţ MţK¥D£S 
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FŐ ALKATRÉSZEK 
 

 
 

  
 
 

 

HU 

MODELL DX2.5 LX2.5 DX2.9 LX2.9 

V§ltozat A A A A 

1 Robot     

2 BillentyŤparancsok     

3 EsŖ®rz®kelŖ     

4 Akkumul§tor     

5 Markolat     

6 V§g·penge     

7 Hat§rol· dr·t tekercse 0 0 0 0 

8 Csapok 20 20 20 20 

9 T§pegys®g     

10 TºltŖ§llom§s     

11 Ad·     

12 Haszn§lati ¼tmutat·     

13 Kulcs a v§g§si magass§g be§ll²t§s§hoz   - - 

14 Csatlakoz§s a hat§rol· dr·thoz - - - - 

 

3 
2 

7 

4 
13 9 

1 8 

5 12 

10 

14 

6 
1
1 
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CSOMAGOLÁS ÉS KICSOMAGOLÁS 
 

 
A berendez®seket megfelelŖen csomagolva sz§ll²tj§k. Kicsomagol§skor ·vatosan vegye ki az alkatr®szeket ®s ellenŖrizze azok 
®ps®g®t. 

 

 

A műanyag csomagolást és a műanyag tárolóedényeket tartsa távol csecsemőktől és gyermekektől: fulladásveszély! 
 

 

Őrizze meg a csomagolást későbbi használatra. 
 

 

A RENDSZER TELEPÍTÉSÉNEK TERVEZÉSE 
 

 
A robotot nem neh®z telep²teni, de n®mi elŖzetes tervez®st ig®nyel, hogy megtal§lja a legjobb ter¿letet a tºltŖ§llom§s, a 

t§pegys®g ®s a hat§rol· vezet®k elhelyez®s®hez. 

• A tºltŖ§llom§st a gyep sz®l®n kell elhelyezni, lehetŖleg a 
legnagyobb ter¿leten, ahonnan a gyep tºbbi r®sze kºnnyen 
el®rhetŖ. Arra a ter¿letre, ahol a tºltŖ§llom§st telep²tik, a 
tov§bbiakban ĂelsŖdleges ter¿letk®ntò hivatkozunk. 

 

 

A tápegységet olyan helyen helyezze el, ahová 
gyermekek nem férhetnek hozzá. Például 160 cm 
(63”). 

 

 

Ügyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek 
férjenek hozzá a tápegységhez. 

 

 

Az elektromos áram csatlakoztatásakor a telepítési hely közelében egy konnektornak kell lennie. Győződjön 
meg arról, hogy a hálózati áramhoz való csatlakozás megfelel a vonatkozó jogszabályoknak. A biztonságos 
működés érdekében győződjön meg arról, hogy a tápegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jól 
működő földelési rendszerrel van ellátva. A tápáramkört legfeljebb 30 mA kioldási áramerősségű hibaáram-
készülékkel (RCD) kell védeni. 

 

 

A készüléket célszerű az elektromos alkatrészek számára (kültéri vagy beltéri használatra) kulcsos zárral 
ellátott, jól szellőző, a megfelelő légáramlás fenntartása érdekében jól szellőző szekrénybe szerelni. 

• A robotnak a munkaciklus v®g®n kºnnyen meg kell tal§lnia a tºltŖ§llom§st, amely egyben az ¼j munkaciklus kiindul·pontja 
is lesz, ®s ahonnan b§rmely m§s munkater¿let (a tov§bbiakban: Ăm§sodlagos ter¿letò) el®rhetŖ. 

• Helyezze el a tºltŖ§llom§st az al§bbi szab§lyok szerint: 

- v²zszintes talajra; 
- tºmºr ®s stabil talajon, j· v²zelvezet®ssel; 
- LehetŖleg a gyepszŖnyeg legsz®lesebb r®sz®re; 
- locsol·berendez®s eset®n ¿gyeljen arra, hogy a v²zsugarak ne a ir§nyuljanak tºltŖ§llom§s belsej®be; 
- gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a tºltŖ§llom§s bej§rata az §br§n l§that· m·don van elhelyezve, hogy a robot az ·ramutat· 
j§r§s§val megegyezŖ ir§nyban a hat§rol· dr·tot kºvetve tudjon bel®pni; 

- a tºltŖ§llom§s elŖtt 200 cm (78,74ò) egyenes ter¿letnek kell lennie; 
- az §llom§s kºzel®ben l®vŖ gyepet elv§laszt· f®mrudak vagy s²nek zavarhatj§k a jelz®st. Helyezze az §llom§st a kert egy 
m§sik oldal§ra vagy a f®mkorl§tt·l biztons§gos t§vols§gra. Tov§bbi inform§ci·k®rt forduljon a gy§rt· MŤszaki 
szervizkºzpontj§hoz vagy hivatalos m§rkakereskedŖj®hez. 

TELEPÍTÉS 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

Fontos 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

Fontos 

HU 

 
 
 
 
 

T§pegys®g 
 
 

ad· 
 
 

Min. magass§g. 160 cm 

/ 63ò 
 
 
 

hat§rol· dr·t 
 
 

tºltŖ§llom§s 
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• A tºltŖ§llom§st stabilan rºgz²teni kell a talajhoz. A tºltŖ§llom§s bej§rat§n§l l®vŖ kis l®pcsŖ kialakul§s§nak 
megakad§lyoz§s§ra helyezzen el egy kis mŤfŤdarabot a bej§ratn§l, hogy ez ne fordulhasson elŖ. Alternat²v megold§sk®nt 
t§vol²tsa el a f¿ves fel¿let egy r®sz®t, ®s telep²tse a tºltŖ§llom§st a fŤvel egy¿tt. 

• A tºltŖ§llom§s egy k§belen kereszt¿l csatlakozik a t§pegys®ghez, amelynek a v§g§si ter¿let k¿lsŖ oldal§n kell elt§volodnia 
a tºltŖ§llom§st·l. 

 

• A t§pegys®get a kºvetkezŖ szab§lyok szerint helyezze el: 

- j·l szellŖzŖ, l®gkºri hat§sokt·l ®s kºzvetlen napf®nytŖl v®dett 
helyen; 

- lehetŖleg otthon§ban, gar§zsban vagy f®szerben; 

- k¿lt®ri elhelyez®s eset®n a robotot nem szabad kºzvetlen 
napf®nynek ®s v²znek kitenni. Ez®rt szellŖztetett dobozban 
kell v®deni. Ne helyezze el ¼gy, hogy kºzvetlen ®rintkez®sbe 
ker¿ljºn a talajjal vagy a nedves kºrnyezetekkel; 

- a gyep k¿lsŖ oldal§n helyezze el, ne pedig a gyep belsej®ben; 

- fesz²tse meg a tºltŖ§llom§st·l a t§pegys®ghez vezetŖ 
felesleges k§belt. Ne rºvid²tse vagy hosszabb²tsa meg a 
k§belt. 

 
 

 

• A vezet®k bejºvŖ szakasz§nak egyenesnek kell lennie, ®s 
legal§bb 200 cm-rel (78,74 in.) merŖlegesen kell a 
tºltŖ§llom§sra §llnia, a kimenŖ szakasznak pedig el kell 
t§volodnia a tºltŖ§llom§st·l; ez lehetŖv® teszi a robot helyes 
visszal®p®s®t. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Ha a robotot olyan ter¿let kºzel®ben telep²tik, ahol egy m§sik 
(azonos vagy m§s gy§rt·t·l sz§rmaz·) robot tal§lhat·, akkor a 
robot ad·j§t ®s vevŖj®t a telep²t®s sor§n ¼gy kell m·dos²tani, hogy 
a k®t robot frekvenci§ja ne zavarja egym§st. Ebben a helyzetben 
forduljon a legkºzelebbi ¿gyf®lszolg§lati kºzponthoz. 

HU 

O
K 

O
K 

N
O 

N
O 

N
O 

N
O 

t§pegys®g 

 
ad· 

tºltŖ§llom§s 
 
 

 
min. magass§g 160 cm 

/ 63ò 

OK 

 

NE 

min. t§vols§g 

200 cm 

/ 78,74ò 
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A TÖLTŐÁLLOMÁS ÉS A TÁPEGYSÉG TELEPÍTÉSE 
 

 
 

 

Mielőtt bármilyen műveletet végezne, válassza le a 
robotot a hálózati áramról. 

 

A tápegységet olyan helyen helyezze el, ahová 
gyermekek nem férhetnek hozzá. Például 160 cm 
(63”). 

 

Ne rövidítse vagy hosszabbítsa meg a 
töltőállomáshoz érkező kábelt, tekerje f 8-as 
alakban a felesleges kábelt, ahogy az ábrán látható. 

 

A telepítéshez használt határoló drót nem lehet 
rövidebb 50 m-nél, forduljon a legközelebbi 
ügyfélszolgálati központhoz . 

1. Helyezze a tºltŖ§llom§st az elŖre meghat§rozott ter¿letre. 
 

2. Helyezze el a hat§rol· dr·tot (M) a tºltŖ§llom§sban l®vŖ vezetŖ ment®n. V§gja le a felesleges dr·tot a csatlakoz·k felett kb. 
5 cm-re. 

 

3. Csatlakoztassa az §llom§s bejºvŖ vezet®k®t az ad· piros termin§lj§hoz (T). Csatlakoztassa az §llom§s kimenŖ vezet®k®t a 
fekete termin§lhoz. 

 

 
 

 
 

4. Rºgz²tse a tºltŖ§llom§st (N) a fºldhºz a csapokkal (P). 
Sz¿ks®g eset®n rºgz²tse a tºltŖ§llom§st csavarhorgonyokkal 
(Q). 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 
A terminálok csak az eredeti határoló vezeték csatlakoztatására szolgálnak. 

ad· (T) 

csatlakozzon ide: 
a piros v®gzŖd®s 

hat§rol· dr·t (M) 
csatlakozzon ide: 
a fekete termin§lhoz 

HU 

 

jelenlegi t§pegys®g (A) 
 
 
 

 
v®delem (L) 

 

 
H. min. 

160 cm 

(63.00") 

 
 
 
 
 
 

ad· (B) 

(P
) 

(Q
) 

csavarhorgonyok 
(Q) csapok 

(P) 

tºltŖ§llom§s (N) 
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A HATÁROLÓ DRÓT FELÁLLÍTÁSA 

 

A hat§rol· dr·t felszerel®se elŖtt ellenŖrizni kell a gyep teljes 
fel¿let®t. A hat§rol· dr·t lefektet®se sor§n a robot helyes 
mŤkºd®s®hez sz¿ks®ges be§ll²t§sokat a f¿ves fel¿leten kell 
elv®gezni. 

 
1. £rt®kelje ki a tºltŖ§llom§sra val· visszat®r®s legjobb 
m·dszer®t a ĂA T¥LTŕĆLLOMĆSRA T¥RT£Nŕ 
VISSZAT£R£S MčDSZEREò c²mŤ fejezetben le²rt utas²t§sok 
szerint. 

2. A munkater¿letek elŖk®sz²t®se ®s meghat§roz§sa. 
 

3. A hat§rol· dr·t fel§ll²t§sa. 
 

4. A tºltŖ§llom§s ®s a t§pegys®g telep²t®se. A hat§rol· dr·t 
fektet®s®n®l tartsa be a telep²t®si ir§nyt (az ·ramutat· 
j§r§s§val megegyezŖen) ®s a vir§g§gy§sok kºr¿li forg§sir§nyt 
(az ·ramutat· j§r§s§val ellent®tesen), ahogy az §br§n l§that·. 

HU 

jelenlegi 
t§pegys®g 
(A) 

ad· (B) 

Hat§rol· 
dr·t 

t§pk§bel (E) 

H. min.160 
cm 
(63.00ò) 

tºltŖ§llom§s (N) 

v®delem (L) 

Telep²tse a t§pegys®get (A). 
 

Csatlakoztassa a tºltŖ§llom§s (E) t§pk§bel®t (N) a 
t§pegys®ghez. 

 

Csatlakoztassa a t§pegys®g dug·j§t (A) az elektromos 
kimenethez; 

 

Ha az ad· LED-je villog, a kapcsolat helyes. EllenkezŖ 
esetben keresse meg a rendelleness®get (l§sd 
ĂHibaelh§r²t§si ¼tmutat·ò). 

Cser®lje ki a v®delmet (L). 

 
 
 
 

a hat§rol· dr·t fektet®s®re szolg§l· 
nyomvonal 
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A TÖLTŐÁLLOMÁSHOZ VALÓ VISSZATÉRÉS MÓDSZERE 
 

 
A robot k®tf®le m·don t®rhet vissza a tºltŖ§llom§sra a felhaszn§l·i 
men¿ ĂSettings - Re-entry to Baseò mezŖj®ben be§ll²tott 
be§ll²t§sok alapj§n. Az ĂOn the Wireò m·dszert csak akkor 
haszn§lja, ha a kertben ®s a hat§rol· dr·t kºzel®ben (1 m®teren 
bel¿l) sz§mos akad§ly van. Minden m§s esetben jobb a ĂV-Meterò 
m·dszert haszn§lni a tºltŖ§llom§sra val· leggyorsabb visszat®r®s 
®rdek®ben. 

 
„Follow wire”. A tºltŖ§llom§sra val· visszat®r®s ezen m·dszere 
arra utas²tja a robotot, hogy kºvesse a ker¿leti dr·tot, ®s a kerekeit 
a dr·t k®t oldal§n helyezze el. Ha ez a m·dszer aktiv§lva van, 
nincs sz¿ks®g a ĂRecall on Wireò elŖk®sz²t®s®re az al§bbiakban 
le²rtak szerint. 

 
„V-Meter”. A tºltŖ§llom§sra val· visszat®r®s e m·dszer®nek 
be§ll²t§s§val a robot a hat§rol· dr·t ment®n halad, n®h§ny 
centim®tertŖl egy m®terig (3,2ò) terjedŖ indikat²v t§vols§gban, ®s 
az ²ves szakaszokon idŖnk®nt meg®rinti azt, am²g a tºltŖ§llom§s 
§ltal kibocs§tott jelet fel nem ismeri, hogy a vezet®ken vezesse 
mag§t, ®s helyesen l®pjen be a tºltŖ§llom§sra. 

 

Ha szŤk §tj§r·k vannak jelen, a vezet®ket egy speci§lis m·don kell elhelyezni, amelyet ĂRecall on the Wireò-nek neveznek. 
Amint a ĂRecallò felismer®sre ker¿l, a robot lass¼ sebess®ggel ®s nagyobb pontoss§ggal kºveti a hat§rol· dr·tot kºr¿lbel¿l 10 
m®teren kereszt¿l. Ezut§n a ĂV-Meterò visszat®r a gyors ¼jb·li bel®p®si m·dba, ha nem tal§lkozik a tºltŖ§llom§ssal. 

 

Kºvesse az al§bbi utas²t§sokat a ĂRecallò telep²t®s®hez: 
 

• a ĂRecallò egy kb. 1 m (3,3ò) hossz¼s§g¼ dr·tdarab, amelyn®l az egyes dr·tok kºzºtti t§vols§ga 5 cm (1,96ò); 

• a ĂRecallò-t a szŤk §tj§r·k elŖtt 1 m (3,3ò) t§vols§gra kell elhelyezni; 

MEGJEGYZÉS: Ha a robot egy bizonyos időn belül nem találja meg a töltőállomást, akkor “Follow wire” üzemmódban 
követi a határoló drótot. 

HU 

lépés 
alsó 1 
mt. 

5 
cm. 

2 
mt. 

tºltŖ§llo
m§s 

1 
mt. 

10 mt.   1,5 
mt. 

2 
mt. 
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A MUNKATERÜLETEK HATÁRVONALAINAK ELŐKÉSZÍTÉSE ÉS KIJELÖLÉSE 
 

 

A nyírandó fűfelület előkészítése 

1. GyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a ny²rand· gyep egyenletes, ®s 
nem tartalmaz lyukakat, kºveket vagy egy®b akad§lyokat. Ha 
sz¿ks®ges, k®sz²tse elŖ a gyepet az esetleges lyukak 
betºm®s®vel ®s az akad§lyok elt§vol²t§s§val. Ha egyes 
akad§lyok nem t§vol²that·k el, akkor ezeket a ter¿leteket 
megfelelŖen meg kell jelºlni a hat§rol· dr·ttal. 

 

2. A robot a munkater¿leten bel¿li, legfeljebb 45%-os lejt®sŤ 
(m®terenk®nt 45 cm) fel¿leteket k®pes ny²rni egy norm§l, 
sz§raz gyepen, a kerekek megcs¼sz§s§nak vesz®lye n®lk¿l, a 
beszerelt tartoz®kok alapj§n. A tºbbi esetben tiszteletben kell 
tartani a lejtŖ 35%-§t. 

 

A hat§rol· dr·tot legfeljebb 20%-os lejt®ssel (20 cm per m®ter 
hosszban) kell lefektetni a talajra, figyelembe v®ve, hogy a 
robotnak nagyobb tapad§sra van sz¿ks®ge a tºltŖ§llom§sra 
val· visszat®r®s sor§n. Ez®rt gondosan ellenŖrizni kell a 
gyepkºr¿lm®nyeket ®s be kell tartani a hat§r®rt®keket. 

 
A lejt®s legfeljebb 35 cm-t nºvekedhet a hat§rol· dr·ton bel¿l 
vagy k²v¿l. Ha ezeket az utas²t§sokat nem tartj§k be, a robot 
lejtŖs ter¿leten dolgozik, ®s ®rz®keli a dr·tot, a kerekei 
megcs¼szhatnak, ®s a robot elhagyhatja a munkater¿letet. 

 
Ha a fent eml²tett hat§rokat el nem ®rŖ lejtŖkºn akad§lyok 
vannak, a lejtŖ csºkkent®se ®rdek®ben a talajt az akad§ly 
feletti r®szen legal§bb 35 cm hosszan egyenletesre kell 
egyengetni. 

 

 

A megengedettnél nagyobb lejtésű területek nem 
nyírhatók a robottal. Ezért helyezze a határoló 
drótot a lejtő elé, hogy az ne legyen a kaszálandó 
területen. 
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A munkaterület határvonalainak kijelölése 

3. Vizsg§lja §t a teljes gyepfel¿letet, ®s m®rje fel, hogy 
sz¿ks®ges-e azt k¿lºn munkater¿letekre osztani az 
al§bbiakban ismertetett szab§lyok szerint. A hat§rol· vezet®k 
felszerel®se elŖtt ellenŖrizze a teljes ¼tvonalat, hogy 
megkºnny²tse ezt az elj§r§st. Az §bra egy gyepet mutat, a 
hat§rol· dr·t felszerel®s®hez sz¿ks®ges nyomvonallal. 

 

A telep²t®s sor§n azonos²tsa a m§sodlagos ter¿leteket. A 
m§sodlagos ter¿let a gyep egy r®sze, amely az elsŖdleges 
gyephez egy olyan §tj§r·val kapcsol·dik, amelyet a robot 
norm§l mozg§s§val neh®z el®rni. A ter¿letnek a 
megengedettn®l nagyobb emelked®sek ®s es®sek n®lk¿l 
el®rhetŖnek kell lennie. Az, hogy egy ºvezetet Ăm§sodlagos 
ter¿letk®ntò kell-e meghat§rozni, az elsŖdleges ter¿let 
m®ret®tŖl is f¿gg. Min®l nagyobb az elsŖdleges ter¿let, ann§l 
nehezebb lesz el®rni a szŤk §tj§r·kat. Ćltal§noss§gban 
elmondhat·, hogy a 200 cm-n®l (78,74ò) keskenyebb §tj§r· 
m§sodlagos ter¿letnek minŖs¿l. A kezelt m§sodlagos ter¿letek 
sz§ma a modell jellemzŖitŖl f¿gg (l§sd ĂMŤszaki adatokò). 

 
A megengedett legkisebb §tj§r· 70 cm (27,56") a hat§rol· dr·t 
mindk®t sz®l®tŖl. A hat§rol· dr·tot a gyepen k²v¿li t§rgyakt·l 
(az al§bbiakban felt¿ntetendŖ) t§vols§gra kell elhelyezni; ez®rt 
az §thalad§shoz sz¿ks®ges t§vols§gnak 130 cm-nek (51,18") 
kell lennie, ha mindk®t oldalon fal vagy sºv®ny van. 

 
Ha ez az §tj§r· nagyon hossz¼, a sz®less®gnek tºbb mint 70 
cm-nek (27,56") kell lennie a ker¿leti dr·tok kºzºtt. 

 
A programoz§s sor§n be kell §ll²tani a ter¿letek m®ret®t ®s az 
el®r®s¿khºz sz¿ks®ges leggyorsabb ir§nyt (az ·ramutat· 
j§r§s§val megegyezŖ vagy ellent®tes ir§nyban), valamint a 
m§sodlagos ter¿let el®r®s®hez sz¿ks®ges m®ternyi vezet®k 
sz§m§t. 

 
 
 
 

 
Ha a fent eml²tett minimumkºvetelm®nyek nem teljes¿lnek, 
azaz a ter¿letet olyan emelkedŖ vagy lejtŖ v§lasztja el, 
amelynek jellemzŖit a robot nem tudja kezelni, vagy egy §tj§r· 
(folyos·), amely keskenyebb, mint 70 cm (27,56ò) a ker¿let 
sz®l®tŖl a ker¿let sz®l®ig, akkor a gyep ezen ter¿lete Ăz§rt 
ter¿letnekò minŖs¿l. Aòz§rt ter¿let" jelºl®s®hez a kimenŖ ®s a 
bejºvŖ hat§rol· huzalokat ugyanabban a s§vban, legfeljebb 1 
cm (0,40ò) t§vols§gban kell lefektetni. Ebben az esetben a 
robot nem k®pes ºn§ll·an el®rni a ter¿letet, ®s a ĂZ§rt ter¿letek 
kezel®seò c²mŤ fejezetben le²rtak szerint kell kezelni. A Ăz§rt 
ter¿letekò kezel®se csºkkenti a robot §ltal ºn§ll·an kezelhetŖ 
n®gyzetm®terek sz§m§t. 

HU 

A hat§rol· dr·t 
fektet®s®re 
szolg§l· 

min. 70 cm / 27,56ò 

min. 70 cm / 27,56ò 

 
 
 

ELSŕDLEGES TER¦LET 
 
 

folyos·, amelynek minim§lis 

§tj§r·ja 70 cm / 27,56ò a sz®lek 

kºzºtt. 
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4. Ha a munkater¿leten bel¿l vagy k²v¿l van j§rda vagy kocsifelhajt·, amely a gyep szintj®n van, akkor a ker¿leti dr·tot a j§rda 
sz®l®tŖl 5 cm (1,96ò) t§vols§gra fektesse le. A robot kiss® kiemelkedik a gyepbŖl, ®s az ºsszes f¿vet leny²rja. Ha a j§rda 
f®mbŖl k®sz¿lt, vagy ha van rajta f®m csatornafed®l, zuhanylemez vagy elektromos vezet®kek, a robot meghib§sod§s§nak 
®s a hat§rol· vezet®k zavarainak elker¿l®se ®rdek®ben a hat§rol· dr·tot legal§bb 25 cm (9,84ò) t§vols§gra fektesse le a 
f®mt§rgyakt·l. 

 

 

Az ábra egy példát mutat a munkaterületen belüli és a munkaterület kerületén lévő elemekről, valamint a 
határoló drót helyes fektetéséhez követendő távolságokról. Jelölje meg a vasból vagy más fémből készült 
elemek (lefolyófedelek, elektromos csatlakozások stb.) határát, hogy megakadályozza a határoló drót jelének 
zavarását. 

 

 
 

Ha a munkater¿leten bel¿l vagy k²v¿l akad§ly van, p®ld§ul egy j§rda vagy fal, a hat§rol· dr·tot legal§bb 30 cm (11,81ò) t§vols§gra 
kell elhelyezni az akad§lyt·l. Nºvelje a t§vols§got a hat§rol· dr·t ®s az akad§ly kºzºtt; ha nem szeretn®, hogy a robot nekimenjen 
az akad§lynak, helyezze a hat§rol· dr·tot legal§bb 35 cm (13,78ò) t§vols§gra az akad§lyt·l. A szeg®lyhez kºzeli ®s a 
meghat§rozott munkater¿leten k²v¿li f¿vet fŤny²r·val vagy boz·tv§g·val lehet lev§gni. 

 

 

Ha a munkater¿leten bel¿l vagy k²v¿l vir§g§gy§s, sºv®ny, ki§ll· gyºkerŤ nºv®ny, 2 cm-es kis §rok vagy 2 cm-es kis j§rda van, 
a ker¿leti dr·tot legal§bb 25 cm (9,84ò) t§vols§gra kell elhelyezni az akad§lyt·l, hogy a robot vagy az akad§ly ne s®r¿ljºn meg. 
A munkater¿leten bel¿l l®vŖ fŤ lev§ghat· ®s befejezhetŖ fŤny²r·val vagy boz·tv§g·val. 
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Ha a munkater¿leten bel¿l vagy k²v¿l medence, t·, szakad®k, §rok, l®pcsŖ vagy kºz¼t tal§lhat·, amelyet nem v®d kºnnyen 
§tj§rhat· ker²t®s vagy fal, a hat§rol· dr·tot a peremtŖl legal§bb 90 cm-re (35,43 h¿velyk) kell felszerelni. Annak ®rdek®ben, hogy 
a hat§rol· dr·tot a lehetŖ legkºzelebb telep²ts¿k a v§g§si ter¿let sz®l®hez, javasoljuk, hogy kºzter¿letekkel szomsz®dos 
esetekben nehezen §tj§rhat· ker²t®st, egy®b esetekben pedig legal§bb 15 cm magas ker²t®st telep²ts¿nk. Ez lehetŖv® teszi, 
hogy a hat§rol· dr·tot az elŖzŖ bekezd®sekben le²rt t§vols§gokra fektess¿k le. 

 

 

Gondosan tartsa be a füzetben megadott távolságokat és lejtéseket, hogy garantálja a robot kiváló telepítését 
és megfelelő működését. Növelje a távolságot legalább 30 cm-rel (11,81”) lejtő vagy csúszós talaj esetén. 

 

 
 

Az ¿t®seknek ellen§ll· akad§lyokat, mint p®ld§ul a munkater¿leten bel¿l l®vŖ f§kat, bokrokat vagy ®les sz®lekkel nem rendelkezŖ 
oszlopokat nem kell kºr¿lhat§rolni. A robot nekimegy az akad§lynak ®s ir§nyt v§ltoztat. Ha nem szeretn®, hogy a robot 
akad§lyokba ¿tkºzzºn, ®s a biztons§gos ®s csendes mŤkºd®s ®rdek®ben minden rºgz²tett akad§lyt el kell hat§rolni. Az enyh®n 
lejtŖs akad§lyokat, p®ld§ul az vir§gcserepeket, kºveket vagy ki§ll· gyºkerŤ f§kat a v§g·k®s ®s az akad§lyok v®delme ®rdek®ben 
el kell hat§rolni. 
Az akad§ly hat§r§nak kijelºl®s®hez a hat§rolni k²v§nt objektumhoz legkºzelebbi k¿lsŖ hat§rpontb·l induljon ki, ®s a hat§rol· 
dr·tot ¼gy rendezze el, hogy az el®rje az akad§lyt, megker¿lje azt, majd az elŖzŖ bekezd®sekben le²rt szab§lyos t§vols§gokat 
betartva az elŖzŖ ¼tvonalon haladjon vissza. Fedje §t a kimenŖ ®s a bejºvŖ dr·tot ¼gy, hogy ugyanaz alatt a csap alatt haladjanak 
§t, ez lehetŖv® teszi, hogy a robot §thaladjon a hat§rol· dr·ton. 
A robot megfelelŖ mŤkºd®s®hez a minim§lis §tfed®si hossz nem lehet nagyobb 70 cm-n®l (27,56ò), hogy a robot szab§lyosan 
mozoghasson. 
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A HATÁROLÓ DRÓT TELEPÍTÉSE 
 

 

A hat§rol· dr·t lehet fºldbe §sott vagy a fºldre fektetett. Ha van dr·tfektetŖ 

g®pe, akkor a nagyobb v®delem ®rdek®ben jobb, ha a dr·tot betemetik. 

EllenkezŖ esetben a vezet®ket az al§bbiakban le²rtak szerint a fºldre kell 

szerelni a mell®kelt csapokkal. 
 

 

Kezdje el a határoló drót fektetését a töltőállomás 
telepítési helyétől, hagyjon néhány métert, hogy a 
végső fázisban a tápegységhez való 
csatlakoztatáskor méretre vágható legyen. 

 
 
 
 
 
 

Határoló drót 

V§gja le a f¿vet a lehetŖ legalacsonyabbra fŤny²r·val vagy 
boz·tv§g·val a teljes ¼t ment®n, ahol a k§belt lefektetik. Ez 
megkºnny²ti a k§bel fºldbe tºrt®nŖ lefektet®s®t, ®s csºkkenti 
annak kock§zat§t, hogy a robot megs®rtse a szigetel®st. 

 
1. Helyezze el a dr·tot az ·ramutat· j§r§s§val megegyezŖ 
ir§nyban a teljes ¼tvonal ment®n, ®s rºgz²tse a mell®kelt 
csapokkal, ¿gyelve arra, hogy az egyes csapok kºzºtt 
legfeljebb 100 cm (39,37 h¿velyk) t§vols§g legyen. A dr·tnak 
®rintkeznie kell a talajjal, hogy a robot ne s®r¿ljºn meg, mielŖtt 
a fŤ befedi. 

- A hat§rol· dr·t fektet®s®n®l kºvesse a vir§g§gy§sok kºr¿li 
telep²t®si ir§nyt, azaz az ·ramutat· j§r§s§val ellent®tes 
ir§nyt. 

- Az ²ves szakaszokon ¼gy rºgz²tse a dr·tot, hogy ne 
csavarodjon, hanem sz®pen gºrb¿ljºn (20 cm-es sug§rral). 

 

 
 

Elásott vezeték 

1. Ćsson egyenletes bar§zd§t a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787-1,181ò). 
 

2. Helyezze el a dr·tot az ·ramutat· j§r§s§val megegyezŖ ir§nyban, n®h§ny centim®teres m®lys®gben a p§lya ment®n. Ne 
§ssa be a vezet®ket 5 cm-n®l m®lyebbre, hogy ne csºkkenjen a robot §ltal felvett jel minŖs®ge ®s intenzit§sa. 

 

3. A dr·t lefektet®se sor§n sz¿ks®g lehet arra, hogy a dr·tot n®h§ny ponton a mell®kelt csapokkal rºgz²ts¿k, hogy a fºlddel 
val· lefed®skor a hely®n maradjon. 

4. Fedje be az ºsszes dr·tot fºlddel, ®s gyŖzŖdjºn meg r·la, hogy a dr·t feszesen marad a fºldben. 

 
Fontos 
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A hat§rol· dr·t csatlakoztat§sa 
 
Haszn§ljon eredeti kºt®st, ha a telep²t®s befejez®s®hez egy m§sik 
hat§rol· dr·tra van sz¿ks®g. 

 
A dr·t mindk®t v®g®t helyezze be a kºt®sbe, ¿gyelve arra, hogy a 
huzalok teljesen be legyenek helyezve, hogy a v®gek mindk®t 
oldalon l§that·ak legyenek. Nyomja le teljesen a gombot a felsŖ 
oldalon egy fog· seg²ts®g®vel. 

 

 

- A biztonságos elektromos csatlakozás 
érdekében csak eredeti csatlakozókat 
használjon. 

- Ne használjon szigetelőszalagot vagy más 
típusú, nem megfelelő szigetelést biztosító 
kötéseket (fülkék, csatlakozók stb.). Egy idő 
után a talajnedvesség oxidációt okoz, és 
megszakítja a határoló drótot. 

 
 
 

 

AZ AKKUMULÁTOR TÖLTÉSE AZ ELSŐ HASZNÁLAT SORÁN 
 

 

1. Helyezze a robotot a tºltŖ§llom§sba. 
 

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v§rjon n®h§ny 
m§sodpercet, am²g a robot teljesen bekapcsol. 

 

3. A tºltŖ§llom§s felismer®sekor az akkumul§tor LED-je 
narancss§rg§ra v§lt ®s n®h§ny m§sodpercig folyamatosan 
vil§g²t. 

 

4. GyŖzŖdjºn meg r·la, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva, 
sz¿ks®g eset®n nyomja meg az AUTO gombot a 
kikapcsol§s§hoz. 

 

5. A tºlt®s v®g®n a robot haszn§lhat·, vagy beprogramozhat· az 
elsŖ ind²t§shoz (l§sd ĂProgramoz§si m·dò). 

 

 

Első használat során legalább 4 órán keresztül 
töltse az akkumulátorokat. 
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BEÁLLÍTÁSI JAVASLATOK 
 

 

  

A felhasználónak az ebben a kézikönyvben leírt eljárások szerint kell elvégeznie a beállításokat. Ne végezzen 
olyan beállításokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikönyvben. A jelen kézikönyvben 
kifejezetten nem jelzett speciális beállításokat csak a gyártó által felhatalmazott szervizközpont munkatársai 
végezhetik el. 

 
 

 

MOTOROS PENGÉVEL FELSZERELT ROBOTOK VÁGÁSI MAGASSÁGÁNAK ÁLLÍTÁSA 

 
 

A v§g§si magass§g be§ll²t§sa az okostelefonon l®vŖ alkalmaz§son kereszt¿l tºrt®nik, amelyrŖl az A MEN¦ EL£R£SE AZ 
ALKALMAZĆSON KERESZT¦L c. fejezetben olvashat. 

 

SETUP MENU -> CUTTING HEIGHT ADJUSTMENT. 
 

 

Ne használja a robotot olyan fű nyírására, amely 1 cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vágópenge. A 
vágási magasságot fokozatosan csökkentse. Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalább 1 cm-rel (0,40”) 
csökkentse a magasságot, amíg el nem éri az ideális magasságot. 

  
 

MANUÁLIS PENGEÁLLÍTÁSSAL FELSZERELT ROBOTOK VÁGÁSI MAGASSÁGÁNAK 

ÁLLÍTÁSA 

 
 

A penge v§g§si magass§g§nak be§ll²t§sa elŖtt gyŖzŖdjºn meg r·la, hogy a robot ki van kapcsolva (l§sd ĂRobot biztons§gi 
le§ll²t§saò). 

 

 

A kézsérülések elkerülése érdekében használjon védőkesztyűt. 
 

1. Ford²tsa meg a robotot, ®s helyezze ¼gy, hogy ne tegye tºnkre a fedelet. 
 

2. Ford²tsa el a konzolt (E) az ·ramutat· j§r§s§val megegyezŖ 
ir§nyba a mell®kelt kulccsal. 

 

3. Emelje fel vagy engedje le a v§g·egys®get (D) a k²v§nt v§g§si 
magass§g be§ll²t§s§hoz. Az ®rt®k a mell®kelt kulcson 
tal§lhat· sk§la seg²ts®g®vel m®rhetŖ. 

 

 

Ne használja a robotot olyan fű nyírására, amely 1 
cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vágópenge. 
A vágási magasságot fokozatosan csökkentse. 
Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalább 1 cm-rel 
(0,40”) csökkentse a magasságot, amíg el nem éri 
az ideális magasságot. 

 

4. A be§ll²t§s elv®gz®se ut§n ford²tsa el a konzolt (E) az 
·ramutat· j§r§s§val ellent®tes ir§nyba. 

5. Ford²tsa vissza a robotot mŤkºd®si helyzetbe. 

BEÁLLÍTÁSOK 
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HASZNÁLATI KÖVETELMÉNYEK 
 

 

 

- Ha először használja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikönyvet, és győződjön meg róla, 
hogy teljesen megértette azt, különösen a biztonsági ajánlásokat. 

- A robotot csak a gyártó által leírt rendeltetésszerű használatra használja, és ne manipuláljon semmilyen 
berendezést, hogy más működési teljesítményt érjen el. 

- Ne használja a robotot és a perifériás egységeket rossz időjárási körülmények között, különösen, ha 
fennáll a villámcsapás veszélye. 

 

 
 

A VEZÉRLŐPANEL LEÍRÁSA ÉS A MENÜ ÁTTEKINTÉSE 
 

Az §br§n a g®p kezelŖszerveinek elhelyezked®se l§that·. 

STOP. 
Nyomja meg a robotfŤny²r· biztons§gos le§ll²t§s§hoz. 
Csak kºzvetlen vesz®ly eset®n ®s a robot 
karbantart§s§hoz haszn§lja. 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

Nyomja meg a robot be- ®s kikapcsol§shoz. 

 

Nyomja meg az automatikus mŤkºd®s 
enged®lyez®s®hez vagy letilt§s§hoz. 
Automatikus ¿zemm·dban a robot a kºvetkezŖ 
oldalakon le²rt program szerint van programozva. 

 
           AUTO 

 
Off: Manu§lis ¿zemeltet®s. 
A kºvetkezŖ helyre rºgz²tve: Automatikus ¿zemeltet®s. 

 
Akkumul§tor tºltºtts®gi szintje. 

 

 

 
 

MŤkºd®si hib§k. L§sd az al§bbi fejezetet: 
ĂHIBAELHĆRĉTĆSò 

 

 

Robot a töltőállomáson (AUTO LED kikapcsolva) 

 
Nyomja meg egy manu§lis munkaciklus ind²t§s§hoz. Ha az akkumul§tor megfelelŖen fel van tºltve, ®s az AUTO LED 
nem vil§g²t, a robot elind²t egy munkaciklust. Amikor a munkaciklus befejezŖdik, visszamegy a tºltŖ§llom§sra. 

 

Robot a kertben 
 

A robot mozg§sa kºzben felf¿ggeszti a kasz§l§si mŤveletet, ®s a robotot k®szenl®ti ¿zemm·dba helyezi. 

Ha a robot k®szenl®ti §llapotban van, ez lehetŖv® teszi a ny²r§s folytat§s§t. 

Visszat®r a tºltŖ§llom§sra, ®s az ĂAUTOò LED §llapot§t·l f¿ggŖen folytatja az automatikus vagy k®zi mŤveleteket. 

HASZNÁLAT ÉS KEZELÉS 

Fontos 
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BEÁLLÍTÁS 
 

 
A be§ll²t§si elj§r§st a robot elsŖ ind²t§sakor, illetve hosszabb ideig tart· inakt²v §llapot ut§n kell elv®gezni. 

 

Å GyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a v§gand· gyepfel¿let olyan magasan van-e, hogy a robot megfelelŖ mŤkºd®s®hez megfelelŖ 
legyen (l§sd a mŤszaki le²r§st). 

Å Ćll²tsa be a v§g§si magass§got a k²v§nt m·don (l§sd ĂA v§g§si magass§g be§ll²t§saò). 
 

Å GyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a munkater¿letet helyesen jelºlt®k ki, ®s hogy a robot szab§lyos mŤkºd®s®t nem akad§lyozz§k 
ĂA munkater¿let hat§rainak elŖk®sz²t®se ®s kijelºl®seò c²mŤ r®szben ®s a kºvetkezŖ szakaszokban le²rtak szerint. 

Å GyŖzŖdjºn meg r·la, hogy a kertben nincsenek nagy t·cs§k a heves esŖz®sek miatt. 
 

Å Helyezze a robotot a tºltŖ§llom§sba. 
 

Å Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v§rjon n®h§ny m§sodpercet, am²g a robot teljesen bekapcsol. 
 

Å Az akkumul§tor LED-je narancss§rg§ra v§lt, ®s n®h§ny m§sodpercig folyamatosan vil§g²t, mivel felismeri a tºltŖ§llom§st. 
 

Å A robot k®szen §ll a haszn§latra. Nyomja meg az ĂAUTOò gombot az automatikus vagy manu§lis mŤkºd®s kiv§laszt§s§hoz. 
 
 
 

A robot működtetése kézi üzemmódban „AUTO LED kikapcsolva" üzemmódban 
 

Å Ha az akkumul§tor teljesen feltºltŖdºtt, nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus elind²t§s§hoz. Amikor az 
akkumul§tor kapacit§sa kimer¿l, a robot visszat®r a tºltŖ§llom§sra. 

Å Ha a kertet m®g nem kasz§lta le teljesen, v§rjon, am²g az akkumul§tor teljesen feltºltŖdik, majd ind²tson el egy ¼j 
munkamenetet. 

 

Å A jobb eredm®ny ®rdek®ben aj§nlott a robotot legal§bb minden m§sodik napon haszn§lni. 
 

Å Egyes robotfunkci·k alap®rtelmezett be§ll²t§sainak megv§ltoztat§s§hoz egyszerŤen tºltse le az ingyenes okostelefonos 
alkalmaz§st; l§sd a ĂHOZZĆF£R£S A MEN¦H¥Z AZ ALKALMAZĆSON KERESZT¦Lò c²mŤ r®szt. 

 
 
 

A robot működtetése kézi üzemmódban „AUTO LED bekapcsolva" üzemmódban 
 

Å Az automata ¿zemm·dnak kºszºnhetŖen a robot a h®t minden napj§ra be van programozva. A mobilalkalmaz§son kereszt¿l 
ellenŖrizheti a be§ll²tott alap®rtelmezett idŖt. 

 

Å A munkaciklusok sz§m§t a robot az akkumul§tor kapacit§sa alapj§n automatikusan kezeli. Automatikus ¿zemm·dban a robot 
kil®p a tºltŖ§llom§sr·l, hogy elv®gezze a munkaciklust, majd visszat®r, hogy feltºltŖdjºn, ®s ha sz¿ks®ges, ism®t folytassa a 
munk§t. 

 

Å A munkaidŖ ®s egy®b funkci·k alap®rtelmezett be§ll²t§sainak m·dos²t§s§hoz egyszerŤen tºltse le az ingyenes okostelefonos 
alkalmaz§st; l§sd a ĂHOZZĆF£R£S A MEN¦H¥Z AZ ALKALMAZĆSON KERESZT¦Lò c²mŤ r®szt. 

HU 
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A ROBOT HASZNÁLATA ZÁRT TERÜLETEKEN TÖLTŐÁLLOMÁS NÉLKÜL 
 

 
A robot Ăz§rt ter¿letò ¿zemm·dban tºrt®nŖ ind²t§sa olyan z§rt ter¿letek ny²r§s§ra szolg§l, amelyeket a hat§rol· dr·t hat§rol el, 
®s nincs azon tºltŖ§llom§s. 

 

 

Biztonságosan állítsa le a robotot (lásd „Robot biztonsági leállítása”), és a mellékelt fogantyú segítségével 
vigye el. Ne fogja meg a robotot a testénél fogva, és mindig használja a mellékelt fogantyút. 

 
1. Helyezze el a robotot a munkater¿leten bel¿l, legal§bb 100 cm 
(39,37 in.) t§vols§gra a hat§rol· dr·tt·l ®s minden m§s 
akad§lyt·l. 

 

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v§rjon n®h§ny 
m§sodpercet, am²g a robot teljesen bekapcsol. Kºvesse a 
kijelzŖn megjelenŖ utas²t§sokat, ®s k®r®sre adja meg a jelsz·t. 

 

3. Kapcsol·djon a robothoz az okostelefonj§n l®vŖ alkalmaz§s 
seg²ts®g®vel, ®s v§lassza ki a gombot. 

4. V§lassza ki a Ăz§rt ter¿letò gombot. 
 

5. Ćll²tsa be a munkaciklus v®g®nek idŖpontj§t, ®s v§lassza az ĂOKò lehetŖs®get. 
 

A munkaciklus v®g®n §ll²tsa le a robotot biztons§gos kºr¿lm®nyek 
kºzºtt (l§sd ĂRobot biztons§gi le§ll²t§saò), ®s vigye vissza a 
tºltŖ§llom§s ter¿let®re. 

 
Ćll²tsa vissza a robot norm§l mŤkºd®s®t az ĂELSŕ INDĉTĆSò 
fejezetben le²rtak szerint. 

 
 
 

 

HOZZÁFÉRÉS A MENÜHÖZ AZ ALKALMAZÁSON KERESZTÜL 
 

 
A robot be®p²tett Bluetooth-eszkºzzel rendelkezik, amely lehetŖv® teszi az okostelefon seg²ts®g®vel tºrt®nŖ programoz§st ®s 
ir§ny²t§st. 

 
Tºltse le az Android ®s iOS alkalmaz§st okostelefonj§ra a term®k weboldal§r·l. Ind²tsa el az alkalmaz§st, ®s kºvesse a var§zsl·t 
a robot ®s a k®sz¿l®k p§ros²t§s§hoz. 

A gy§ri PIN-k·d Ă0000ò A robot biztons§goss§ t®tele ®rdek®ben a lehetŖ leghamarabb 

v§ltoztassa meg a PIN-k·dot. Az alkalmaz§s a kºvetkezŖket teszi lehetŖv®: 
Å M·dos²tja az automatikus norm§l munkaidŖt. 
Å Be§ll²tja az esŖ®rz®kelŖ mŤkºd®s®t. 
Å Be§ll²tja az indul§si pontokat a m§sodlagos ter¿let optim§lis kezel®se ®rdek®ben. 
Å M·dos²tja a jelsz·t. 
Å Elk¿ldi a Start / Pause / Home parancsot. 
Å Vezesse a robotot a v§g§s sor§n. 
Å A robot §llapot§nak, riaszt§sainak ®s esetleges hib§inak megjelen²t®se. 

 
 

 

A FELHASZNÁLÓI MENÜ BEÁLLÍTÁSA AZ ALKALMAZÁSON KERESZTÜL 
 

 
Ind²tsa el az alkalmaz§st okostelefonj§r·l, ®s a ĂSetupò funkci·val l®pjen a robot programoz§si men¿j®be. 

 
Kºvesse a rendelkez®sre §ll· programoz§si funkci·kat ºsszefoglal· bevezet®st. Az egyes funkci·k r®szleteit az §raml§si 
diagramot kºvetŖ oldalakon tal§lja. A csillaggal (*) jelºlt funkci·k csak egyes modellekn®l §llnak rendelkez®sre. L§sd a ĂMŤszaki 
specifik§ci·kò t§bl§zatot. 

 
Veszély - Vigyázat 
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MENÜBEÁLLÍTÁSOK – PROGRAMOZÁSI ÜZEMMÓD 
 

 
Ind²tsa el az alkalmaz§st okostelefonj§r·l, ®s a ĂSETTINGS" funkci·val l®pjen be a robot programoz§si men¿j®be. 

 
Kºvesse a rendelkez®sre §ll· programoz§si funkci·kat ºsszefoglal· bevezet®st. Az egyes funkci·k r®szleteit az §raml§si 
diagramot kºvetŖ oldalakon tal§lja. A csillaggal (*) jelºlt funkci·k csak egyes modellekn®l §llnak rendelkez®sre. L§sd a ĂMŤszaki 
specifik§ci·kò t§bl§zatot. 

Dátum és idő beállításai 
LehetŖv® teszi a robot d§tum§nak ®s idej®nek be§ll²t§s§t. Ezek §ltal§ban 
automatikusan be§ll²t·dnak, amikor csatlakozik a robothoz. 

 
 
 

Robot 
beállításai 

 
 

Ez lehetŖv® teszi a robot munk§j§val kapcsolatos ºsszes be§ll²t§s, p®ld§ul a 
heti munkaciklus ®s a tºltŖ§llom§sra val· visszat®r®s idŖpontj§nak el®r®s®t. 

 
 

 

Profil 
beállításai 

 
 

Ak§r 3 k¿lºnbºzŖ munkaprofil is be§ll²that·, hogy megfeleljen az egyedi 
kasz§l§si ig®nyeknek, vagy hogy a kertet szabadon hagyja a robot. 

 
 

 

Heti munkarend 
 
 

Ez lehetŖv® teszi az egyes munkaciklusok idej®nek megv§laszt§s§t 
(maximum 
4) a h®t minden egyes napj§ra, valamint a ny²rand· ter¿letek ®s a gyep 
sz®l®nek meghat§roz§s§t. 

 
 
 

Egyetlen nap be§ll²t§sai gyorsan §tm§solhat·k a h®t ºsszes tºbbi napj§ra. 
 

Csak nyomja meg ®s tartsa lenyomva az adott napra be§ll²tott idŖpontokat 
(zºld s§v a bal oldali k®pen), ®s megjelenik egy k®pernyŖ, ahol kiv§laszthatja 
a h®t tºbbi napj§t, amelyekre ugyanezeket az idŖpontokat szeretn® 
alkalmazni. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Aj§nlott munkaidŖ modell ®s kertm®ret szerint 
 

Modell m² (ft²) T1 T2 T3 

DX2.5 400 (4304) 10:00 - 12:00 14:00 - 16:00  
DX2.5 800 (8608ò) 10:00 - 16:30   
DX2.5 1400 (15069ò) 09:00 - 18:00   
LX2.5 800 (8608ò) 10:00 - 12:00 14:00 - 16:00  
LX2.5 1400 (15069ò) 10:00 - 13:00 15:00 - 18:00  
LX2.5 1800 (19374ò) 10:00 - 16:00 18:00 - 22:00  
DX2.9 1800 (19374ò) 9:00 - 14:30 16:00 - 19:00  
DX2.9 2500 (26909ò) 9:00 - 11:30 14:00 - 16:30 19:00 - 21:30 

LX2.9 2500 (26909ò) 10:00 - 13:00 16:00 - 19:00  
LX2.9 3500 (37673ò) 8:00 - 13:00 17:00 - 22:00  
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Töltési beállítások  
 

A robot ®s a hat§rol· dr·t kºzºtti t§vols§g be§ll²t§sa a visszat®r®s sor§n a 
be§ll²tott munkater¿leteknek megfelelŖen. 

 
 

 

Esőérzékelő beállításai 
 
 

Be- vagy kikapcsolja az esŖ®rz®kelŖt. Az §llom§sr·l k®sleltetett ind²t§st is 
be§ll²that, ha esŖt ®szlel. 

 
 

 
A vágási magasság beállítása  

 
A k²v§nt v§g§si magass§g be§ll²t§sa. 

 

 
 

Kert beállításai 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

Telepítési beállítások 
 

 
 

 
Nyelvi opciók 

 
 

A robot el®rheti ®s kezelheti az egyes munkater¿letek be§ll²t§sait; a 
rendelkez®sre §ll· be§ll²t§sok a kºvetkezŖk: 

• Size: a munkater¿let hozz§vetŖleges m®rete 

• Distance: a robot §ltal a ter¿let el®r®s®hez megtett t§vols§g. 

• Direction: az ·ramutat· j§r§s§val megegyezŖ vagy ellent®tes ir§nyba az 
adott ter¿let el®r®s®hez 

• Távolság a vezetéktől: A robot t§vols§ga a hat§rol· dr·tt·l, amikor 
megkºzel²ti a m§sodlagos ter¿letet. 

• ECO mód: Ha aktiv§lva van, a robot csºkkenti a munkaidŖt, ha azt 
®rz®keli, hogy a gyepet m§r leny²rt§k. 

 

 
LehetŖv® teszi a kºvetkezŖ telep²t®si param®terek m·dos²t§s§t: 

• Dr·t kil®p®se: a robot kil®p®si t§vols§g§t §ll²tja be a hat§rol· dr·thoz 
k®pest. 

• Air Marker: megv§ltoztatja a t§vols§got, amelyen a robot felismeri a 
tºltŖ§llom§s jel®t. 

• Docking Shift: a robot jobb kºzpontos²t§sa ®rdek®ben a tºltŖ§llom§sra 
val· visszat®r®skor be§ll²tja a hat§rol· dr·t eltol§s§t. 

 

 
LehetŖv® teszi a robot nyelv®nek, d§tum§nak, idŖpontj§nak ®s t§vols§g-
form§tum§nak m·dos²t§s§t. 

 

 
 

 

Biztonság 

 
 

LehetŖv® teszi a robot ind²t§si jelszav§nak ®s a billentyŤzetz§r funkci·j§nak 
m·dos²t§s§t. 

 
 

 

Jelszó módosítása 
 
 

LehetŖv® teszi a robot ind²t§si jelszav§nak m·dos²t§s§t. Ez a kombin§ci· akkor 
is haszn§latos, amikor egy ¼j okostelefont p§ros²t a robothoz. 

 

HU 
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Billentyűzár  

A z§rol§si funkci· enged®lyez®s®vel nem lehet a billentyŤzet seg²ts®g®vel 
parancsokat adni a robotnak; a robot ind²t§s§hoz vagy feltºlt®sre k¿ld®s®hez 
kºzvetlen¿l a telefonon l®vŖ alkalmaz§sb·l kell a megfelelŖ parancsot 
haszn§lni. 

 

 
 

Hang beállításai 
 
 

LehetŖv® teszi a robot hangjelz®seinek be- ®s kikapcsol§s§t. 

 

 
 

 

Visszaállítás 
 
 

Vissza§ll²tja az ºsszes be§ll²t§st a gy§ri alapbe§ll²t§sokra. 
 
 
 
 
 

 

A „CONNECT MODULE” KONFIGURÁLÁSA 
 

 

A robotban tal§lhat· Connect modul lehetŖv® teszi a GSM- ®s GPS-h§l·zatokhoz val· csatlakoz§st a relat²v antenn§n kereszt¿l, 
²gy t§volr·l ellenŖrizheti a robot §llapot§t. LehetŖv® teszi tov§bb§, hogy bizonyos parancsokat adjon, vagy hogy a t®rk®pen l§ssa 
a robot p§ly§j§t. 

 

A kiv§lasztott robot modellj®tŖl ®s konfigur§ci·j§t·l f¿ggŖen a Connect modul tartoz®kk®nt vagy k¿lºn megv§s§rolhat·.  Az 
al§bbiakban a Connect modul konfigur§l§s§ra ®s aktiv§l§s§ra vonatkoz· utas²t§sokat tal§lja. 

 

Connect modullal felszerelt robot 
 

Å Tºltse le az Ambrogio Remote alkalmaz§st okostelefonj§ra 
 

Å Miut§n megnyitotta, adja hozz§ a robotot a Ă+ò gombra kattintva. 
 

Å A k®sz¿l®k p§ros²t§sa ut§n elŖfordulhat, hogy a robotszoftver friss²t®s®re lesz sz¿ks®g. 
 

Å A szoftver friss²t®se ut§n a rendszer automatikusan megk®rdezi, hogy k²v§nja-e konfigur§lni a Connect modult; folytassa a 
konfigur§l§st. 

 

Å Ha befejezte az eszkºz regisztr§l§s§t a Connect modulhoz, megjelenik a Geofence konfigur§ci·s k®pernyŖ; v§lassza ki a 
k²v§nt be§ll²t§sokat. 

Å A Connect modul helyesen lett konfigur§lva 
 
 

Connect modul mint opcionális tartozék 
 

Å Tºltse le az Ambrogio Remote alkalmaz§st okostelefonj§ra 
 

Å Miut§n megnyitotta, adja hozz§ a robotot a Ă+ò gombra kattintva. 
 

Å Kattintson a robot k®pernyŖj®n fel¿l tal§lhat· Be§ll²t§sok men¿re 
 

Å V§lassza a ĂConfigure Connect Moduleò lehetŖs®get a robot regisztr§ci·s elj§r§s§nak elind²t§s§hoz az okostelefonj§n. 
 

Å A regisztr§ci· v®g®n megk®rj¿k, hogy konfigur§lja a Geofence funkci·t; v§lassza ki a k²v§nt be§ll²t§sokat. 
 

Å A Connect modul helyesen lett konfigur§lva 

HU 
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A ROBOT BIZTONSÁGI LEÁLLÍTÁSA 
 

 
Haszn§lat kºzben sz¿ks®gess® v§lhat a robot le§ll²t§sa. Norm§l kºr¿lm®nyek kºzºtt a robot az ĂOFFò gombbal §ll²that· le. 
Vesz®ly eset®n vagy b§rmilyen karbantart§s elv®gz®sekor a robotot biztons§gos kºr¿lm®nyek kºzºtt meg kell §ll²tani, hogy 
megakad§lyozza a penge v®letlen elindul§s§t. Nyomja meg a ĂSTOPò gombot a robotfŤny²r· biztons§gos le§ll²t§s§hoz. H¼zza 
ki a h§l·zati dug·t a csatlakoz·b·l. 

 

 

A robot biztonsági leállítása karbantartási és 
javítási munkák elvégzésekor (például: pengecsere, 
tisztítási műveletek stb.) szükséges. 

A kezd®shez j§rjon el a jelzett m·don: 

- igaz²tsa a robotot a tºltŖ§llom§sba. 

- nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v§rjon n®h§ny 
m§sodpercet, am²g a robot teljesen bekapcsol. 

- nyomja meg a START/PAUSE gombot a 
munkaciklus elind²t§s§hoz. 

 
 
 
 
 
 

 

HOSSZAN TARTÓ INAKTIVITÁS ÉS ÚJRAINDÍTÁS 
 

 
A robot hossz¼ ideig tart· inakt²v §llapot§t kºvetŖen ®s a kasz§l§si szezon elŖtt el kell v®gezni egy sor mŤveletet, hogy az 
¼jrafelhaszn§l§skor garant§ltan megfelelŖen mŤkºdjºn. 

 

1. Téli tárolás előtt töltse fel teljesen az akkumulátort. ¥t havonta legal§bb egyszer tºltse fel az akkumul§tort. 
 

2. A rutinkarbantart§st hivatalos m§rkakereskedŖvel v®geztesse. Ez elengedhetetlen a robot j· §llapotban tart§s§hoz. A 
seg²ts®gny¼jt§si szolg§ltat§s §ltal§ban a kºvetkezŖ mŤveleteket foglalja mag§ban: 

• a robot, a v§g·k®s ®s az ºsszes tºbbi mozg· alkatr®sz teljes tiszt²t§sa; 
• a robot belsej®nek tiszt²t§sa; 
• a robot mŤkºd®s®nek ellenŖrz®se; 
• az elhaszn§l·dott alkatr®szek, p®ld§ul a v§g·k®s, a kef®k ellenŖrz®se ®s sz¿ks®g eset®n cser®je (csak kef®s motorral 
felszerelt robotokn§l); 

• az akkumul§tor kapacit§s§nak ellenŖrz®se; 
• sz¿ks®g eset®n a kereskedŖ ¼j szoftvert is feltºlthet. 

3. Tiszt²tsa meg pontosan a robotot ®s a tºltŖ§llom§st (l§sd ĂA robot tiszt²t§saò). 
 

4. EllenŖrizze az elhaszn§l·dott vagy s®r¿lt alkatr®szeket, p®ld§ul a v§g·peng®t ®s ®rt®kelje azok cser®j®nek sz¿ks®gess®g®t. 
 

5. A robotot v®dett ®s sz§raz helyen, 10Á ®s 20Á C kºzºtti kºrnyezeti hŖm®rs®kleten, idegen elemek (gyermekek, §llatok, egy®b 
idegen t§rgyak stb.) elŖl elz§rva t§rolja. A robotot 20 ÁC alatti hŖm®rs®kleten t§rolja, hogy csºkkentse az akkumul§torok 
automatikus lemer¿l®s®t. 

6. H¼zza ki a h§l·zati dug·t (A) a csatlakoz·b·l. 
 

7. Fedje le a tºltŖ§llom§st (C), hogy megakad§lyozza az idegen anyagok (levelek, pap²r stb.) bejut§s§t, valamint az 
®rintkezŖlemezek meg·v§sa ®rdek®ben. 

 
Fontos 

HU 

 

ĂSTOPò GOMB (A) 
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Újraindítás 

MielŖtt a robotot hossz¼ ideig tart· inaktivit§s ut§n ¼jraind²tja, 
j§rjon el az al§bbiak szerint: 

 

1. csatlakoztassa a t§pcsatlakoz·t (A) az elektromosa 
csatlakoz§shoz. 

 

2. csatlakoztassa ¼jra a fŖ §ramell§t§st; 
 

3. igaz²tsa a robotot a tºltŖ§llom§sba; 
 

4. Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v§rjon n®h§ny 
m§sodpercet, am²g a robot teljesen bekapcsol. 

 

5. A tºltŖ§llom§s felismer®sekor az akkumul§tor LED-je 
narancss§rg§ra v§lt ®s n®h§ny m§sodpercig folyamatosan 
vil§g²t. 

6. a robot most m§r k®szen §ll a haszn§latra (l§sd ĂProgramoz§si 
m·dò). 

 
 
 

 
 

AZ AKKUMULÁTOR TÖLTÉSE HOSSZABB INAKTIVITÁS UTÁN 
 

 

 

 

Ne töltse a robotot robbanásveszélyes és 
gyúlékony környezetben. 

 

1. T§pl§lja meg §rammal a tºltŖ§llom§st, ®s gyŖzŖdjºn meg arr·l, 
hogy a lemezek tiszt§k. 

2. Igaz²tsa a robotot a tºltŖ§llom§sba. 
 

3. Nyomja meg az ON/OFF gombot, ®s v§rjon n®h§ny 
m§sodpercet, am²g a robot teljesen bekapcsol. 

 

4. A tºltŖ§llom§s felismer®sekor az akkumul§tor LED-je 
narancss§rg§ra v§lt ®s n®h§ny m§sodpercig folyamatosan 
vil§g²t. 

 

5. GyŖzŖdjºn meg r·la, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva, 
sz¿ks®g eset®n nyomja meg az AUTO gombot a 
kikapcsol§s§hoz. 

 

6. A tºlt®s v®g®n (kb. 6 ·ra eltelt®vel) nyomja meg az ĂOFFò 
gombot (C). 

 

7. A robotot v®dett ®s sz§raz helyen, 10Á ®s 20Á C kºzºtti 
kºrnyezeti hŖm®rs®kleten, idegen elemek (gyermekek, §llatok, 
egy®b idegen t§rgyak stb.) elŖl elz§rva t§rolja. 

 
Veszély - Vigyázat 

HU 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Jelenlegi t§pegys®g (A) 

 
 
 
 
 

TºltŖ§llom§s (C) 

ĂPLAY/PAUSEò GOMB 
(B) 

auto home ĂONò GOMB 
(A) auto ALER

T 

start 

pause 

ON ĂOFFò GOMB 
(C) 

OFF 
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ENERGIATAKARÉKOSSÁGI TIPPEK 
 

 
Az al§bbiakban n®h§ny hasznos kezel®si tan§csot tal§l a robot haszn§lata sor§n: 

 

- m®g a robot haszn§lat§r·l sz·l· megfelelŖ t§j®koztat§s ut§n is j· ºtlet, hogy az elsŖ haszn§lat sor§n szimul§ljunk n®h§ny 
tesztmanŖvert a parancsok ®s a fŖ funkci·k azonos²t§sa ®rdek®ben; 

- ellenŖrizze ®s rºgz²tse a fŖ alkatr®szek rºgz²tŖcsavarjait; 

- gyakran ny²rja a f¿vet, hogy elker¿lje a fŤ t¼lzott nºveked®s®t; 

- ne haszn§lja a robotot olyan fŤ ny²r§s§ra, amely 1 cm-n®l (0,40ò) magasabban van, mint a v§g·penge. Magas fŤ eset®n 
emelje fel a v§g·k®st, majd a kºvetkezŖ napokon fokozatosan engedje le; 

- ha a gyepen automata ºntºzŖrendszer van, programozza be a robotot ¼gy, hogy legal§bb egy ·r§val az ºntºzŖberendez®s 
bekapcsol§sa elŖtt visszat®rjen a tºltŖrendszerhez; 

- ellenŖrizze a talaj lejt®s®t, ®s gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a megengedett maxim§lis ®rt®keket nem l®pi t¼l a robot ®s a 
sz·r·fejek k§rosod§s§nak elker¿l®se ®rdek®ben; 

- aj§nlott a robotot ¼gy programozni, hogy ne dolgozzon tºbbet a sz¿ks®gesn®l, figyelembe v®ve a fŤ k¿lºnbºzŖ ®vszakok 
szerinti elt®rŖ nºveked®si ¿tem®t is, hogy ne tegye ki felesleges roml§snak ®s az akkumul§tor-®lettartam csºkken®s®nek; 

- a robot haszn§latakor a biztons§gi kock§zatok elker¿l®se ®rdek®ben gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy a munkater¿leten nincsenek 
emberek (k¿lºnºsen gyermekek, idŖsek vagy fogyat®kkal ®lŖk) ®s h§zi§llatok. A s®r¿l®s es®ly®nek minimaliz§l§sa 
®rdek®ben programozza a robotot ¼gy, hogy a nap megfelelŖ idŖszakaiban mŤkºdjºn. 

 

A gy§rt· nem garant§lja a robotfŤny²r· ®s m§s t²pus¼ vezet®k n®lk¿li rendszerek, p®ld§ul t§vir§ny²t·k, r§di·ad·k, akusztikus 
seg®deszkºzºk, fºld alatti elektromos ker²t®sek §llatok sz§m§ra vagy hasonl·k teljes kompatibilit§s§t. 

 

 

 
 

 

KARBANTARTÁSI JAVASLATOK 
 

 

 

A karbantartás során használja a gyártó által megadott egyéni védőfelszerelést, különösen a pengén végzett 
munkák során. Mielőtt bármilyen típusú karbantartást elvégezne, győződjön meg róla, hogy a robot ki van 
kapcsolva (lásd „Robot biztonsági leállítása”). 

 
 

 

ÜTEMEZETT KARBANTARTÁSOK TÁBLÁZATA 
 

 
 

GYAKORISÁG Alkatrész Karbantartás típusa Referencia 

 
 
 

 
Heti 

 

Penge 

Tiszt²tsa meg ®s ellenŖrizze 
a penge hat®konys§g§t. Ha 
a penge elgºrb¿lt vagy 
nagyon elhaszn§l·dott, 
cser®lje ki. 

 

L§sd ĂRobot tiszt²t§saò. 

L§sd ĂA penge cser®jeò 

Akkumul§tor tºltŖgombjai Tiszt²tsa meg ®s t§vol²tsa el a 
rozsd§t 

L§sd ĂRobot tiszt²t§saò. 

Csatlakoz·lemezek Tiszt²tsa meg ®s t§vol²tsa el a 
rozsd§t 

L§sd ĂRobot tiszt²t§saò. 

EsŖ®rz®kelŖ Tiszt²tsa meg ®s t§vol²tsa el a 
rozsd§t 

L§sd ĂRobot tiszt²t§saò. 

Havi Robot Tiszt²tsa meg a robotot L§sd ĂRobot tiszt²t§saò. 

£vente egyszer ®s a 
fŤny²r§si szezon v®g®n 

 

Robot 
A robotot egy hivatalos 
szervizkºzpontban 
szervizeltesse. 

L§sd ĂHosszan tart· 
inaktivit§s ®s ¼jraind²t§sò 

RUTIN KARBANTARTÁS 

Fontos 

HU 
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A ROBOT TISZTÍTÁSA 
 

 
1. Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot biztons§gi le§ll²t§saò). 

 

  

A kéz elvágásának elkerülése érdekében használjon védőkesztyűt. 
 

2. Tiszt²tsa meg a robot ºsszes k¿lsŖ fel¿let®t meleg v²zbe ®s enyhe tiszt²t·szerbe m§rtott szivaccsal. Haszn§lat elŖtt j·l 
nyomja ki, hogy elt§vol²tsa a felesleges vizet. 

 

 

A túl sok víz használata miatt a víz behatolhat a készülékbe, ami károsíthatja az elektromos alkatrészeket. 

 
3. Ne haszn§ljon old·szert vagy benzint, hogy ne k§ros²tsa a festett fel¿leteket ®s a mŤanyag alkatr®szeket. 

 

4. Ne mossa a robot belsŖ r®szeit, ®s ne haszn§ljon nagynyom§s¼ v²zsugarat, hogy ne k§ros²tsa az 
elektromos ®s elektronikus alkatr®szeket. 

 
 
 

 

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordíthatatlan károsodásának elkerülése érdekében ne merítse 
a robotot részben vagy teljesen vízbe, mert az nem vízhatlan. 

 
 

 
5. A robot als· r®sz®nek (a v§g·k®sek ®s a kerekek ter¿lete) 
ellenŖrz®se, a robot megfelelŖ mŤkºd®s®t akad§lyoz· 
lerak·d§sok ®s/vagy maradv§nyok elt§vol²t§s§ra alkalmas 
kef®vel. 

 

6. T§vol²tsa el a f¿vet ®s a leveleket a robot megfog§si 
ter¿leteirŖl. 

7. Tiszt²tsa meg az akkumul§tortºltŖ gombjait (A), az 
®rintkezŖlemezeket 
(B) ®s sz§raz ruh§val, illetve sz¿ks®g eset®n finom 
csiszol·pap²rral t§vol²tsa el az elektromos ®rintkez®sek §ltal 
okozott lerak·d§sokat vagy maradv§nyokat. 

8. Tiszt²tsa meg az esŖ®rz®kelŖt (C), ®s t§vol²tsa el az esetleges 
szennyezŖd®seket vagy rozsd§t. 

 

9. Tiszt²tsa meg a tºltŖ§llom§s belsej®t, hogy elt§vol²tsa a 
felgy¿lemlett maradv§nyokat. 

HU 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 
 
 
 
 
 
 

csatlakoz·lemezek (B) 
tºltŖgombok (A) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

esŖ®rz®kelŖ (C) 
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HIBAELHÁRÍTÁS 
 

 

 

 
 

Az al§bbi inform§ci·k c®lja, hogy seg²tsenek a mŤkºd®s sor§n esetlegesen felmer¿lŖ hib§k ®s/vagy ¿zemzavarok 
azonos²t§s§ban ®s kijav²t§s§ban. Egyes hib§k a felhaszn§l· §ltal is jav²that·k, m²g m§sok speci§lis mŤszaki ismereteket vagy 
k¿lºnleges szak®rtelmet ig®nyelnek, ®s ez®rt csak az adott beavatkoz§si ter¿leten igazolt tapasztalattal rendelkezŖ szakk®pzett 
szem®lyzet jav²thatja azokat. 
Ha a robot hiba§llapotban van, ®s az ALERT l§mpa vil§g²t vagy villog, csatlakozzon a robothoz az okostelefonon l®vŖ APP 
seg²ts®g®vel, hogy megn®zze, mi a probl®ma. 

 

 

Biztonságosan állítsa le a robotot (lásd „Robot biztonsági leállítása”), ha a robot ellenőrzése szükséges 
ahhoz, hogy elkerülje a kés véletlen elindulásának veszélyét. 

 

 

Probléma Ok Megoldás 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rendellenes 

rezg®sek A robot 

nagyon zajos 

 

V§g·penge s®r¿lt 
Cser®lje ki a peng®t egy ¼jra (l§sd ĂPeng®k cser®jeò) 

 
 

 
A v§g·k®s maradv§nyokkal 
(szalag, zsin·rok, mŤanyagdarabok 
stb.) van eltºmŖdve. 

Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot 

biztons§gi le§ll²t§saò). 

Sz¿ntesse meg a penge eltºmŖd®s®t 
Veszély - Figyelmeztetés 

 

A kézsérülések elkerülése érdekében 
használjon védőkesztyűt. 

 

A robotot akad§lyok (lehullott §gak, 
elfelejtett t§rgyak stb.) jelenl®t®ben 

ind²tott§k el. 

Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot 
biztons§gi le§ll²t§saò). 

T§vol²tsa el az akad§lyt, ®s ind²tsa ¼jra a 
robotot (l§sd ĂInd²t§s - Automatikus 
¿zemm·dò). 

 
Villanymotor hib§ja 

 
Cser®ltesse ki vagy jav²ttassa meg a motort 

a legkºzelebbi hivatalos 
szervizkºzpontban 

 
 

 
A gyep t¼l magas. 

 
Nºvelje a v§g§si magass§got (l§sd ĂA v§g§si 

magass§g be§ll²t§saò). 

 
Ny²rja le elŖzetesen a ter¿letet egy norm§l 

fŤny²r·val. 

 
 

 
A robot nem megfelelŖen 

helyezkedik el a 
tºltŖ§llom§sban 

 
A tºltŖ§llom§s hat§rol· dr·tj§nak 
vagy t§pk§bel®nek helytelen 

elhelyez®se 

 
EllenŖrizze a tºltŖ§llom§s csatlakoz§s§t (l§sd 
ĂA tºltŖ§llom§s ®s a t§pegys®g telep²t®seò) 

 
A tºltŖ§llom§s melletti talaj 

beoml§sa 

 
Helyezze a tºltŖ§llom§st sima ®s stabil fel¿letre 
(l§sd ĂA rendszer telep²t®s®nek 
megtervez®seò). 

 
A robot nem viselkedik 
megfelelŖen a 

vir§g§gy§sok kºr¿l 

 

Hib§san lefektetett hat§rol· dr·t 

 
Helyezze vissza a hat§rol· dr·tot a megfelelŖ 
helyre (az ·ramutat· j§r§s§val ellent®tes 
ir§nyba) (l§sd ĂA hat§rol· dr·t felszerel®seò). 

 
 
 

A robot rossz idŖben 
dolgozik 

 
Az ·ra rosszul volt be§ll²tva 

 

Ćll²tsa vissza a robot ·r§j§t (l§sd 
ĂProgramoz§si m·dò) 

 
A munkaidŖ helytelen¿l lett be§ll²tva 

 
Ćll²tsa vissza a munkaidŖt (l§sd 

ĂProgramoz§si m·dò) 

HIBAELHÁRÍTÁSI ÚTMUTATÓ 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

HU 
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Probléma Ok Megoldás 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
A munkater¿let 
nincs teljesen 
leny²rva 

 

Nincs el®g munka·ra 

 
A munkaidŖ meghosszabb²t§sa (l§sd 

ĂProgramoz§si m·dò) 

 

 

 
 
A v§g·penge lerak·d§sokkal 

®s/vagy maradv§nyokkal 
van eltºmŖdve. 

Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot 
biztons§gi le§ll²t§saò). 

 
Veszély - Figyelmeztetés 

 

A kézsérülések elkerülése érdekében 
használjon védőkesztyűt. 

A v§g·penge tiszt²t§sa 

 

A v§g·penge elhaszn§l·dott 
Cser®lje ki a peng®t eredeti alkatr®szre (l§sd 

ĂPeng®k cser®jeò). 

 
Munkater¿let a robot t®nyleges 
kapacit§s§hoz k®pest t¼l nagy 

 
Ćll²tsa be a munkater¿letet (l§sd 

ĂMŤszaki adatokò). 

Az akkumul§torok hamarosan 
lemer¿lnek. 

Cser®lje ki az akkumul§torokat eredeti 
alkatr®szekkel (l§sd ĂAz 
akkumul§tor cser®jeò) 

 

Az akkumul§torok nem tºltŖdnek fel 
teljesen 

Tiszt²tsa meg ®s t§vol²tsa el a rozsd§t az 
akkumul§torok ®rintkez®si pontjair·l (l§sd a 
ĂRobot tiszt²t§saò). 

Nem teljesen ny²rt 
m§sodlagos ter¿let 

 

Programoz§si hiba 
A m§sodlagos ter¿let helyes programoz§sa 

(l§sd ĂProgramoz§si m·dò) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Lassan villog· narancss§rga 
f®ny 

 

D§tum ®s idŖ nincs be§ll²tva 
Csatlakozzon a robothoz az okostelefonj§n l®vŖ 
alkalmaz§sseg²ts®g®vel a d§tum ®s az idŖ 
friss²t®s®hez. 

 

V§g·penge s®r¿lt 
Cser®lje ki a peng®t egy ¼jra (l§sd ĂPeng®k 

cser®jeò). 

 

 

 
A v§g·k®s maradv§nyokkal 
(szalag, zsin·rok, mŤanyagdarabok 
stb.) van eltºmŖdve. 

Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot 
biztons§gi le§ll²t§saò). 

Veszély - Vigyázat 
 

A kéz elvágásának elkerülése érdekében 
használjon védőkesztyűt. 

Sz¿ntesse meg a penge eltºmŖd®s®t. 

 

A gyep t¼l magas. 
Nºvelje a v§g§si magass§got (l§sd ĂA v§g§si 

magass§g be§ll²t§saò). 

 

A robot elemelkedik a fºldrŖl 

EllenŖrizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy 
akad§lyozza semmilyen t§rgy. 
Tiszt²tsa meg ®s t§vol²tsa el a 

fŤmaradv§nyokat a test al·l, amelyek 
elz§rhatj§k az ®rz®kelŖket. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gyors narancss§rga villog· 
f®ny 

 

Az OFF gomb megnyom§sa ut§n a 
LED gyorsan villog. 

 

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonj§n l®vŖ 
APP seg²ts®g®vel a robot PIN-k·dj§nak 
megad§s§hoz. 

 
A hat§rol· dr·t nincs megfelelŖen 
csatlakoztatva (tºrºtt k§bel, nincs 
elektromos csatlakoz§s stb.). 

EllenŖrizze az elektromos t§pegys®g 
mŤkºd®s®t, a t§pegys®g ®s a tºltŖ§llom§s 

helyes csatlakoz§s§t (l§sd ĂA tºltŖ§llom§s ®s a 
t§pegys®g telep²t®seò) 

 
Robot a lejtŖn a ter¿leten k²v¿l 

Jelºlje ki a t¼l nagy lejt®sŤ ter¿letet (l§sd 
ĂA rendszer telep²t®s®nek 
tervez®seò). 

 

 
Robot a ter¿leten k²v¿l 

EllenŖrizze, hogy a vezet®k helyesen lett-e 
telep²tve (t¼l m®lyen, f®mt§rgyak mellett, a k®t 
elemet jelºlŖ vezet®k kºzºtti t§vols§g 

kevesebb, mint 70 cm stb.) (l§sd ĂA rendszer 
telep²t®s®nek tervez®seò). 

 
Robot egy vir§g§gy§sban 

Helyezze vissza a hat§rol· dr·tot a megfelelŖ 
helyre (az ·ramutat· j§r§s§val ellent®tes 
ir§nyba) (l§sd ĂA hat§rol· dr·t felszerel®seò). 
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Probléma Ok Megoldás 

 
 

 

 
 
Folyamatos narancss§rga 
f®ny 

 

 

Visszaford²thatatlan hiba. 

 

Kapcsolja ki ®s be a robotot. 
Ha a probl®ma tov§bbra is fenn§ll, forduljon 
a legkºzelebbi hivatalos szervizkºzponthoz 

 

(C) 
 

A led 
(c) nem 

kapcsol be 

 

Nincs t§pegys®g 
¦gyeljen r§, hogy a t§pegys®g megfelelŖen 
csatlakoztatva legyen az elektromos h§l·zathoz 

 

Megszak²tott biztos²t®k 
Cser®ltesse ki a biztos²t®kot a legkºzelebbi 
hivatalos szervizben. 

Az ad· 
LED (C) 
be van 

kapcsolva 

 

Megszak²tott hat§rol· vezet®k 

Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot 
biztons§gi le§ll²t§saò). 

H¼zza ki a h§l·zati csatlakoz·t a t§pegys®gbŖl. 
Csatlakoztassa a hat§rol· dr·tot 

 
 

 
 

 

JAVASLATOK AZ ALKATRÉSZEK CSERÉJÉHEZ 
 

 

 

Cserélje ki és javítsa meg az alkatrészeket a gyártó utasításai szerint, vagy forduljon a szervizközponthoz, 
ha ezek a műveletek nem szerepelnek a kézikönyvben. 

 
 

 

AZ AKKUMULÁTOR 
CSERÉJE 

 

 

 

Az akkumulátort egy hivatalos szervizközpontban cseréltesse. 

 
 

 

PENGE CSERÉJE 
 

 
1. Ćll²tsa le biztons§gosan a robotot (l§sd ĂRobot biztons§gi le§ll²t§saò). 

 

 

A kézsérülések elkerülése érdekében használjon 
védőkesztyűt. 

 
A cser®hez csak a k®sz¿l®knek megfelelŖ eredeti peng®t 
haszn§ljon. 

 

Modell B025DE0, B025EL0 | B029DE0, B029EL0 
 

Vágópenge kódja: 075Z07800A | 075Z56500A 
 

2. Ford²tsa meg a robotot, ®s helyezze ¼gy, hogy ne tegye 
tºnkre a fedelet. 

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) elt§vol²t§s§hoz. 
 

4. Helyezzen be egy ¼j peng®t, ®s rºgz²tse a csavarokat. 
 

5. Ford²tsa vissza a robotot mŤkºd®si helyzetbe. 

ALKATRÉSZEK CSERÉJE 

Fontos 

Fontos 

Fontos 

HU 

 
penge (A) csavarok (B) 
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A ROBOT ÁRTALMATLANÍTÁSA 
 

 

• A term®k hasznos ®lettartama v®g®n az elektromos ®s elektronikus berendez®sek hullad®k§nak minŖs¿l. 
Ez®rt nem szabad norm§l h§ztart§si hullad®kk®nt, vegyes telep¿l®si hullad®kk®nt (nem differenci§lt) vagy 
elk¿lºn²tett telep¿l®si hullad®kk®nt (differenci§lt) §rtalmatlan²tani 

• Ha el®rkezik az §rtalmatlan²t§s ideje, a felhaszn§l·nak gondoskodnia kell arr·l, hogy a term®k 
¼jrahasznos²t§sa a helyi tºrv®nyek kºvetelm®nyeinek megfelelŖen tºrt®njen; elsŖsorban az elektromos ®s 
elektronikus alkatr®szeket kell sz®tv§logatni ®s az elektromos ®s elektronikus berendez®sek hullad®kainak 
§rtalmatlan²t§s§ra enged®lyezett hullad®kkezelŖ kºzpontokban, vagy a term®ket ¼j v§s§rl§skor s®rtetlen¿l 
el kell vinni a kereskedŖhºz. Az elektromos ®s elektronikus berendez®sek hullad®kainak vissza®l®sszerŤ 
§rtalmatlan²t§s§t p®nzb²rs§ggal b¿ntetik, amelyet az §rtalmatlan²t§s helye szerinti ter¿leten hat§lyos 
jogszab§lyok §llap²tanak meg. 

• Az elektromos ®s elektronikus berendez®sekben tal§lhat· vesz®lyes anyagok potenci§lisan k§ros hat§ssal 
vannak a kºrnyezetre ®s az emberek eg®szs®g®re, ez®rt a felhaszn§l·nak alapvetŖ szerepe van abban, 
hogy hozz§j§ruljon az ¼jrafelhaszn§l§shoz, az ¼jrahasznos²t§shoz ®s az elektromos ®s elektronikus 
berendez®sek hullad®kainak b§rmilyen m§s m·don tºrt®nŖ hasznos²t§s§hoz. 

• Minden k¿lºnv§logatand· ®s §rtalmatlan²tand· alkatr®sz jelºlve van. 
 

 

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat, 
amelyek potenciálisan káros hatással lehetnek a környezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és 
elektronikus berendezések hulladékait megfelelően és kizárólag speciális hulladékkezelő központokban 
szabad ártalmatlanítani. 

• Csomagol§s - A term®k csomagol§sa ¼jrahasznos²that· anyagokb·l k®sz¿lt, ®s fenntarthat· m·don, speci§lis hullad®kgyŤjtŖ 
kont®nerekben vagy enged®lyezett hullad®kkezelŖ kºzpontokban kell §rtalmatlan²tani. 

• Akkumul§torok - A r®gi vagy elhaszn§lt akkumul§torok a kºrnyezetre ®s az emberek eg®szs®g®re k§ros anyagokat 
tartalmaznak, ez®rt nem szabad norm§l h§ztart§si hullad®kk®nt §rtalmatlan²tani. A felhaszn§l·nak az akkumul§torokat 
fenntarthat· m·don, speci§lis hullad®kgyŤjtŖ ed®nyekben vagy enged®lyezett hullad®kkezelŖ kºzpontokban kell 
§rtalmatlan²tania. 

 
Veszély - Vigyázat 

HU 
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ZUCCHETTI központ Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY 
Kijelenti ®s felelŖss®get v§llal az®rt, hogy a term®k: 

 
Az akkumul§toros automata fŤny²r· robot, DX2.5, LX2.5, DX2.9, LX2.9  modelljei megfelelnek az al§bbi eur·pai uni·s  
ir§nyelvekben elŖ²rt alapvetŖ biztons§gi, eg®szs®g¿gyi ®s kºrnyezetv®delmi kºvetelm®nyeknek: 

 

Gépekről szóló 2006/42/EC irányelv, 2014/30/EU elektromágneses összeférhetőségi irányelv, 2014/53/EU rádiós  
irányelv, RoHS irányelv 2011/65/EU, WEEE irányelv 2012/19/EU, a környezeti zajkibocsátásról szóló 2005/88/EK  
irányelv; 

 

megfelel a kºvetkezŖ EK-ir§nyelveknek: 
EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 ®s EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (biztonság); 
EN 62233:2008 (elektromágneses mezők); 
EN 55014-1:2017 (emisszió); 
EN 61000-3-2:2014 ®s EN 61000-3-3:2013 (emisszió); 
EN 55014-2:2015 (immunitás); 
EN 50419:2006 (WEEE – Berendezések jelölése) 
ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromágneses 
kompatibilitás) ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 
(Elektromágneses kompatibilitás) ETSI EN 300 328 V2.1.1 
(Rádióspektrum-hatékonyság) 
ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Rádióspektrum-hatékonyság) 

 
"Connect modullal (GPS, GPRS)" felszerelt modellek: ETSI 
EN 301 511 V12.5.1 (Rádióspektrum-hatékonyság) 

 
kijelenti tov§bb§, hogy a 2005/88/EK ir§nyelv szerint az LWA hangteljes²tm®nyszint egy jelentŖs mint§n 61 dB Ñ 2 dB 0 dB 
(A-gºrb®vel s¼lyozva ®s 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garant§lt LWA-hangteljes²tm®nyszint kisebb, mint 63 dB (A-gºrb®vel 
s¼lyozva ®s 1 pW-ra vonatkoztatva), ®s hogy a 2005/88/EK ®s 2006/42/EK ir§nyelveknek megfelelŖ mŤszaki dokument§ci· 
el®rhetŖ: c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Olaszorsz§g. 

 
Terranuova B.ni 

12/07/2021 Bernini Fabrizio 
(VEZ£RIGAZGATč) 

EK MEGFELELŐSÉGI NYILATKOZAT 

HU 



 

 

 
 

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztos²tja az 1999/44/EK eur·pai ir§nyelv valamennyi kºvetelm®ny®nek alkalmaz§s§t. 
A j·t§ll§s k¿lºnºsen az eredeti v§s§rl§st·l sz§m²tott 2 (k®t) ®ves idŖtartamban terjed ki az anyag- vagy gy§rt§si hib§kra. 
A ZCS nem garant§lja a term®k megszak²t§s n®lk¿li vagy hibamentes mŤkºd®s®t, ®s nem v§llal felelŖss®get az utas²t§sok be 
nem tart§sa miatt bekºvetkezett k§rok®rt. Tov§bb§ ez a garancia nem terjed ki az eszt®tikai k§rokra, mint p®ld§ul a karcol§sok, 
horpad§sok ®s horpad§sok; a fogy·eszkºzºkre, mint p®ld§ul az akkumul§torok, kiv®ve, ha a k§rt anyag- vagy kivitelez®si hiba 
okozta; a term®knek nem a ZCS §ltal gy§rtott vagy ®rt®kes²tett tartoz®kokkal val· haszn§lata §ltal okozott k§rokra; a baleset, 
vissza®l®s, helytelen haszn§lat, §rv²z, tŤz vagy m§s term®szeti esem®ny vagy k¿lsŖ ok §ltal okozott k§rokra; a ZCS §ltal nem 
enged®lyezett szervizek §ltal v®gzett mŤveletek §ltal okozott k§rokra; vagy a ZCS ²r§sos enged®lye n®lk¿l m·dos²tott vagy 
§talak²tott term®kben bekºvetkezett k§rokra. 
A ZCS kiz§r·lagos joga, hogy a term®ket vagy annak alkatr®szeit (¼j vagy fel¼j²tott term®kre) cser®lje, vagy saj§t bel§t§sa szerint 
felaj§nlja teljes visszat®r²t®st vagy a v®tel§rat. Visszat®r²t®s eset®n a term®ket, amelyre a visszat®r²t®st kapta, vissza kell k¿ldeni 
a ZCS-nek, ®s az a ZCS tulajdon§ba ker¿l. 
A j·t§ll§si idŖszak sor§n a ZCS saj§t bel§t§sa szerint gondoskodik a norm§l haszn§lat sor§n meghib§sodott alkatr®szek 
jav²t§s§r·l vagy cser®j®rŖl. A jav²t§s vagy csere a ZCS meg²t®l®se szerint ¼jonnan gy§rtott vagy fel¼j²tott haszn§lt alkatr®szek 
haszn§lat§t foglalhatja mag§ban. A ZCS-nek tov§bbi joga a hasonl· ®rt®kŤ ®s kialak²t§s¼ csereegys®gek, alkatr®szek vagy 
alkatr®szek haszn§lata is. A jav²t§shoz vagy cser®hez sz¿ks®ges alkatr®szek vagy munkad²j nem terheli az ¿gyfelet, helyette a 
sz§ll²t§si kºlts®get kell megfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonl· ®rt®kŤ ®s kialak²t§s¼ csereegys®gek, alkatr®szek vagy 
alkatr®szek haszn§lat§ra is. 
Jelen j·t§ll§s nem ®rinti az ¿gyfeleknek az alkalmazand· §llami vagy nemzeti tºrv®nyek szerinti tºrv®nyes jogait, az ezen 
tºrv®nyek §ltal meg§llap²tott, az ¿gyfelet terhelŖ, a j·t§ll§s ®rv®nyes²t®s®re vonatkoz· d²jak kiv®tel®vel. 
Jelen j·t§ll§s a v§s§rl§s orsz§g§ra korl§toz·dik, ®s abban a kiskereskedelmi ¿zletben ®rv®nyes²thetŖ, ahol a robotot v§s§rolt§k, 
illetve a legkºzelebbi szervizkºzpontban. A meghib§sodott robotot szem®lyesen kell visszajuttatni a forgalmaz·hoz vagy a 
legkºzelebbi szervizkºzpontba. Fut§rszolg§lattal tºrt®nŖ sz§ll²t§s eset®n, amelyet a v§s§rl·nak kell fizetnie, a robotot eredeti 
csomagol§s§ban, a sz§mla vagy a v§s§rl§si bizonylat m§solat§val egy¿tt kell elsz§ll²tani, amely tartalmazza a v§s§rl§s d§tum§t, 
a sorozatsz§mot ®s a probl®ma le²r§s§t. 

 
 

 
  

FELTÉTELEK ÉS KORLÁTOZÁSOK 
 

 

• A jelen j·t§ll§s alkalmaz§si m·djair·l ®s b§rmilyen 
inform§ci·®rt forduljon a m§rkakereskedŖj®hez. 

• A j·t§ll§s, csak akkor ®rv®nyes: 
- a hib§s term®ket a v§s§rl§s d§tum§t ®s a kereskedŖ 
nev®t felt¿ntetŖ eredeti, olvashat· sz§ml§val vagy 
v§s§rl§si bizonylattal egy¿tt hozz§k vissza. 

• A j·t§ll§s ®rv®ny®t veszti, ha: 
- a term®ket nem a haszn§lati ®s karbantart§si 
utas²t§soknak megfelelŖen haszn§lt§k; 

- a telep²t®s vagy a haszn§lat m·dja nem felel meg a 
haszn§lati ¼tmutat·nak;. 

- a sorozatsz§mot tºrºlt®k vagy az nem olvashat·; 
- b§rmilyen nem enged®lyezett perif®ri§s eszkºzt 
haszn§ltak, vagy a term®ket m·dos²tott§k; 

- nem eredeti p·talkatr®szeket vagy tartoz®kokat 
haszn§ltak; 

- egy alkatr®szt vagy tartoz®kot manipul§ltak; 
- a karbantart§st a megrendelŖ vagy illet®ktelen harmadik 
f®l v®gezte el; 

- a robot, a t§pegys®g, a tºltŖ§llom§s vagy a tartoz®kok 
l®gkºri t®nyezŖk §ltal okozott meghib§sod§ssal 
rendelkeznek. 
mint p®ld§ul vill§mcsap§s, lavina, fºldcsuszaml§s, 
§ramingadoz§s, vihar, §rv²z, term®szeti katasztr·f§k 
stb. 

• A j·t§ll§s kiz§r§sai ®s korl§toz§sai: 
- a garancia nem terjed ki a haszn§lat kºvetkezt®ben 
elhaszn§l·d· alkatr®szekre, mint p®ld§ul a kef®kre, 
v§g·k®sekre, hat§rol· dr·tokra, csapokra, sz²jakra, 
kerekekre, peng®kre, k§belekre ®s 
csatlakoz·k§belekre; 

- k¿lsŖ alkatr®szek ®s mŤanyag t§maszt®kok, amelyek 
nem mutatnak gy§rt§si hib§t. A mŤanyag elsz²nezŖd®se 
a kºvetkezŖk miatt: 
term®szeti okok vagy vegyi anyagok; 

- az akkumul§tor garanci§ja csak az elsŖ hat h·nap 
gy§rt§si hib§ira korl§toz·dik; 

- a motorokra 2 ®ves j·t§ll§s vonatkozik, 3000 ¿zem·r§ra 
korl§tozva. 

GARANCIÁLIS SZERVIZ IGÉNYLÉSE 
 

 
A garanci§lis szerviz ig®nyl®s®hez, valamint a ZCS term®k 
szervizel®s c®lj§b·l tºrt®nŖ visszak¿ld®s®nek hely®re ®s 
m·dj§ra vonatkoz· konkr®t utas²t§sok®rt forduljon a 
kereskedŖhºz, akitŖl a robotot v§s§rolta, vagy a legkºzelebbi 
szervizkºzponthoz. A j·t§ll§si jog ®rv®nyes²t®s®hez a 
v§s§rl·nak be kell mutatnia a term®krŖl az eredeti kereskedŖ 
§ltal ki§ll²tott sz§mla vagy v§s§rl§si bizonylat eredeti p®ld§ny§t 
vagy m§solat§t. A korl§tozott j·t§ll§s csak abban az orsz§gban 
®rv®nyes ®s ®rv®nyes²thetŖ, ahol a ZCS vagy a szerzŖd®ses 
kereskedŖk eredetileg ®rt®kes²tett®k a term®ket. 

 

 
 

TOVÁBBI DEFINÍCIÓK 
 

 
Helyszíni támogatás 

• Az ¿gyf®l nem jogosult a term®k helysz²ni t§mogat§s§ra, 
m®g a j·t§ll§si idŖszak alatt sem. 

• Amennyiben helysz²ni t§mogat§sra van sz¿ks®g, a h²v§s 
d²ja ®s a szervizkºzpont §ltal alkalmazott ·rad²j az ¿gyfelet 
terheli. 

 
Javaslatok 

• Tartsa meg az eredeti csomagol§st. 
• ŕrizze meg a sz§ml§t vagy a v§s§rl§st igazol· bizonylatot 
(ennek elmulaszt§sa a j·t§ll§s elveszt®s®hez vezethet). 

 
Felhívjuk a figyelmet a következőkre: 

• A v§s§rl· kºteles figyelmesen elolvasni a haszn§lati 
¼tmutat·t, ®s betartani az abban foglalt valamennyi 
inform§ci·t 

JÓTÁLLÁSI SZABÁLYZAT 




